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I. WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem Szczegdtowej Specyfikacji Technicznej (ST) sg wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z realizacja zadania p.n. ,,Budowa strefy
rekreacyjnej przy ul. Lenartowicza”

1.2. Zakres stosowania ST.

Szczegdtowa Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot zwiazanych z wykonaniem zadania jak pkt. 1.1.

1.3. Okreslenia podstawowe.

Uzyte w ST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku
nastgpujaco:

1.3.1. Utwardzenie terenu — roboty budowlane ktore wiagzg si¢ z utwardzeniem
powierzchni gruntu z wykorzystaniem materiatéw budowlanych.

1.3.2. Niweleta - wysokosciowe i geometryczne rozwinigcie na ptaszczyznie pionowego
przekroju w osi drogi.

1.3.3. Konstrukcja nawierzchni - uklad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich
potaczenia.

1.3.4. Koryto pod utwardzenie, koryto pod chodnik - element uformowany w gruncie w
celu utozenia w nim materialu budowlanego uzytego do utwardzenia.

1.3.5. Podbudowa - dolna cz¢$¢ nawierzchni sktadajgca si¢ z jednej lub dwoch warstw.
1.4.6. Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do glebokosci
przemarzania.

1.3.7. Podloze wulepszone - goérna warstwa podloza, lezaca bezposrednio pod
nawierzchnig, ulepszona w celu umozliwienia przejgcia ruchu budowlanego 1 wlasciwego
wykonania nawierzchni.

1.3.7. Maty gumowe przerostowe — maty gumowe mat z otworami (oczka),
zapewniajacymi mozliwos$¢ przerosnigcia trawy.

1.3.8. Urzadzenia sportowe — gotowe urzadzenia do zabudowy na placu rekreacyjnym,
stuzace do ¢wiczen wzmacniajacych kondycj¢ fizyczng oséb,

1.3.9. Lampa solarna — lampa zasilana energia stoneczna,

1.3.10. Ksigga Obmiaru - akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyt, z
ponumerowanymi stronami, sluzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru
dokonywanych robot w formie wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatgcznikow.
Wpisy w ksiedze obmiaru podlegaja potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.

1.3.11. Materialty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robot, zgodne z
dokumentacjg projektowa i ST, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

1.3.12. Polecenie Inspektora nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy
przez Inspektora nadzoru, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robdt lub
innych spraw zwigzanych z prowadzeniem budowy.

1.4. Ogblne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robot, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z
dokumentacjg projektowa, Specyfikacja Techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru.
1.4.1. Zabezpieczenie terenu budowy
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Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania
istniejgcych obiektow (jezdnie, ciagi piesze, znaki drogowe, itp.) Oraz zapewnienie
bezpiecznego korzystania z urzadzonych, istniejacych placow rekreacyjnych
zlokalizowanych w obrebie budowy, w okresie trwania realizacji kontraktu, az do
zakonczenia 1 odbioru ostatecznego robot. Przed przystgpieniem do robot Wykonawca
przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia, uzgodniony z odpowiednim
zarzadem terenu, zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji

ruchu i zabezpieczenia robdt w okresie trwania budowy. W zaleznos$ci od potrzeb i

postepu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez

Wykonawce. Kazda zmiana, w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu,

wymaga kazdorazowo ponownego zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje 1 bedzie obstugiwat

wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: =zapory, $wiatla

ostrzegawcze, sygnaty, wygrodzenia itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo
pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dzien i w nocy wszelkich

zabezpieczen dla ktorych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie urzadzenia zabezpieczajace bedg akceptowane przez Inspektorem Nadzoru.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w

sposob uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscach i

ilosciach okreslonych przez Inspektora Nadzoru, tablic informacyjnych, ktorych tre$¢

bedzie zatwierdzona przez Inspektora Nadzoru. Tablice informacyjne bgda utrzymywane
przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sie, ze

jest wlaczony w cen¢ kontraktowa.

1.4.2. Ochrona §rodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek zna¢ 1 stosowa¢ w czasie prowadzenia robdt wszelkie

przepisy dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robot Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;j,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i
norm dotyczacych ochrony $rodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie
unika¢ uszkodzen lub ucigzliwos$ci dla os6b lub dobr publicznych 1 innych, a
wynikajacych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn
powstalych w nastgpstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac sie do tych wymagan bedzie mial szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacj¢ baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopéw i drog dojazdowych,

2) $rodki ostrozno$ci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pylami lub substancjami
toksycznymi,

b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,

€) mozliwoS$cig powstania pozaru.

1.4.3. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca

bedzie utrzymywaé, wymagany na podstawie odpowiednich przepisow sprawny sprzet

przeciwpozarowy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,
mieszkalnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.
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Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostepem osOb trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za
wszelkie straty spowodowane pozarem wywolanym jako rezultat realizacji robot albo
przez personel Wykonawcy.

1.4.4. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaly sg szkodliwe dla otoczenia, nie b¢da dopuszczone do
uzycia. Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatdw wywotujacych szkodliwe promieniowanie o
stezeniu wickszym od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie
materialy odpadowe uzyte do robdt beda mialy aprobate techniczng wydang przez
uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddziatywania tych
materialdow na $rodowisko. Materialy, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie
robot, a po zakonczeniu robot ich szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢
uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania. Jezeli
wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymac zgod¢ na uzycie
tych materiatéw od wiasciwych organdéw administracji panstwowej. Jezeli Wykonawca
uzyl materialdow szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwiek zagrozenie S$rodowiska, to konsekwencje tego poniesie
Zamawiajacy.

1.4.5. Ochrona wtasno$ci publicznej i prywatne;j

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia
podziemne, takie jak rurociaggi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wtadz begdacych
wiascicielami tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzen w czasie
trwania budowy.

Wykonawca zobowigzany jest umie$ci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla
wszelkiego rodzaju robot, ktére majg by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i
urzadzen podziemnych na terenie budowy i powiadomi¢ Inspektora Nadzoru i wtadze
lokalne o zamiarze rozpoczgcia robot. O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych
instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Inspektora Nadzoru i zainteresowane
wladze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy potrzebnej przy
dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane przez
jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i1 urzadzen podziemnych
wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowg mieszkaniowsa, Wykonawca bedzie
realizowa¢ roboty w sposob powodujacy minimalne niedogodnosci dla mieszkancow.
Wykonawca odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w
sasiedztwie budowy, spowodowane jego dziatalno$cia.

1.5.6. Ograniczenie obcigzen osi pojazdow

Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na $wiezo
ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadat
za napraw¢ wszelkich robét w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami
Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY

2.1. Zrodta uzyskania materiatow.

Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczonych do
robét Wykonawca przedstawi szczegdétowe informacje dotyczace proponowanego zrodta
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wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych materiatow i odpowiednie swiadectwa
badan laboratoryjnych oraz probki do zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru.
Zatwierdzenie pewnych materialow z danego Zrddla nie oznacza automatycznie, Ze
wszelkie materialy z danego zrédla uzyskajg zatwierdzenie. Wykonawca zobowigzany
jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, ze materialty uzyskane z
dopuszczonego zrodta w sposob ciggly spelniajg wymagania ST W czasie postepu robot.
2.2. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom.

Materialty nie odpowiadajagce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z
terenu budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Jezeli
Inspektor Nadzoru zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych robét, niz
te dla ktorych zostaly zakupione, to koszt tych materiatow zostanie przewarto§ciowany
przez Inspektora Nadzoru. Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie
zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie
przyjeciem i niezaplaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy beda one
potrzebne do robét, byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zachowaly swoja
jako$¢ 1 wihasciwos¢ do robdt 1 byly dostepne do kontroli przez Inspektora Nadzoru.
Miejsca czasowego sktadowania bgdg zlokalizowane w obrgbie terenu budowy w
miejscach uzgodnionych z Inspektorem nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatlow.

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego
zastosowania rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi
Inspektora Nadzoru o swoim zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu,
albo w okresie dluzszym, jezeli bedzie to wymagane dla badan prowadzonych przez
Inspektora Nadzoru. Wybrany 1 zaakceptowany rodzaj materialu nie moze by¢ pdzniej
zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robot. Sprzgt uzywany do robot
powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow
i ilosci wskazaniom zawartym w ST lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym
przez Inspektora Nadzoru; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet
powinien by¢ uzgodniony 1 zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Liczba i
wydajnos$¢ sprzetu bedzie gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru w
terminie przewidzianym kontraktem.

Sprzet bedacy wiasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robot ma byc
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami
ochrony §rodowiska 1 przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy
Inspektorowi Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do
uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$¢ wariantowego uzycia
sprz¢tu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o
swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacj¢ przed uzyciem sprzgtu. Wybrany
sprzet, po akceptacji Inspektora Nadzoru, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego
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zgody. Jakikolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narz¢dzia nie gwarantujace zachowania
warunkoéw kontraktu, zostang przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie
dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktére
nie wplyng niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robot i wiasciwosci przewozonych
materiatdw. Liczba $rodkow transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robot zgodnie z
zasadami okreSlonymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora
Nadzoru, w terminie przewidzianym w kontrakcie. Przy ruchu na drogach publicznych
pojazdy beda spelnia¢ wymagania dotyczace przepisoOw ruchu drogowego w odniesieniu
do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie odpowiadajace warunkom kontraktu na polecenie Inspektora Nadzoru bgda
usuni¢te z terenu budowy. Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wiasny koszt,
wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz
dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogoblne zasady wykonywania Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z kontraktem, oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatdw 1 wykonywanych robot, za ich zgodno$¢ z
Dokumentacja Projektowa, wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru.
Wykonawca ponosi odpowiedzialno$¢ za doktadne wytyczenie w planie 1 wyznaczenie
wysoko$ci wszystkich elementow Robot zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okreslonymi
w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pismie przez Inspektora Nadzoru.
Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i
wyznaczeniu robét zostana, jesli wymagaé bedzie tego Inspektor Nadzoru, poprawione
przez Wykonawcg na wiasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia
wysokosci przez Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za
ich doktadnosc¢.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow 1
elementow robot beda oparte na wymaganiach sformutowanych w kontrakcie,
dokumentacji projektowej i w ST, a takze w normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora Nadzoru bgda wykonywane nie pozniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozbg zatrzymania robot.
Skutki finansowe z tego tytulu ponosi Wykonawca.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT.

6.1. Zasady kontroli jako$ci robot.

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
0siggnac¢ zatozong jako$¢ robot. Wykonaweca jest odpowiedzialny za peing kontrole robot
1 jakosci materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, witaczajac
personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i1 wszystkie urzadzenia niezbedne do
pobierania probek i badan materialtdow oraz robot. Wykonawca bedzie przeprowadzaé
pomiary i badania materiatow oraz robdt z czestotliwo$cia zapewniajaca stwierdzenie, ze
roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i ST.
Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwoséci sa okreslone w ST,
normach 1 wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inspektor
Nadzoru ustali jaki zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robot
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zgodnie z Kontraktem. Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem
badan materiatow ponosi Wykonawca.
6.2. Badania i pomiary.
Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm, W
przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w ST,
stosowa¢ mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru.
Przed przystagpieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora
Nadzoru o rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub
badania Wykonawca przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektorowi
Nadzoru.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot.
Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z
dokumentacjg projektowa i ST, w jednostkach ustalonych w wycenionym S$lepym
kosztorysie. Obmiaru robot dokonuje Wykonawca a wyniki obmiaru b¢da wpisane do
ksiegi obmiaru.
7.2. Czas przeprowadzenia obmiaru.
Obmiary beda przeprowadzone przed cze$ciowym lub koncowym odbiorem robot, a
takze w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy
robdt. Obmiar robdt zanikajgcych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar
robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe
do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb zrozumialy i
jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci beda uzupeinione
odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie ksiggi obmiaru. W razie braku miejsca
szkice mogg by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do ksiegi obmiaru.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot.

W zaleznos$ci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom
odbioru, dokonywanym przez Inspektora Nadzoru przy udziale Wykonawcy:

e odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu,

e odbiorowi czgsciowemu,

e odbiorowi koncowemu,

e odbiorowi ostatecznemul.
8.2. Odbior robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilo$ci 1
jakosci wykonywanych robdt, ktore w dalszym procesie realizacji ulegaja zakryciu.
Odbiér robdt zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez zahamowania
ogolnego postepu robot. Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.

8.3. Odbior czesciowy.

Odbioér czgsciowy polega na ocenie ilosci 1 jakosci wykonanych czg$ci robot.
Odbioru czgsciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze koncowym
robot.

8.4. Odbior koncowy robot.
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Odbiodr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu
do ich ilosci, jako$ci 1 wartosci.

8.5. Odbior ostateczny.

Odbiodr ostateczny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koficowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym. Odbior
ostateczny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem
zasad odbioru koncowego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI I OBMIAR ROBOT

Zadanie planowane jest do realizacji w formule ,,zaprojektuj i wybuduj”. Rozliczenie
rob6t dokonywane bedzie w formie ryczattowej tj. dokonana zostanie zaptata kwoty
okreslonej przez Wykonawce i1 zaakceptowanej przez Zamawiajacego w postepowaniu
przetargowym dla cato$ci zadania. Calo$¢ nalezno$ci zostanie zaptacona Wykonawcy po
dokonaniu odbioru koncowego robot bez uwag. Obmiar robdt dokonywany bedzie dla
celéw inwentaryzacyjnych zadania.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Realizacji zamdéwienia odpowiadaja przepisy wyszczegolnione w ST dotyczacych
poszczeg6lnych robdt oraz wszystkie inne obowigzujace w tym zakresie.
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Il. OBRZEZA BETONOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sg wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robot zwigzanych z realizacjag prac wymienionych w ST
»Wymagania Ogblne”
1.2. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczng

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza robot zwigzanych z
wykonaniem obrzezy betonowych jako ogranicznikow nawierzchni placow pod
zabudowe urzadzen sportowych oraz stolika do gry w szachy i gry w chinczyka na placu
rekreacyjnym przy ul. Lenartowicza.
2. MATERIALY
2.1. Rodzaj stosowanych materialow:
- obrzeza betonowe 8 x 30cm,
- piasek,
- zaprawa cementowo- piaskowa 1:2.
2.2. Wymagania dla materialow.

Wymagania dla materiatow stosowanych wedtlug zasad niniejszej ST winny
spelnia¢ wymagania nizej wymienionych norm:

- obrzeza - BN-80/B-6775-03/04

- piasek - PN-69/6721 i PN-79/B-12001
- cement portlandzki 25 - PN-88/B-30000

- woda - PN-88/B-32250

3. SPRZET

Roboty zwigzane z wykonaniem podsypki i ustawieniem obrzezy wykonuje si¢ recznie.
Do przygotowania podsypki 1 zaprawy stosuje si¢ mieszarke.
4. TRANSPORT
Do transportu materialu mogg by¢ uzyte dowolne $rodki transportu zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i
harmonogram robot uwzgledniajacy wszystkie warunki w jakich beda wykonywane
roboty.
5.2. Zakres wykonywanych robot:
Ustawienie obrzezy betonowych na podsypce cementowo - pisakowej gr. 5cm  z piasku
srednio lub gruboziarnistego z obsypaniem zewng¢trznej §ciany gruntem miejscowym
wraz z jego ubiciem. Niweleta powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa. Spoiny o
szerokosci nie przekraczajacej 1cm wypehic¢ zaprawg cementowo- piaskowag w stosunku
1:2. Spoiny wypehic na petng glebokosc.
5.3. Wymagania dla wykonania robot.
5.3.1. Podsypka.
Wymiary podsypki powinny by¢ zgodne z projektem. Tolerancja wymiaréw moze
wynosic:

- dla wysokosci £10% wysokosci projektowej,

- dla szerokos$ci £20% szerokosci projektowe;.
5.3.2. Obrzeza
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- dopuszczalne odchylenia profilu podtuznego obrzezy +1cm,
- dopuszczalne odchylenie od projektowanego kierunku +1cm.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Kontrola jakosci rob6t polega na sprawdzeniu czy:
- materialy spetniajg wymagania wymienione w pkt 2.2,
- wykonane roboty spetniajag wymagania wymienione w pkt 5.3.
7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest metr [m] ustawionego obrzeza.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ustalenie jakosci materiatdw dokonuje si¢ przez pelne sprawdzenie wynikow badan
laboratoryjnych uzytych materiatow.
8.2. Odbidr podsypki.
Odbioru podsypki jako robodt zanikajacych dokonuje si¢ przed ustawieniem obrzezy.
Badania nalezy przeprowadzi¢ na kazde 100m gotowej podsypki. Rodzaje badan przy
odbiorze:
8.2.1. Zgodnos$¢ profilu podiluznego goérnej krawedzi podsypki z dokumentacja
projektowa. Jako dopuszczalne przyjmuje si¢ odchylenia £1cm na kazde 100m gotowe;j
podsypki.
8.2.2. Wysokos¢ ( grubos¢ ) podsypki nalezy sprawdzi¢ w dwdch dowolnie wybranych
punktach na kazde 100m tawy.
8.2.3. Réwnos¢ gornej powierzchni podsypki sprawdza si¢ przez przylozenie w dwoch
dowolnych punktach, na kazde 100m podsypki, 3- metrowej taty brukarskiej. Przeswit
pomiedzy gorng powierzchnig podsypki 1 przylozona tata nie moze przekracza¢ lem.
8.3. Odbidr obrzezy
Rodzaje badan:
8.3.1. Odchylenia obrzezy w planie od linii projektowane;.
Dopuszczalne odchylenia £1cm na kazde 100m ustawionych obrzezy.
8.3.2. Odchylenia niwelety gornej ptaszczyzny obrzeza od niwelety projektowane;.
Dopuszczalne odchylenia £1cm na kazde 100m ustawionych obrzezy.
8.3.3. R6wnos¢ goérnej powierzchni obrzeza.
Rownos¢ gornej powierzchni obrzeza sprawdza si¢ przez przylozenie w dwoch
dowolnych punktach, na kazde 100m obrzezy, 3- metrowe] laty brukarskiej. Przeswit
pomigdzy gérng powierzchnig obrzeza i przytozong tata nie moze przekracza¢ lcm.
8.3.4. Dokladno$¢ wypetnienia spoin.
Doktadno$¢ wypetienia spoin bada si¢ na kazdych 10m ustawionego obrzeza. Spoiny
muszg by¢ wypetione catkowicie na pelng glebokos¢.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Wynagrodzenie ustalono jako ryczalttowe obejmujace caly kontrakt.
W ramach wynagrodzenia uwzgle¢dnia si¢:
roboty wytyczeniowe,
dostawe materiatow,
wykonanie podsypki,
ustawienie obrzeza z wypekieniem spoin i obsypka,
wykonanie pomiaréw kontrolnych.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy:
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PN-80/6775-03/01 - Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i1 badania.

PN-80/6775-03/04 - Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Krawezniki 1 obrzeza chodnikowe..

PN-88/B-30000 - Cement portlandzki.

PN-88/B-32250 - Woda do betonéw i zapraw.

PN-B-11113 - Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek.
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I11. PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) s3 wymagania dotyczace
wykonania i1 odbioru robot zwigzanych z realizacja prac wymienionych w ST
»Wymagania Ogolne”

1.2. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszywa tamanego stabilizowanego
mechanicznie dla utozenia nawierzchni placow pod zabudowg urzadzen sportowych oraz
stolika do gry w szachy i gry w chinczyka na strefie rekreacyjnej przy ul. Lenartowicza.
Grubos¢ oraz powierzchnia warstwy podbudowy wg projektu.

2. MATERIALY
Materialem do wykonania podbudéw powinno by¢ kruszywo kamienne uzyskane w
wyniku przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakow albo
ziarna zwiru wiekszych od 0 mm.
Kruszywa powinno by¢ jednorodne, bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.
2.1. Rodzaj stosowanych materiatow.
- kruszywo niesortowane 0 — 31,5 mm o uziarnieniu ciggtym
- kruszywo niesortowane 0 — 63 mm o uziarnieniu ciggtym
2.2. Wymagania dla materiatow.
Krzywa uziarnienia powinna miesci¢ si¢ w obszarze pomig¢dzy krzywymi granicznymi
podanymi w normie PN-91/B-06714/15 .
2.3. Sktadowanie materiatow
Jezeli kruszywo tamane przeznaczone do wykonania warstwy podbudowy nie bedzie
wbudowane bezposrednio po dostarczeniu na budowe¢ 1 zachodzi potrzeba jego
okresowego skladowania, to Wykonawca robot powinien je zabezpieczy¢ przed
zanieczyszczeniem 1 zmieszaniem z innymi materiatami. Podtoze w miejscu sktadowania
powinno by¢ réwne, utwardzone i1 dobrze odwodnione.
3. SPRZET
Przy mechanicznym wykonaniu rob6t Wykonawca powinien dysponowac¢ nastepujacym,
sprawnym technicznie sprzetem:

- spycharki lub uktadarki kruszywa do rozktadania materiatu,

- walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne do zageszczania

- zageszczarki pltytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.
4. TRANSPORT
Transport kruszywa powinien odbywaé sie¢ w sposob przeciwdzialajacy jego
zanieczyszczeniu 1 rozsegregowaniu. Ruch pojazdéw po wyprofilowanym podtozu
powinien by¢ tak zorganizowany aby nie dopusci¢ do jego uszkodzen i1 tworzenia kolein.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Przygotowanie podtoza
Podbudowa powinna by¢ wytyczona w sposob umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie z
dokumentacjg projektowa. Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania podbudowy
powinny by¢ wczesniej przygotowane, odpowiednio zamocowane i utrzymywane W
czasie robot przez Wykonawce.
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5.2. Wytwarzanie mieszaki kruszywa

Mieszanke kruszywa o uziarnieniu zgodnym z projektowang krzywa uziarnienia i
wilgotnos$ci optymalnej nalezy wytwarza¢ w mieszankach stacjonarnych gwarantujacych
otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia
jednorodnosci materialu nie dopuszcza si¢ wywarzania mieszanki przez mieszanie
poszczegdlnych frakcji na drodze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna by¢ od razu
transportowana na miejsce wbudowania w sposob przeciwdzialajacy segregacji |
nadmiernemu wysychaniu.

5.3. Rozktadanie mieszanki kruszywa

Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozkladana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej
aby jej ostateczna grubo$¢ po zageszczeniu byta rowna grubosci projektowanej. Kazda
warstwa powinna by¢ wyprofilowana i1 zaggszczona z zachowaniem wymaganych
spadkow i rzednych wysokosciowych.

5.4. Zageszczanie

Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystapi¢ do jej
zaggszcezania przez watowanie. Watowanie powinno postepowac stopniowo od dolnej do
gornej krawedzi podbudowy.

Zageszczanie nalezy kontynuowa¢ do osiggnigcia wskaznika zageszczenia 1s>1,0 wg
PN-S-06102 dla przyjetego poziomu wskaznika no§nosci wyes>100% .

Wilgotno$¢ kruszywa podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej,
okreslonej wedlug normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-88/B-04481 (metoda II).
Material nadmiernie nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie roztozonej
warstwy 1 napowietrzenie. Jezeli wilgotno$¢ materiatu jest nizsza od optymalnej, materiat
w roztozonej warstwie powinien by¢ zwilzony wodg 1 rOwnomiernie wymieszany.
Wilgotno$¢ przy zageszczaniu powinna by¢ rowna wilgotno$ci optymalnej z tolerancja -
1%, +2%.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

W czasie budowy Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne pomiary i badania
kontrolne i dostarcza¢ ich wyniki Inspektorowi Nadzoru.

6.1. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy

6.1.1. Rownos¢ podbudowy

Nieréwnosci podbudowy nie powinny przekracza¢ 12 mm - dla podbudowy zasadniczej
6.1.2. Spadki poprzeczne podbudowy

Powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektowa z tolerancjg + 0.5%.

6.1.3. Rzgdne podbudowy

Roéznice pomigdzy rzednymi wykonanej podbudowy i rzgdnymi projektowanymi nie
powinny przekracza¢ +1 cmi-2 cm.

6.1.4. Uksztaltowanie osi podbudowy

O$ podbudowy nie moze by¢ przesuni¢ta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz +
S5cm.

6.1.5. Szeroko$¢ podbudowy

Szeroko$¢ podbudowy nie moze ro6zni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10
cm, -5 cm.

6.1.6. Wymagania dotyczace grubo$ci warstwy
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Bezposrednio przed odbiorem nalezy wykona¢ pomiary grubo$ci warstwy co najmniej w
4 punktach. Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grubosci podbudowy nie powinny
przekraczaé¢ dla podbudowy zasadniczej: £10%.
7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest metr kwadratowy [m?] warstwy podbudowy z kruszywa
kamiennego stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT
Roboty wymienione w specyfikacji podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych.
Odbidr podbudowy powinien by¢ przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych napraw wadliwie wykonanej podbudowy, bez hamowania postepu robot.
Roboty poprawkowe lub zerwanie i wymiang wadliwie wykonanej warstwy na nowa,
Wykonawca wykona na wlasny koszt w terminie ustalonym przez Inspektora Nadzoru.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Platno$¢ dokonywana jest jako wynagrodzenie ryczattowe dla catego kontraktu.
W ramach wynagrodzenia uwzglednia si¢: prace pomiarowe,

- przygotowanie mieszanki kruszywa zgodnie recepta,

- sprawdzenie i ewentualng naprawe podtoza,

- dostarczenie mieszanki w miejsce wbudowania,

- roztozenie mieszanki,

- zageszczenie,

- przeprowadzenie pomiarow badan laboratoryjnych,

- utrzymanie podbudowy w czasie robot.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
PN-87/B-01100 - ,,Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podziat, nazwy i okreslenia”.
PN-76/B-06714/00 - ,,Kruszywa mineralne. Badania. Postanowienia ogdlne”.
BN-84/6774-02 - , Kruszywa kamienne tamane do nawierzchni drogowych”.
BN-64/8933-02 - ,,Drogi samochodowe. Podbudowa z kruszywa stabilizowanego
mechanicznie”
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IV. NAWIERZCHNIA Z KOSTKI BETONOWEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania 1 odbioru robot zwigzanych z realizacjag prac wymienionych w ST
»Wymagania Ogblne”
1.2. Zakres robot objetych Specyfikacjg Techniczng.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonaniem i odbiorem nawierzchni z betonowej kostki betonowej.
2. MATERIALY
2.1. Betonowa kostka brukowa — wymagania
2.1.1. Aprobata techniczna
Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowej kostki brukowej w budownictwie
drogowym jest posiadanie aprobaty technicznej.
2.1.2. Wyglad zewngtrzny
Struktura wyrobu powinna by¢ zawarta, bez rys, pekni¢é, plam i ubytkow.
Powierzchnia gorna kostek powinna by¢ réwna 1 szorstka, a krawedzie kostek rowne i
proste, wklesniecia nie powinny przekraczad :

— 2 mm, dla kostek o grubosci < 80 mm,

— 3 mm, dla kostek o grubosci >80 mm.
2.1.3. Ksztalt, wymiary
Do przebudowania fragmentow ciggdw pieszych nalezy uzy¢ kostki brukowej betonowe;j
o grubosci 80 mm.
Tolerancje wymiarowe wynoszg :

— na dhugosci = 3 mm,

— na szerokosci £ 3 mm,

— na grubo$ci £ 5 mm.
Kolory kostek produkowanych aktualnie w kraju to: szary, ceglany, Klinkierowy,
grafitowy, i bragzowy. Kolor zamierzony do uzycia przy realizacji zadania nalezy uzy¢
kostki brukowej koloru zgodnego z kolorem istniejacego placu tj. kolor szary typ
Behaton.
2.1.4. Wytrzymalo$¢ na $cianie
Wytrzymato$¢ na $cianie po 28 dniach ( $rednio z 6-Ciu kostek ) nie powinna by¢
mniejsza niz 60 Mpa.
Dopuszczalna najnizsza wytrzymato$¢ pojedynczej kostki nie powinna by¢ mniejsza niz
50 Mpa (' w ocenie statystycznej z co najmniej 10 kostek ).
2.1.5. Nasigkliwos¢
Nasigkliwos¢ kostek betonowych powinna odpowiada¢ wymaganiom normy PN-B-06250
1 wynosi¢ nie wiecej niz 5 %.
2.1.6. Odporno$¢ na dziatanie mrozu
Odpornos¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinna by¢ badana zgodnie z
wymaganiami PN-B-06250.
Odporno$¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zamrazania i odmrazania probek jest
wystarczajaca, jezeli:
probka nie wykazuje pekniec,
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strata masy nie przekracza 5 %,

obnizenie wytrzymatosci na $cinanie w stosunku do wytrzymalosci probek nie
zamrazanych nie jest wigksze niz 20 %.

2.1.7. Scieralnosé

Scieralno$é¢ kostek betonowych okreslona na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 powinna
wynosi¢ nie wigcej niz

4 mm.

3. SPRZET

3.1. Sprzet do wykonania nawierzchni z kostki brukowe;

Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowej wykonuje si¢ rgcznie.

Do zaggszczenia nawierzchni stosuje si¢ wibratory ptytowe z ostong z tworzywa
sztucznego. Do wyrdwnania podsypki z piasku mozna stosowa¢ mechaniczne urzadzenie
na rolkach, prowadzone liniami na szynie lub kraw¢znikach.

4. TRANSPORT

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe uktadane sa warstwowo na palecie, co
gwarantuje transport samochodami w nienaruszonym stanie.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania pod ulozenie nawierzchni z kostki
brukowej powinien by¢ zgodny z dokumentacjg projektowa.

5.2. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brukowych

Kostke uktada si¢ na podsypce cementowo-piaskowej w taki sposob, aby szczeliny
migdzy kostkami wynosily od 2 do 3 mm. Kostk¢ nalezy uktada¢ ok. 1,5 cm wyzej od
projektowanej niwelety nawierzchni, gdyz w czasie wibrowania podsypka ulega
zageszczeniu.

Po wulozeniu kostki, szczeliny nalezy wypetlni¢ piaskiem, a nastgpnie zamie$é
powierzchni¢ utozonych kostek przy uzyciu szczotek recznych lub mechanicznych i
przystapi¢ do ubijania nawierzchni. Do wubijania uloZzonej nawierzchni z kostek
brukowych stosuje si¢ wibratory plytowe z ostong z tworzywa sztucznego dla ochrony
kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrowanie nalezy prowadzi¢ od krawedzi
powierzchni ubijanej w kierunku $rodka i jednocze$nie w kierunku poprzecznym
ksztattek.

Do zageszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowych nie wolno uzywaé walca.
Po ubiciu nawierzchni nalezy uzupetni¢ szczeliny piaskiem i zamie$¢ nawierzchnig.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystgpieniem do robot, Wykonawca powinien sprawdzi¢, czy producent kostek
brukowych posiada atest wyrobu. Niezaleznie od posiadanego atestu, Wykonawca
powinien zada¢ od producenta wynikow biezacych badan wyrobu na $ciskanie.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Sprawdzenie podioza, podbudowy i podsypki

Sprawdzenie podloza, podbudowy oraz podsypki w zakresie grubo$ci i wymaganych
spadkow poprzecznych 1 podluznych polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacjg
projektowa.

6.2.2.Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidlowosci wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukowych
polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacjg projektowg oraz wymaganiami:
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pomierzenia szerokosci spoin,
sprawdzenie prawidlowosci ubijania,
sprawdzenie prawidtowosci wypetnienia spoin,
sprawdzenie, czy przyjety desen i kolor nawierzchni jest zachowany.
6.3. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni
6.3.1. Nierownosci podtuzne
Nieréwnosci podtuzne nawierzchni mierzone lata lub planografem zgodnie z norma BN-
8931-04 nie powinny przekracza¢ 0,8 cm.
6.3.2. Spadki poprzeczne
Spadki poprzeczne nawierzchni powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa z
tolerancja + 0,5 %.
6.3.3. Niweleta nawierzchni
Roéznica pomiedzy rzednymi wykonanej nawierzchni i rzgdnymi projektowanymi nie
powinna przekracza¢ + 1 cm.
6.3.4. Szeroko$¢ nawierzchni
Szeroko$¢ nawierzchni nie moze ro6zni¢ si¢ od szerokos$ci projektowanej o wiecej niz £ 5
cm.
6.3.5. Grubos$¢ podsypki
Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci podsypki nie powinny przekracza¢ + 1
cm.
6.4. Czestotliwos¢ pomiarow
Zaleca sig, aby pomiary cech geometrycznych byty przeprowadzane nie rzadziej niz 2
razy na 100 m2 nawierzchni i w punktach charakterystycznych dla niwelety lub przekroju
poprzecznego oraz wszedzie tam, gdzie poleci Inspektor Nadzoru.
7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiarowa jest m® ( metr kwadratowy ) wykonanej nawierzchni z betonowej
kostki brukowej.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, jezeli wszystkie
pomiary 1 badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
przygotowanie podtoza,
wykonanie podbudowy,
wykonanie podsypki,
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Rozliczenie ryczattowe calego kontraktu zatem nie ustala si¢ ceny jednostkowej za 1m?
nawierzchni z kostki.
W ramach wynagrodzenia nalezy uwzgledni¢:
— prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
— oznakowanie robot,
— przygotowanie podtoza,
— dostarczenie materialow,
— wykonanie podsypki,
— ulozenie i ubicie kostki
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— wypehnienie spoin,
— przeprowadzenie badan i pomiard6w wymaganych w specyfikacji techniczne;.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

- PN-B-04111
- PN-B-06250
- PN-B-06712
- PN-B-19701

zgodnosci,
- PN-B-32250

Materialy kamienne. Oznaczanie §cieralnosci na tarczy Boehmego,
Beton zwykty,

Kruszywa mineralne do betonu zwyktego,

Cement.

Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena

Materiaty budowlane. Woda do betondéw i zapraw,

- BN-6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drég,

- BN-8931-01
- BN-8931-04
fata.

ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza,
Drogi samochodowe. Oznaczenie wskaznika piaskowego,
Drogi samochodowe. Pomiar rownosci nawierzchni planografem i



Strona | 24

Nazwa inwestycji: .
L . Studium:
»Budowa strefy rekreacyjnej przy ul. Lenartowicza” ST

V. NAWIERZCHNIA Z GUMOWYCH MAT PRZEROSTOWYCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej (ST) sag wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni
bezpiecznej na terenie zamontowanych urzadzen Street Workout.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja techniczna stanowi podstawe¢ jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i wykonywaniu rob6t zwigzanych z realizacja zadania
zgloszonego przez wnioskodawcow w ramach Budzetu Obywatelskiego pn.
inwestycji pn.: ,,Budowa strefy rekreacyjnej przy ul. Lenartowicza”

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia roboét
zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni z gumowych mat przerostowych.

2. MATERIALY

2.1. Nawierzchnia

Nawierzchnia bezpieczna wykonana z gumowych mat przerostowych w kolorze
czarnym montowanych na wyktadzinie bawelnianej z wszczepionymi nasionami
traw. Maty wykonane z gumowych mat z otworami (oczka), zapewniajagcymi
mozliwo$¢ przeros$nigcia trawy.

3. SPRZET

Sprzet do wykonania nawierzchni z gumowych mat przerostowych.

Mate powierzchnie nawierzchni wykonuje si¢ recznie.

Do plantowania uzywac sprzetu jak do korytowania pod nawierzchnie.

4 TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania og6lne”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogo6lne zasady wykonania robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

5.2. Sposob montazu
Maty przerostowe w postaci ptyt prostokatnych o wymiarach 1,0 x 1,5 m nalezy
uktada¢ jedna przy drugiej na wyktadzinie bawelnianej z wszczepionymi nasionami
traw mocujac do przygotowanego i wyrdwnanego podtoza gruntowego za pomoca
szpilek montazowych 1 zaciskow. Pod matami nalezy wytozy¢ widkning bawetniang
Z wszczepionymi nasionami traw. Polaczong ze sobg nawierzchni¢ mocujemy na
brzegach do gruntu za pomoca szpilek montazowych. Nawierzchnia nie bedzie
montowana na styk do obrzeza, zatem 30 cm brzegu maty (dodatkowe powierzchnie)
nalezy schowa¢ pod powierzchnig ziemi przy jednoczesnym zachowaniu
powierzchni mat dla wymaganej strefy bezpieczenstwa i zakotkowac, aby uniknaé
podnoszenia i podwijania si¢ brzegéw maty.
Pltyty mocowac do sgsiadujacych ptyt opaskami zaciskowymi co ok. 20 cm. Plyty
nalezy docig¢ do projektowanego ksztattu nawierzchni. Wokét istniejgcych urzadzen
wycig¢ w nawierzchni otwory o wymiarach dostosowanych do przekroju stupkow.
Na zamontowanych matach nalezy wykona¢ siew dla porostu trawy. Szczegédly
montazu nawierzchni wg zalecen producenta. Podtoze dla uktadania mat winno by¢
wyplantowane, wyrownane oczyszczone z darni i zanieczyszczen.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.0go6lne zasady kontroli jakos$ci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST ,,Wymagania ogolne”.
6.2. Badania.
Montowane maty, bezwzglednie muszg posiada¢ aktualny certyfikat zgodnosci z norma
PN-EN 1177 i atest PZH oraz znaczniki boczne pozwalajace je odrézni¢ od innych
gumowych wyrobow dostepnych w obrocie handlowym, nie posiadajacych certyfikatow i
atestow (niedopuszczonych na nawierzchni¢ bezpieczng dla urzadzen zabawowych).
6.3. Wymagania dotyczgce wykonania prac nawierzchniowych
- Dopuszcza si¢ maty o innych wymiarach niz opisane powyzej (szerokosci, jak i
dlugos$ci) zgodnie z technologig danego producenta. Grubo$¢ maty przerostowej
powinna zosta¢ dopasowana do parametru wysokosci swobodnego upadku.
Wymagania dotyczace mat przerostowych:
— Certyfikat zgodnos$ci z norma PN-EN 1176
— Atest PZH
7. OBMIAR ROBOT
7.1.0gdlne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robdt podano w ST ,,Wymagania og6lne”.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest m? (metr kwadratowy) nawierzchni poliuretanowe;j.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST ,,Wymagania ogolne”.
Wynagrodzenie ryczaltowe — kwota ustalona dla catego zadania.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
PN-EN 14877 Nawierzchnie sztuczne odkrytych terenéw sportowych- Specyfikacja.
PN-EN 1177 Nawierzchnie placow zabaw amortyzujace upadki.
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VI. ZIELEN

1. WSTEP
Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji technicznej (ST) s3
wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z zalozeniem i pielegnacja
zieleni
1.1 Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z:
— zakladaniem trawnikoéw z siewu,
1.2. Ogo6lne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST ,,Wymagania ogo6lne”
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materialow
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i1 sktadowania,
podano w ST ,,Wymagania ogdlne”
2.2. Ziemia urodzajna
Ziemia urodzajna, w zalezno$ci od miejsca pozyskania, powinna posiadaé
nastepujace charakterystyki:
— ziemia rodzima - powinna by¢ zdjeta przed rozpoczeciem robdt budowlanych i
zmagazynowana w pryzmach nie przekraczajacych 2 m wysokosci,
— ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy - nie moze by¢
zagruzowana, przerosni¢ta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.
2.3. Ziarniaki traw
Zastosowac nalezy gotowa mieszanke trawnikowg na tereny ozdobno — rekreacyjne.
Powinna ona mie¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy, klasg¢, numer normy wg
ktorej zostata wyprodukowana i oznaczong zdolnos¢ kietkowania.
3. SPRZET
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzgtu podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania zieleni
Wykonawca przystepujacy do wykonania zieleni drogowej powinien wykazac si¢
mozliwo$cig korzystania z nastepujacego sprzgtu:
e szpadel, fopata,
widly,
grabie,
walec,
taczka,
glebogryzarka,
kosiarka, kosiarka-wertykulator,
wertykulator reczny lub na kotkach,
naktadki na buty do areacji,
nozyce do trawy.
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4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotyczace transportu

Ogdlne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania og6élne”

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogoblne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST ,,Wymagania ogo6lne”

5.2. Trawniki
5.2.1. Wymagania dotyczace wykonania trawnikow

teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen,

teren powinien by¢ poddany uprawie przy uzyciu glebogryzarki i narzedzi
recznych,

przy zaktadaniu trawnikOw na gruncie rodzimym kraweznik powinien znajdowac
si¢ na réwni z powierzchnig trawnika,

teren powinien by¢ wyrdwnany i splantowany,

przed siewem nasion trawy ziemi¢ nalezy watowa¢ watem gladkim, a potem
watem - kolczatka lub zagrabic,

siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,

okres siania - najlepszy jest okres wiosenny, najpozniej sia¢ mozna do potowy
wrze$nia,

na terenie ptaskim nasiona traw wysiewane sa w ilosci 2 kg na 100 m2,

przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziemig grabiami lub watem kolczatka,
po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim walem w celu
ostatecznego wyrownania 1 stworzenia dobrych warunkéw dla podsigkania wody,
jezeli przykrycie nasion nastgpito przez walowanie kolczatka, mozna juz nie
stosowac watu gladkiego,

mieszanka nasion trawnikowych gotowa.

5.2.2. Humusowanie

Przed przystapieniem do prac zwigzanych z humusowaniem wykonawca zobowigzany
jest do wykonania badania gleby — analizy chemicznej na zawartos¢ makrosktadnikow,
sktadu granulometrycznego 1 pH gleby oraz okresli¢ zalecenia nawozowe. Po
przeanalizowaniu wynikoéw, nalezy podja¢ optymalne dziatania w zakresie poprawy
warunkow glebowych poprzez zastosowanie odpowiednich nawozow.

Grubo$¢ warstwy urodzajnej (humusu) powinna wynosi¢ 5 cm po modelowaniu i
zageszczeniu

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jako$ci robot

Ogolne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne”

6.2. Trawniki
Kontrola w czasie wykonywania trawnikdéw polega na sprawdzeniu:

0Czyszczenia terenu z gruzu 1 zanieczyszczen,
okreslenia ilo$ci zanieczyszczen (w m3),

pomiaru odlegto$ci wywozu zanieczyszczen na zwaltke,
prawidlowego uwalowania terenu,

gestosci zasiewu nasion.

Kontrola robot przy odbiorze trawnikoéw dotyczy:

prawidlowej gestosci trawy (trawniki bez tzw. ,,lysin”),
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— obecnosci gatunkdéw niewysiewanych oraz chwastow.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST ,,Wymagania og6lne”
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa jest:
- m (metr kwadratowy) wykonania: trawnikow
8. ODBIOR ROBOT
Ogdlne zasady odbioru robot podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogoélne”
pkt 8.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami
Inzyniera, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daly
wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST ,,Warunki ogdlne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Wynagrodzenie ryczaltowe ustalone dla calo$ci kontraktu — nie ustala si¢ ceny
jednostkowej dla humusowania i obsiania trawg.
W zakresie ceny nalezy uwzglednic:
— roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, dowoz ziemi urodzajnej, rozscielenie
ziemi urodzajnej, rozrzucenie kompostu,
— zakladanie trawnikow,
— pielegnacje trawnikow: podlewanie, koszenie, nawozenie, odchwaszczanie.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. PN-G-98011 Torf rolniczy
2. PN-R-67022 Material szkotkarski. Ozdobne drzewa 1 krzewy

iglaste

3. PN-R-67023 Material szkotkarski. Ozdobne drzewa 1 krzewy
lisciaste

4. PN-R-67030 Cebule, bulwy, ktacza i korzenie bulwiaste ro$lin
ozdobnych

o

BN-73/0522-01 Kompost fekaliowo-torfowy
6. Trawy i kwiaty jednoroczne i wieloletnie
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VII. SADZENIE DRZEW I ROSLIN
1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej (SST) sg wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robo6t zwigzanych z zakupem, dostawa i nasadzeniami
drzew ozdobnych i ro$lin zimozielonych na terenie objetym realizacja zadania
zgloszonego przez mieszkancéw do realizacji w ramach Budzetu Obywatelskiego pn.
»,Budowa strefy rekreacyjnej przy ul. Lenartowicza”

1.2.  Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) moze stanowi¢ dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji robot.

1.3. Zakres robot objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z sadzeniem drzew lisciastych ozdobnych na terenie ptaskim i roslin
zimozielonych w donicach drewnianych.

1.4. Okreslenia podstawowe

- ziemia urodzajna — ziemia posiadajagca wlasciwosci zapewniajace roslinom
prawidtowy rozwoj,

- humus — wierzchnia warstwa gleby zawierajgca min. 2% czg$ci organicznych.

- materiat ro$linny — sadzonki drzew i sadzonki roslin,

- bryla korzeniowa — uformowana przez szkotkowanie bryla ziemi  z przerastajgcymi
korzeniami ro$liny,

- forma naturalna — forma drzew do zadrzewien zgodna z naturalnymi cechami

wzrostu,

- forma pienna — forma drzew sztucznie wytworzona w szkolce z pniami o

wysokosci od 1,80 do 2,20 m, z wyraznym nie przycigtym przewodnikiem

I uformowang korona,

- forma krzewiasta — forma wlasciwa drzewa utworzona w szkolce przez niskie

przyciecie przewodnika celem uzyskania wielopedowosci.

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot — zgodnie z ST ,,Wymagania Ogolne”

2.  MATERIALY

2.1. Ogoblne wymagania dotyczace materialow

2.2. Ziemia urodzajna

Ziemia urodzajna, w zaleznosci od miejsca pozyskania, powinna posiada¢ nastgpujace
charakterystyki:

—  ziemia rodzima — powinna by¢ zdjeta przed rozpoczgciem robdt budowlanych
1 zmagazynowana w pryzmach nie przekraczajacych 2 m wysokosci; rodzajem ziemi
urodzajnej jest humus,

- ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy — nie moze by¢
zagruzowana, przerosni¢ta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.

2.3. Ziemia kompostowa

Do nawozenia gleby moga by¢ stosowane komposty, powstajace w wyniku
rozkltadu réznych odpadkow roslinnych 1 zwierzgcych (np. torfu, fekaliow, kory
drzewnej, chwastow, plewow), przy kompostowaniu ich na otwartym powietrzu w
pryzmach, w sposob i warunkach zapewniajacych utrzymanie wymaganych cech i
wskaznikow jako$ci kompostu.
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Kompost fekaliowo-torfowy - wyréb uzyskuje si¢ przez kompostowanie torfu
z fekaliami 1 $ciekami bytowymi z osadnikow, z osiedli mieszkaniowych.

Kompost fekaliowo-torfowy powinien odpowiada¢ wymaganiom BN-73/0522-01, a torf
uzyty jako komponent do wyrobu kompostu — PN-G-98011. Kompost z kory drzewnej —
wyrob uzyskuje si¢ przez kompostowanie kory zmieszanej z mocznikiem i osadami z
oczyszczalni $ciekow pocelulozowych, przez okres okoto 3-ch miesi¢gcy. Kompost z kory
sosnowej moze by¢ stosowany jako nawoz organiczny przy przygotowaniu gleby pod
zielen w okresie jesieni, przez zmieszanie kompostu z glebg.

2.4. Materiat roslinny i nasadzeniowy

2.4.1. Wymagania dotyczace wielkosci roslin i ich doboru gatunkowego

Tabela nr 1. Wymagane wielkosci sadzonych drzew i krzewow

N| Opis Obwod Wysoko$¢
r pnia H (cm)
(cm)

Drzewa li$ciaste

1| Glég dwuszyjkowy ‘Paul’s scarler’ 8-10 250+300

2 | Jarzab pospolity Sorbus ’Joseph Rock’ 8-10 250+300

Rosliny zimozielone

1| Rozplenica japonska ‘Hamelin’ wielkos¢ | -----
ok. 40 cm

2 | Barwinek pospolity wielkos¢ | -----
ok. 15 cm

Inne parametry dotyczace wielko$ci materiatu ro$linnego powinny by¢ zgodne
z maksymalnymi warto$ciami okre§lonymi w PN-87/R-67022, PN-87/R-67023
i BN-76/9125-01 — wybor L.
2.4.2.Wymagania dotyczace jakosci roslin
Dostarczone sadzonki powinny by¢ zgodne z normami wymienionymi powyzej, wybor I
oraz spelnia¢ parametry zgodnie z tabelg nr 1; wlasciwie oznaczone, tzn. muszg miec
etykiety, na ktorych podana jest nazwa tacinska, forma, wybor, wysoko$¢ pnia, numer
normy. Drzewa powinny spetnia¢ min. parametry znajdujace si¢ w tabeli nr 1 (pkt 2.4.1.)
Materiat ro$linny musi by¢ czysty odmianowo, wyprodukowany zgodnie
z zasadami agrotechniki szkotkarskiej. Drzewa do nasadzen muszg by¢ zdrewniale,
zahartowane oraz prawidlowo uformowane, z zachowaniem charakterystycznych dla
gatunku i odmiany pokroju, wysokosci, szerokosci i dlugosci pedow, a takze
rownomiernego rozkrzewienia i rozgal¢zienia. Powinny by¢ zachowane odpowiednie
proporcje migdzy pniem, korong i brylag korzeniowa. Materiat musi by¢ zdrowy, bez
uszkodzen mechanicznych, objawow bedacych skutkiem niewlasciwego nawozenia
1 agrotechniki oraz bez odrostow podktadki.
Sadzonki drzew powinny posiada¢ nastgpujace cechy:
—  pak szczytowy przewodnika powinien by¢ wyraznie uformowany,
—  przyrost ostatniego roku powinien wyraznie i prosto przedtuza¢ przewodnik,

— system korzeniowy powinien by¢ skupiony i prawidlowo rozwiniety, na korzeniach
szkieletowych powinny wystepowac liczne korzenie drobne,

— sadzonki drzew z brytg korzeniowa,



Strona | 31

Nazwa inwestycji: .
L X Studium:
»Budowa strefy rekreacyjnej przy ul. Lenartowicza” ST

— u ro$lin sadzonych z bryla korzeniowa, bryta korzeniowa powinna by¢ prawidtowo
uformowana, zwarta i nie uszkodzona,

— pedy szkieletowe korony drzewa powinny by¢ dobrze wyksztalcone i rOwnomiernie
rozmieszczone oraz wystepowac w ilosci uzaleznionej od gatunku i odmiany, jednak nie
mniejszej niz 4,

— pedy korony drzew nie powinny by¢ przyciete, chyba ze jest to ciecie formujace, np.
u form kulistych,

— blizny na przewodniku powinny by¢ dobrze zaro$nigte, dopuszcza si¢ 4
niecatkowicie zarosnigte blizny na przewodniku w II wyborze, u form naturalnych drzew,

— ro$liny zimozielone powinny by¢ zdrowe zapewniajace wymagany wzrost.

2.4.3.Wady niedopuszczalne:

— silne uszkodzenia mechaniczne ros$lin,

— odrosty podktadki ponizej miejsca szczepienia,

— $lady zerowania szkodnikow,

— oznaki chorobowe,

— zwiednigcie i pomarszczenie kory na korzeniach i cze$ciach naziemnych,

— martwice i pgkniecia kory,

— uszkodzenie paka szczytowego przewodnika,

— uszkodzenie lub przesuszenie bryty korzeniowej,

—  Zle zaro$nigte odmiany szczepionej z podktadka.

2.5. Nawozy mineralne

Nawozy mineralne powinny by¢ w opakowaniu, z podanym skladem chemicznym
(zawartos¢ azotu, fosforu, potasu — N.P.K). Nawozy nalezy zabezpieczy¢ przed
zawilgoceniem i zbryleniem w czasie transportu i przechowywania.

2.6. Scidtkowanie

Sciotkowanie — pokrywanie powierzchni gleby zrebkami lub mielong korag w celu
zmniejszenia parowania wody, niedopuszczenia do rozwoju chwastow, poprawy
sprawnosci roli oraz zapobiezenie erozji wodnej i wietrznej.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

3.2. Sprzet stosowany do wykonania zieleni

Wykonawca przystepujacy do wykonania nasadzen powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia
posiadania sprzetu gwarantujacego prawidtowe wykonanie zadania.

4. TRANSPORT

4.1. Ogo6lne wymagania dotyczgce transportu

4.2. Transport materiatlow do wykonania nasadzen

Transport materiatéw do zieleni drogowej moze by¢ dowolny pod warunkiem, ze nie
uszkodzi, ani tez nie pogorszy jako$ci transportowanych materiatow.

W czasie transportu drzewa muszg by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniem bryty
korzeniowej lub korzeni i pedéw. Rosliny z bryta korzeniowa musza mie¢ opakowane
bryty korzeniowe.

Drzewa moga by¢ przewozone wszystkimi $rodkami transportowymi. W czasie
transportu nalezy zabezpieczy¢ przed wyschnigciem 1 przemarznigciem. Drzewa po
dostarczeniu na miejsce przeznaczenia powinny by¢ natychmiast sadzone. Jesli jest to
niemozliwe, nalezy je zadotowa¢ w miejscu ocienionym 1 przewiewnym, a w razie suszy
podlewac.



Strona | 32

Nazwa inwestycji: .
L . Studium:
»Budowa strefy rekreacyjnej przy ul. Lenartowicza” ST

Rosliny nalezy przewozi¢ w warunkach zabezpieczajacych je przed wstrzgsami,
uszkodzeniami

i wyschnigciem. Przy przestaniu na dalsze odlegtosci, rosliny nalezy przewozié
szybkimi srodkami transportowymi, zakrytymi. W okresie wysokich temperatur przewoz
powinien by¢ w miar¢ mozliwosci dokonywany noca.

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania rob6t

5.1.1. Wymagania dotyczace sadzenia.

Wymagania dotyczace sadzenia drzew s3 nastepujace:

— pora sadzenia — nasadzenia nalezy wykona¢ w terminie okreslonym umowag
Zamawiajacego,

— miejsce sadzenia — w miejscu wyznaczonym przez przedstawiciela Zamawiajgcego,

— dotki powinny by¢ zaprawione ziemig urodzajng i mie¢ taka wielko$¢, aby korzenie
mogly si¢ w nich swobodnie pomiescic,

— ro$lina w miejscu sadzenia powinna znalez¢ si¢ od 0 do 5 cm glebiej jak
w szkotce. Zbyt glebokie lub plytkie sadzenie utrudnia prawidtowy rozwoj rosliny,

— korzenie ztamane i uszkodzone nalezy przed sadzeniem przyciac,

— korzenie roslin zasypywac sypka ziemia, a nastepnie prawidtowo ubi¢, uformowac
mise, przysypac warstwa $ciotki (kora lub zrabki) o gr. Scm 1 podlac,

— nalezy usuna¢ uszkodzone, nadtamane galezie,

— nasadzenia ro$§lin w donicach drewnianych wypelnionych ziemig urodzajng
odpowiedni nawieziong,

- zasady nasadzen ros$lin — zgodnie ze specyfika materiatu ro$linnego.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogodlne zasady kontroli jakosci robot

6.2. Drzewa

Kontrola rob6t w zakresie sadzenia i pielegnacji drzew polega na sprawdzeniu:

— wielkos$ci dotkow,

— zaprawienia dotkow ziemig urodzajna,

— zgodnos$ci realizacji obsadzenia z dokumentacjg projektowa, wskazaniami
przedstawiciela Zamawiajagcego w zakresie miejsc sadzenia, gatunkéw i odmian,
odlegtosci sadzonych roslin,

— materiatu roslinnego w zakresie wymagan jakosciowych systemu korzeniowego,
pokroju, wieku, zgodnosci z ST oraz normami: PN-87/R-67022, PN-87/R-67023 i PN-
76/9125-01,

— opakowania, przechowywania 1 transportu materiatu roslinnego,

— odpowiednich termindéw sadzenia,

— wykonania prawidtowych misek posadzeniu 1 podlaniu,

— wymiany chorych, uszkodzonych, suchych i zdeformowanych krzewow,

— zasilania nawozami mineralnymi.

Kontrola robot w zakresie sadzenia i pielggnacji roslin polega na sprawdzeniu:

— wypelnienia donic ziemig urodzajna,

— zgodnosci realizacji obsadzenia z dokumentacjg projektowa, wskazaniami
przedstawiciela Zamawiajacego w zakresie gatunkéw i odmian, odleglosci sadzonych
roslin,
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— jako$ci materiatu ro$linnego

— opakowania, przechowywania i transportu materiatu roslinnego,

— odpowiednich termindéw sadzenia,

— wykonania prawidtowego podlaniu,

— wymiany chorych, uszkodzonych, suchych i zdeformowanych roslin,

— zasilania nawozami mineralnymi.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarowa jest szt. (sztuka) wykonania posadzenia drzew i roslin.

8. ODBIOR ROBOT

Odbiorowi podlegaja:

- jako$¢ materialu drzew i ro$lin,

- ilo$¢ posadzonych drzew i roslin,

- sposob sadzenia drzew i roslin,

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie ST, jezeli wszystkie pomiary i badania
daly wyniki pozytywne.

9.  PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Rozliczenie ryczattowe catosci kontraktu. Nie ustala si¢ ceny jednostkowej nasadzenia 1
szt. drzewa lub rosliny.
Wynagrodzenie winno uwzglednia¢ dla nasadzenia drzew:

- zakup i dostawe drzewa,

—  wyznaczenie miejsc sadzenia,

—  wykopanie dotow,

- zaprawienie dolow ziemig urodzajng do potowy,

—  posadzenie drzewa ,

- sciotkowanie kora

—  podlanie drzew,

—  odwoz gruntu z wykopu na sktadowisko.

Wynagrodzenie winno uwzglednia¢ dla nasadzenia roslin:

— zakup 1 dostawe roslin,

- wypehienie donicy ziemig urodzajna,

- posadzenie ro$lin,

podlanie roslin.

0. PRZEPISY ZWIAZANE
PN-G-98011 Torf rolniczy
PN-R-67022 Material szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy iglaste
PN-R-67023 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy lisciaste
Inne przepisy zwigzane z roslinno$cia.

PONMEE
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VIIL EAWKI | KOSZE NA SMIECI

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) s3 wymagania
szczegblowe dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z montazem tawek
parkowych i koszy na $mieci w ramach zadania p.n.: ,,Budowa strefy rekreacyjnej przy
ul. Lenartowicza”
1.2. Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy dla
potrzeb zlecenia i realizacji robot jak pkt. 1.1.
1.3. Okre$lenia podstawowe
Okreslenia podstawowe w ST s3 zgodne z obowigzujacymi normami i wytycznymi w ty
zakresie.
1.4. Ogo6lne wymagania dotyczace robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robdt zgodnie z zaleceniami
producenta.
2. ZAKRES ROBOT
Roboty ktérych dotyczy ST, obejmuja wszystkie czynnos$ci umozliwiajgce i majace na
celu zamontowanie tawek 1 koszy na $mieci zakupionych wg wymogdéw zamawiajacego.
— montaz tawek — osadzenie urzadzen wg wytycznych producenta (np. wykopanie
dotkow pod gotowe elementy prefabrykowane dla montazu tawek i
rozplantowanie nadmiaru ziemi lub przytwierdzenie fawek Srubami do podtoza
betonowego lub inny spos6b montazu),
— montaz koszy na $mieci — osadzenie urzadzen wg wytycznych producenta.
3. SPRZET
Roboty zwigzane z montazem tawek 1 koszy na $mieci moga by¢ wykonywane r¢cznie
lub dowolnego sprz¢tu o matych gabarytach.
4. TRANSPORT
Przewozenie tawek 1 koszy na $mieci powinno odbywac¢ si¢ odpowiednimi $rodkami
transportu przy zachowaniu szczeg6lne ostroznosci pod wzgledem ich uszkodzenia oraz
zgodnie z BHP i przepisami ruchu drogowego.
5. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrola jakosci polega na sprawdzeniu zgodno$ci wykonania robot pod wzgledem
zastosowanych materialow 1 doktadno$ci wykonania.
6. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiaru jest:
— 1 szt. dostarczonej i zamontowanej tawki,
— 1 szt. dostarczonego i zamontowanego kosza na $mieci.
7. ODBIOR ROBOT
Odbioru robot dokonuje si¢ na podstawie ogledzin i stwierdzenia zgodnos$ci zgodnie z
SWIZ i zapisami umowy.
8. PODSTAWA PLATNOSCI
Roboty rozliczane ryczattowo.
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IX. MONTAZ URZADZEN SPORTOWYCH i URZADZEN STREET WORKOUT
1. Wstep
1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej s3 wymagania dotyczace
montazu urzadzen sportowych i urzadzen Street Workout w ramach zadania
,Budowa strefy rekreacyjnej przy ul. Lenartowicza”
1.2.Zakres stosowania ST
Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres rob6t objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot
zwigzanych z wykonaniem i odbiorem montazu urzadzen sportowych i urzadzen
Street Workout obejmuja:
e dostawe i montaz urzadzen sportowych
e dostawe 1 montaz urzadzen Street Workout,
1.4.0kreslenie podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej ST sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi
normami i definicjami podanymi w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”.
1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za
zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.
2. Materialy
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow
Ogodlne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano
w ST ,,Wymagania ogolne”.
2.2. Beton i jego sktadniki
Do fundamentdéw betonowych nalezy stosowac beton klasy C20/25 wg PN-EN 206-1
Do betonu powinien by¢ stosowany cement powszechnego uzytku klasy 32,5, wg
PN-EN 197-1. Kruszywo do betonu (piasek, zwir, grys, mieszanka z kruszywa
naturalnego sortowanego, kruszywo tamane) powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-
EN 12620
Woda powinna odpowiada¢ wymaganiom PN-EN 1008.
2.3. Montowane obiekty
Peten wykaz montowanych urzadzen sportowych 1 urzadzen Street Workout, znajdowac
si¢ w dokumentacji projektowej opracowanej zgodnie z Programie Funkcjonalno-
Uzytkowym.
3. Sprzet
3.1. Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu
Ogodlne wymagania dotyczace sprze¢tu podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne”. Roboty wykonane beda recznie.
4. Transport
4.1.0go6lne wymagania dotyczace transportu
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
4.1. Transport mieszanki betonowej
Transport mieszanki betonowej powinien odbywaé¢ specjalistycznymi
samochodami do przewozu betonu.
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4.3.Transport elementow urzadzenia obiektow
Elementy urzadzenia nalezy przewozi¢ zgodnie z instrukcjg producenta w sposob
zabezpieczajacy je przed uszkodzeniem.
5. Wykonanie robét
5.1. Ogoblne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST-00.00.00 ,,Wymagania ogolne”
Zaleca si¢ by wszystkie elementy byly montowane pod nadzorem producenta danego
urzadzenia. Elementy nalezy rozmiesci¢ zgodnie z projektem zagospodarowania terenu
zachowujac odpowiednie odleglosci migdzy urzadzeniami tak by spetni¢ wymogi
bezpieczenstwa ich uzytkowania. Po wykonaniu wszystkich robot nalezy doktadnie
oczysci¢ teren z wszelkich pozostalosci po procesie montazu. W czasie wykonywania
prac nalezy przestrzega¢ warunkéw BHP.
5.2. Zasady wykonywania robot
Wykonanie fundamentdw:
- wykonanie wykopoéw - wykopy pod wzglegdem usytuowania i rozmiaréw
muszg by¢ zgodne z dokumentacja projektowa,
- betonowanie fundamentow - fundamenty winny by¢ wykonane z betonu klasy
C20/25.
Montaz elementow:
Wszystkie urzadzenia winny by¢ zamocowane do podtoza zgodnie z zaleceniami
producenta w taki sposob by gwarantowaly stabilno$¢ 1 bezpieczenstwo.
Zamocowanie do podtoza winno takze zapewnia¢ szybki montaz i demontaz
urzadzenia.
6. Kontrola jakosci robét
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci rob6t
Ogo6lne zasady kontroli jako$ci robdt podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.
6.2.  Kontrola wykonania robdt polega na sprawdzeniu zgodno$ci wykonania robot
z dokumentacja projektowa. Ponadto kontroli podlega zgodno$¢ uzytych materiatow
z dokumentacjg projektows.
7. Obmiar robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST ,,Wymagania ogolne”.
Jednostka obmiaru roboét jest 1szt. (sztuka) zamontowanego elementu urzadzenia
sportowego i urzadzenia Street Workout.
8. Odbior robét
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.
Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i
wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary 1 badania z
zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.
9. Podstawa ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST ,,Wymagania og6lne”.
Wynagrodzenia ryczatltowe — cena obejmuje wszystkie czynno$ci w ramach catego
zadania w tym w zakresie montazu urzadzen sportowych i urzadzen Street Workout:
a) prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,
b) pozyskanie i dostarczenie materiatow,
c) wykonanie robot ziemnych,
d) montaz i rozbiorka deskowania,
e) wykonanie betonowego fundamentu z gniazdami do osadzenia elementéw urzadzen,
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f) zasypanie wykopu,

g) montaz i regulacja poszczegdlnych urzadzen

h) roboty wykonczeniowe i uporzadkowanie terenu,

i) przeprowadzenie pomiardw i1 badan.

10. Przepisy zwiazane i standardy

PN-EN 16630:2015-06 Wyposazenie sitowni plenerowych zainstalowane na state.
Wymagania bezpieczenstwa i metody badan.

PN-EN 206-1 Beton. Czes$¢ 1: Wymagania, wlasciwosci, produkcja i zgodnos¢

PN-EN 197-1 Cement. Cz¢$¢ 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodno$ci

dotyczace cementu powszechnego uzytku.

PN-EN 1008 Woda zarobowa do betondéw. Specyfikacja pobierania

probek, badania i ocena przydatnosci wody zarobowej do betonu w tym

odzyskanej z produkcji procesu betonu

PN-EN 12620
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X. ZABEZPIECZENIE ISTNIEJACEGO UZBROJENIA
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z przejsciem sieci w rejonach istniejacego uzbrojenia
terenu.
1.2. Skrzyzowania z istniejagcym uzbrojeneim terenu
Wysokosciowe polozenie istniejacych instalacji moze powodowac powstanie kolizji
wysokosciowych.
Na trasie projektowanych robot wystepuja skrzyzowania z istniejacym uzbrojeniem
terenu w postaci:

— sieci wodociggowe;j,

— sieci gazowej,

— sieci kanalizacyjnej,

— sieci teletechnicznej,

— sieci elektroenergetycznej,

— punkty osnowy geodezyjnej.
Mapy geodezyjne nie posiadaja wszystkich rzednych zaglebienia istniejacych urzadzen
uzbrojenia podziemnego. Zatozono posadowienie istniejacych instalacji na poziomie:

— sieci wodociggowe napoziomie ok. 1.5-1,6 m ponizej poziomuterenu (przykrycie),
sieci gazowe na poziomie ok. 0,8 — 1,0 m ponizej poziomu terenu,
sieci kanalizacyjnej ok. 2,0—2,5 m ponizej poziomu terenu,
kable telekomunikacyjne na poziomie ok. 0,6 —0,8 m ponizej poziomu terenu,

— kable energetyczne napoziomie ok. 0,6 —0,8 m ponizej poziomu terenu.
Przed przystgpieniem do wykonywania prac ziemnych nalezy ustali¢ rzeczywiste
posadownie istniejacych przewodoéw poprzez wykonanie odkrywek miejscowych oraz
sprawdzenia czy nie zostaly wykonane sieci w okresie od opracowania dokumentacji
projektowej] do momentu przystgpienia do realizacji. W rejonie skrzyzowan z
istniejagcym uzbrojeniem terenu roboty prowadzi¢ recznie, ze szczegdlng ostroznoscig i
pod nadzorem uzytkownika uzbrojenia. Na czas wykonywania robdt odkryte kable i1
rurociagi zabezpieczy¢ przed zerwaniem poprzez podwieszenie do konstrukcji no$nie;.

Zabezpieczenie istniejacych kabli elektroenergetycznych i teletechnicznych

Prace w poblizu istniejacych urzadzen elektroenergetycznych nalezy wykona¢ zgodnie z
normg PN-76/E-05125. W miejscach zblizen i skrzyzowan z kablami energetycznymi i
teletechnicznym wykopy prowadzi¢ rgcznie W obrgbie 2 m na dlugosci kabli pod
nadzorem odpowiednich stuzb eksploatacyjnych, po uprzednim powiadomieniu i
przygotowaniu prac. Miejsca skrzyzowan istniejagcych kabli nalezy zabezpieczy¢
zgodnie z wytycznymi wiascicieli sieci np. zastoswaé rury ochronne dwudzielne,
gruboscienne wykonane z HDPE o dlugo$ci rury 3 m. Prace w rejonie shupd—
wykonywac¢ recznie. Stupy podeprze¢ wyporami drewnianymi o rozstawie kotowym
120°.
Zabezpieczenie przewodow wodociaggowych, gazowych, kanalizacyjnych
Wykopy prowadzi¢ recznie W obrebie 2 m na dtugosci wodociggu. Na czas prowadzonych
robot nalezy zabezpieczy¢ odkryte przewody przed uszkodzeniem. Nalezy zachowaé
minimalng odleglto$¢ pionowag réwng 20 cm pomigdzy projektowang kanalizacjg
deszczowa a przewodami wodociggowymi. Po zakonczeniu robot przestrzen w obrebie
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skrzyzowania wypeic¢ piaskiem, dobrze go zageszczajac recznie w celu uniknigcia
obsunigcia przewodu.
Zabezpieczenie punktow osnowy geodezyjnej
Roboty ziemne w rejonie punktow osnowy geodezyjnej wykonywaé recznie bez
naruszenia ich posadownia. W przypadku uszkodzenia lub zniszczenia punktu
geodezyjnego powiadomi¢ Geodete Powiatowego poprzez Powiatowy Osrodek
Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej.
1.3. Zakres stosowani ST
Specyfikacja Techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i realizacji robot.
1.4. Zakres objety ST
Ustalenia zawarte w niniejszej] ST dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z
wykonaniem planowanych robot drogowych w miejscach zblizen i skrzyzowania z
istniejacym uzbrojeniem. W zakres tychrobot wchodza:
— roboty przygotowawcze,
— podwieszenie i zabezpieczenie istniejacych instalacji na czas prowadzenie robot.
W przypadku konieczno$ci zastosowania rur ostonowych nalezy wykonac:
— montaz rur ochronnych (ostonowych),
— roboty izolacyjne,
— uszczelnienie koncoéw ruryochronnej,
1.5. Okreslenia podstawowe
— przeszkoda — obiekty, urzadzenia instalacyjne zlokalizowane na trasie
projektowanej sieci,
— kable energetyczne - podziemne kablowe instalacje elektryczne,
— sie¢ - podziemny przewod do przesytu medium,
— skrzyzownia — miejsca przeciecia si¢ rzutu poziomego z istniejacym uzbrojeniem,
— ruraochronna—zgodnie z dokumentacja projektowa,
— pozostate okreslenia — sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi
normani i definicjami podanymi w ST ,,Wymagania ogolne".
1.6. Ogolne wymagania dotyczace robot
Ogo6lne wymagania dotyczace robot podano w ST,,Wymagania ogdlne".
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow
Ogoblne wymagania dotyczace ich pozyskiwania 1 skitagdowania podano w ST
,Wymagania ogolne".
Wykonawca zobowigzany jest:
— dostarczy¢ materiaty zgodnie z wymaganiami Dokumentacji Projektowej i ST,
— powiadomi¢ Inspektora Nadzoru o proponownych zZrddlach pozyskiwania
materiatdéw przed rozpoczgciem dostawy i uzyskac jego akceptacje.
Rura ochronna
Zgodnie z dokumentacja projektowa
Kruszywo
Piasek wg PN-B-11113.
2.2. Sktadowanie materiatow
Wszystkie wyroby nalezy uktada¢ wedtug poszczegdlnych grup, wielkosci i gatunkow w
sposob zapewniajacy stateczno$¢ oraz umozliwiajacy dostep do poszczegodlnych grup.
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Powierzchnia sktadowania powinna by¢ utwardzona 1 zabezpieczona przed
gromadzeniem si¢ wod sanitarnych i opadowych. Warunki sktadowania materialow winny
by¢ zgodne ze ST ,,warunki Ogolne”
2.3. Odbior materiatow na budowie
Materiaty nalezy dostarczy¢ na budowe wraz ze $widectwem jako$ci, kartami
gwarancyjnymi i protokotami odbioru technicznego, atestami, aprobatami technicznymi,
deklaracjami. Dostarczone materiaty na miejsce budowy nalezy sprawdzi¢ pod wzgledem
kompletnosci 1 zgodnosci z danymi producenta. Nalezy przeprowadzi¢ ogledziny
dostarczonych materialow. W razie stwierdzenia wad lub powstania watpliwosci ich
jakos$ci, przed wbudowaniem nalezy podda¢ badaniom okres§lonym przez Inspektora
Nadzoru.
3. SPRZET
3.1. Ogblne wymagania dotyczace sprzetu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogolne".
3.2. Sprzet do wykonaniarobdt:

— zuraw budowlany samochodowy,

— maszyna do wiercen poziomych,

— sprzet do zageszcezania gruntu,

— samochdd skrzyniowy,

— samochod samowyladowawczy.
4. TRANSPORT
4.1. Ogblne wymagania dotyczace transportu
Ogblne wymagania dotyczace transportu podano w ST, Wymagania ogélne".
Wykonawca zobowigzany jest do stosowania takich srodkow transportu, ktore pozwola
unikng¢ uszkodzen i odksztalcen przewozonych materitow, przestrzegajac warunkow
okreslonych przez producenta. Materiaty na budowe powinny by¢ przewozone zgodnie z
przepisami ruchu drogowego oraz BHP. Rodzaj oraz liczba srodkoéw transportu powinna
gwarantowa¢ prowadzenie robot zgodnie z zasadami zawartymi w dokumentacji
projektowej, ST i wskazaniami Inspektora Nadzoru oraz w terminie przewidzianym w
kontrakcie. Przewozone materialy powinny by¢ rozmieszczone roéwnomiernie oraz
winny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem w czasie ruchu pojazdu. Kruszywa
mogg by¢ przewozone dowolnymi §rodkami transportu w sposodb zabezpieczajacy je
przed zanieczyszceniem i nadmiernym zawilgoceniem.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robot
Ogo6lne zasady wykonania robot podano w ST. ,,Wymagania ogo6lne".
Roboty przygotowawcze
Wytyczenie trasy i punktéw wysokosciowych
Podstawe wytyczenia stanowi dokumentacja projektowa oraz Specyfikacja techniczna
(ST).
Lokalizacja 1 wymiary winny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowa. Wytyczenie w
terenie z zazanczeniem usytuowania za pomocg wbitych w grunt kotkow osiowych z
gwozdziem. Po wbiciu kotkow osiowych nalezy wbi¢ kotki - swiadki jednostronne lub
dwustronne w celu umozliwienia odtworzenia po rozpoczeciu robot ziemnych.
Wytyczenie trasy przewodu w terenie winny by¢ wykonane przez shuzby geodezyjne
Wykonawcy. Nalezy ustali¢ stale repery, a w przypadku niedostatecznej ich ilosci
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wbudowac¢ repery tymczasowe z rz¢dnymi sprawdzonymi przez stuzby geodezyjne. W
niektérych miejscach, gdzie moze zachodzi¢ niebezpieczenstwo wypadkow, budowe
nalezy zgodnie z BHP i przepisami kodeksu drogowego ogrodzi¢ od strony ruchu, a na noc
dodatkowo oznaczy¢ $wiattami. W miejscach kolizji przekopy wykona¢ pod nadzorem
wlascicieli sieci.
5.2. Roboty ziemne
W rejonie istniejacego uzbrojenia podziemnego roboty ziemne nalezy wykonywac
sposobem recznym, z zabezpieczeniem 1 odwodnieniem wykopow (koryta dla
nawierzchni drogowej).
5.3. Roboty montazowe
Istniejace uzbrojenie krzyzujace si¢ z projektowanymi robotami lub przebiegajace w jej
sasiedztwie w odlegtosciach mniejszych od normatywnych nalezy zabezpieczy¢ w sposdb
okreslony w dokumentacji projektowej, w podanych tam rurach ochronnych, o $rednicach
dostosowanych do $rednic istniejagcego uzbrojenia pod nadzorem uzytkownika. Konce rur
ochronnych wyprowadzi¢ poza zewnetrzny obrys istniejgcego uzbrojenia, na odlegtosé
podang w dokumentacji. Kazde skrzyzowanie i zblizenie przed zasypaneim podlega
odbiorowi przez wiascicieli odnos$nych sieci.
Przywrbcenie do stanu pierwotnego
Po wykonaniu zabezpieczen sieci zasypanie wykopow nalezy rozpocza¢ po odbiorze
technicznym przez wiascicieli urzadzen.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoblne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jakosci robot podano w ST,,Wymagania ogolne".
6.2. Kontrola, pomiary i badania.

Badania przed przystapieniem do robot.
Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien zgtosi¢ nadzor do uzytkowanikow
uzbrojenia podziemnego.

Kontrola, pomiary i badania w czasie robot
Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych robot w
zakresie i z czestotliwoscig okreslong w niniejszej ST i zaakceptowang przez Inspektora
Nadzoru. W szczego6lnosci kontrola powinna obejmowaé zgodnos$¢ z dokumentacja
projektowa (materiat, spadki, izolacja, zasypka).
7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST ,,Wymagania Ogoélne”. Jednostki obmiarow
nalezy przyjmowac zgodnie z kosztorysem.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogoblne zasadyodbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w ST ,,Wymagania Ogdlne”. Roboty uznaje si¢ za
wykonane zgodnie z dokumentacja projektows, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru,
jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbior robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja: - rury ostonowe przed
zasypaniem wykopdw 1 przywrdcenia stanu pierwotnego. Odbiér robdt zanikajacych
powinien by¢ poza zewngtrzny obrys istniejacego uzbrojenia, na odleglo$¢ podang w
dokumentacji. Kazde zabezpieczenie miejsca skrzyzowania lub zblizenia przed zasypanim
podlega odbiorowi przez wiascicieli odno$nych instalacji.
8.3. Odbior techniczny koncowy
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Jest to odbidr techniczny catosci robot po zakonczeniu budowy (lacznie z odcinkami
przej$¢ przez przeszkody), przed przekazaniem do eksploatacji.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotyczace platnosci

Ogolne ustalenia dotyczace platnosci podano w ST ,,Warunki Og6lne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Wynagrodzenie ryczaltowe ustalone dla calo$ci kontraktu — nie ustala si¢ ceny
jednostkowej zabezpieczenia urzgdzen podziemnych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy:

PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania z zakresie wykonania i badania
przy odbiorze,

BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy
odbiorze.

UWAGA: Wszelkie roboty ujete w specyfikacji nalezy wykona¢ w oparciu o aktualnie
obowigzujgce normy iprzepisy.
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X1. BUDOWA OSWIETLENIA ULICZNEGO
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Szczegdtowe] Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania
dotyczace wykonania i odbioru robét zwigzanych z wykonaniem o$wietlenia na dojsciu
do obiektéw utworzonych w ramach zadania pn. ,,Budowa strefy rekreacyjnej przy ul.
Lenartowicza”.
1.2. Zakres stosowania ST
ST jest stosowana jako dokument przetargowy przy zlecaniu i realizacji robot
wymienionych w p.1.1.
1.3. Zakres robot objetych ST
Zakres rzeczowy obejmuje:
« zabudowe¢ nowych punktéw o$wietleniowych
« budowe nowych tras kablowych
« przylaczenie projektowanego oswietlenia do istniejagcego os$wietlenia ulicznego
zlokalizowanego przy ul. ks. Franciszka Blachnickiego.
1.4.0kreslenia podstawowe
1.4.1. Stup oswietleniowy parkowy - konstrukcja wsporcza osadzona bezposrednio w
gruncie, sluzgca do zamocowania oprawy oswietleniowej na wysokosci ok. 6,0 m.
1.4.2. Oprawa oS$wietleniowa - urzadzenie stuzace do rozdziali, filtracji 1
przeksztatcania strumienia $wietlnego wysytanego przez zrddto $wiatla, zawierajace
wszystkie niezbedne detale do przymocowania i polaczenia z instalacjg elektryczna.
1.4.3. Kabel - przewod wielozylowy izolowany, przystosowany do przewodzenia pradu
elektrycznego, mogacy pracowac pod i nad ziemig.
1.4.4. Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona czesci przewodzacych
dostepnych w wypadku pojawienia si¢ na nich napigcia w warunkach zaktéceniowych.
14.5. Skrzyzowanie - wystepuje wtedy, gdy cze$¢ rzutu poziomego linii
elektroenergetycznej przecina lub pokrywa jakakolwiek czg$¢ rzutu poziomego innej
linii elektrycznej, drogi komunikacyjnej, budowli itp.
1.4.6. Zblizenia - wystepuje wtedy, gdy odlegtos¢ rzutu poziomego linii elektrycznej od
rzutu poziomego innej linii elektrycznej, korony drogi, budowli itp. jest mniejsza niz
potowa wysokoS$ci zawieszania najwyzej potozonego nieuziemionego przewodu
zblizajacej si¢ linii 1 nie zachodzi przy tym skrzyzowanie.
1.4.7. Pozostate okreslenia podstawowe sa zgodne z odpowiednimi normami oraz z
okresleniami podanymi  w ST ”Wymagania ogo6lne”.
1.5.0g6lne wymagania dotyczace robot
Ogoblne wymagania dotyczace robot podano w ST ,,Wymagania Ogolne”.
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako§¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z
Dokumentacja Projektowa, ST 1 poleceniami Inspektora Nadzoru.
Niezbgdne dane:
« organizacji robot budowlanych;
« zabezpieczenia interesu 0sob trzecich;
« ochrony srodowiska;
. warunkow bezpieczenstwa pracy;
« zaplecza dla potrzeb wykonawcy;
« warunkow organizacji ruchu,
« zabezpieczenia chodnikéw i terenéw zielonych.
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podano w ST ,,Wymagania Ogolne”.
2. MATERIALY
2.1. Ogdlne wymagania dotyczace materiatow
Ogolne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w ST
,»Wymagania ogolne”.
Jakakolwiek nazwa handlowa uzyta w ST lub dokumentacji projektowej oznacza¢ bedzie
definicje standardu a nie specyficzny produkt do zastosowania w projekcie.
Wszystkie materiaty przewidywane do wbudowania beda zgodne z postanowieniami
kontraktu, wymaganiami i warunkami ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.
Wszelkie uzyte w dokumentacji projektowej nazwy producentdéw i typ urzadzen nalezy
rozumie¢ jako przyktadowe. Dopuszczone jest stosowanie = réwnowaznych
materialdow 1 urzadzen innych producentéw o parametrach technicznych takich
samych badz lepszych po uzyskaniu akceptacji Inspektora Nadzoru, Inwestora i
przyszitego wtasciciela budowanych urzadzen.
2.2. Shupy oswietleniowe
Stupy oswietleniowe powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa.
Zastosowano stlupy aluminiowe anodowanie montowane na fundamentach
prefabrykowanych o wysokosciach tacznie z wysiggnikami ok. 6,0 m. Stupy
oswietleniowe powinny speinia¢ nastepujace wymagania :
= zgodnie z pismem znak WGK.REG.6630.30.2019 z dnia 20.04.2019 r.
* kompatybilne z istniejgcymi stupami parkowymi zlokalizowanymi przy ul. ks.
Franciszka Blachnickiego,

2.3. Oprawy oswietleniowe
Oprawy o$wietleniowe powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa
Opracowang wg wytycznych zapisanych w Programie Funkcjonalno-Uzytkowym.
Zastosowano energooszczedne oprawy oswietleniowe ledowe.
Zastosowane oprawy powinny speinia¢ nastepujace wymagania:

« stopien ochrony IP dla uktadu optycznego i zasilacza IP 66

« 0dporno$¢ mechaniczna na uderzenia nie mniej niz 1K08,

« klasa izolacji (ochronnosci) 11

. posiada¢ znak CE

« Napigcie zasilania 230 V

«  Czestotliwos$¢ napigcia zasilania 50/60 Hz

«  Zakres temperatur pracy od 25°C do +40°C

« Mmateriat stop lub odlew aluminium, malowany proszkowo w kolorze grafitowym,

. Czas pracy diod L90 >70 000h

« mozliwo$¢ wymiany uktadu optycznego oraz pojedynczych modutow led lub diod,

« skutecznos¢ $wietlna oprawy nie mniej niz 110Im/W,

« Ochrona przeciwprzepieciowa 10kV

o prad zasilania od 350mA do 1A,

« Moc oprawy nie wigksza niz przyjeta w niniejszym projekcie,

. Strumien $wietlny dobrany do o$wietlanego ciggu pieszego stanowigcego dojscie do

obiektow rekreacyjnych,

. Waga oprawy dobrana do istniejacych stupow 1 wysiegnikow,

«  Wspotczynnik oporu wiatru dobrany do istniejgcych stupow 1 wysiegnikow

.  kolor grafitowy, malowany,

. inne wymagania okreslone w piSmie znak WGK.REK.6630.30.2019 z dnia
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29.04.2019 r. stanowiace zatacznik do Programu Funkcjonalni-Uzytkowego.

Uwaga! Oprawy maja posiada¢ mozliwos¢ podiaczenia ukladu sterujacego
indywidualnie kazda z zamontowanych opraw.
Przed zamowieniem opraw wykonawca uzgodni je z zamawiajgcym. Oprawy powinny
by¢ przechowywane w pomieszczeniach o temperaturze nie nizszej niz 5°C i wilgotnosci
wzglednej powietrza nie przekraczajacej 80% i w opakowaniach zgodnych z PN-O-
79100.
2.4. Fundamenty
Fundamenty powinny by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa.
Dla stupéw oswietleniowych zaprojektowano prefabrykowane fundamenty dostosowane
do wysokosci stupoéw i obcigzen zastosowanych stupow.
2.5. Kable
Kable uzywane do o$wietlenia powinny spetnia¢ wymagania PN-E-90401. Zaleca si¢
stosowanie kabli o napigciu znamionowym 0,6/1 kV o zytach i aluminiowych w izolacji
polwinitowej i powloce polietylenowej. Przekrdj zyt powinien by¢ dobrany w zaleznos$ci
od dopuszczalnego spadku napigcia, dopuszczalnej temperatury nagrzania kabla przez
prady robocze 1 zwarciowe oraz skutecznosci ochrony przeciwporazeniowej w
przypadku zerowania ochronnego.
Bebny 2z kablami nalezy przechowywa¢ w miejscach pokrytych dachem,
zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi i bezposrednim dziataniem promieni
stonecznych.
Nalezy zastosowac nastgpujace typy kabli 1 przewoddéw napowietrznych nN:

« YAKXS 4X35 mm2 0,6/1kV
2.6. Przewody
Nalezy zastosowac¢ nastgpujace przewody:

« YDYzo3x2,5mm?2. (zasilanie oprawy),
2.7. Rury ochronne
Zastosowano ostony rurowe koloru niebieskiego wykonane z polietylenu wysokiej
gestosci HDPE (RHDPEp) o parametrach:

+ gestos¢ nie mniejsza niz 0,942[g/cm3]

« wspotczynnik ptynigcia: 0,15 — 0,5 [g/10min] dla masy obcigzeniowej 2,16kg i

temp. 190°C wg. ISO 1133

« modul sprezystosci: 800-1200[MPa]

« wspotczynnik termicznej rozszerzalnosci liniowej: 0=15-20*10-4[1/°C]

« temperaturowy zakres stosowania:30°C do +75°C

« wydluzenie w punkcie zerwania>800%

« odpornos¢ na wiekszo$¢ kwasow i alkaliow

« odporno$¢ na UV przy zastosowaniu zewnetrznym:

— wykonanie przecisku/przewiertu RHDPEp

— na skrzyzowaniu z innymi sieciami HDPE (1) dwuscienne karbowane

— na skrzyzowaniu z drogami HDPE (2) gtadkos$cienne
2.8. Uziomy

Na catej dlugosci linii kablowych nalezy zabudowa¢ bednarke ocynkowang typu

FeZn 30x4.Na koncach kazdego obwodu 1 ich odgalezien, nalezy zabudowa¢ uziomy
pograzane typu Galmar, cynkowane @ 20mm/6-12 0 rezystancji Rz<30Q.
2.9. Ztacze stupowe
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Ztacza shupowe powinna by¢ wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa. Nalezy
zastosowac zlgcze stupowe z wktadka topikowag DO1 4A.
2.10.Piasek
Piasek stosowany przy ukladaniu kabli powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-EN
13242:2004.
2.11. Folia
Folia stuzagca do ostony kabla przed uszkodzeniami mechanicznymi, powinna by¢ folig
kalandrowang z uplastycznionego PCW o grubosci 0,2 mm, gatunku 1, koloru
niebieskiego, odpowiadajacg wymaganiom BN- 68/6353-03.
3. SPRZET
3.1. Ogblne wymagania dotyczace sprzgtu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST ,,Wymagania og6lne”.
3.2. Sprzet do wykonania o$wietlenia
Wykonawca przystepujacy do wykonania oswietlenia drogowego winien wykazaé sie
mozliwo$cig korzystania z nastgpujacych maszyn i sprzetu gwarantujacych wilasciwa
jako$¢ robot:
« zurawia Samochodowego,
« samochodu specjalnego linowego z platforma i balkonem,
« zespotu pradotwoérczego przenosnego 2,5 kVA,
« zaggeszczarki wibracyjnej spalinowej 70 m3/h,
« koparko-spycharki o tad. 0,15t,
« wibromiotu elektrycznego lub spalinowego do 3 kW,
« ciaggnika kotowego,
« samochodu samowytadowczego,
« lub kazdego innego sprz¢tu zaakceptowanego przez Inzyniera.
4. TRANSPORT
4.1. Ogoblne wymagania dotyczace transportu
Ogo6lne wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania og6lne”.
4.2. Transport materiatoéw
« Wykonawca przystgpujacy do wykonania o$wietlenia winien wykazaé si¢
mozliwoscig korzystania z nastepujacych srodkow transportu.
« samochodu skrzyniowego,
« przyczepy dluzycowe;j,
« samochodu specjalnego linowego z platforma i balkonem,
« samochodu dostawczego,
« przyczepy do przewozenia kabli.
Na srodkach transportu przewozone materialy i1 elementy powinny by¢ zabezpieczone
przed ich przemieszczaniem, ukladane zgodnie z warunkami transportu, wydanymi
przez wytworce dla poszczegdlnych elementow.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogo6lne zasady wykonywania Robot podano w ST "Wymagania ogdlne”.
Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji Projekt Technologii 1 Organizacji
Robot oraz Program Zapewnienia Jako$ci uwzgledniajacy wszystkie warunki, w jakich
beda wykonywane Roboty. Prace ziemne wykonywac recznie przy skrzyzowaniu z
istniejacym uzbrojeniem, roboty nalezy prowadzi¢ odcinkowo i zgodnie z ustaleniami
wiascicielu istniejgcego uzbrojenia.
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Przed przystapieniem do robot ziemnych nalezy zleci¢ nadzor wszystkim wlascicielom
uzbrojenia podziemnego na omawianym terenie.
Doktadng lokalizacje urzadzen podziemnych nalezy ustali¢ przy pomocy wykopow
kontrolnych wykonywanych rgcznie i pod nadzorem uzytkownikow.
Wszelkie roboty w poblizu uzbrojenia podziemnego wykonywa¢ pod nadzorem
uzytkownikow, stosujgc sie do ich zalecen odno$nie zabezpieczen urzadzen.
Montaz opraw os$wietleniowych, zlacz kablowych-stupowych, uziemien oraz kabli
powinien by¢ realizowany zgodnie z aktualnie obowigzujagcymi przepisami ochrony
przeciwporazeniowej w urzadzeniach elektroenergetycznych na napigcie do 1 kV,
instrukcja montazu tych urzadzen.
Prace nalezy skoordynowa¢ z robotami drogowymi a takze robotami innych branz.
Wykonawca opracuje powykonawczg inwentaryzacje geodezyjng.
5.2. Montaz slupow oswietleniowych

. stupy nalezy montowac na fundamentach ,

. stupy montowaé za pomoca dzwigu,

. szczegblowe zasady montazu shupow oswietleniowych zawiera instrukcja

opracowana przez producenta.
Stup nalezy ustawiaé tak, aby jego wngka znajdowata si¢ od strony chodnika, a przy
jego braku, od strony przeciwnej niz nadjezdzajace pojazdy oraz nie powinna byc
polozona nizej niz 20 cm od powierzchni chodnika lub gruntu.
Stupy nalezy wyposazy¢ w izolacyjne ztacza kablowe do stupoéw oswietleniowych z
bezpiecznikiem.
5.3. Montaz opraw
Montaz opraw na wysiggnikach nalezy wykonywa¢ przy pomocy samochodu z
balkonem.
Kazda oprawe przed zamontowaniem nalezy podfaczy¢ do sieci i sprawdzi€ jej dzialanie
(sprawdzenie zaswiecenia si¢ lampy).
Oprawy nalezy montowa¢ po uprzednim wciaggnigciu przewodow zasilajacych do stupow
1 wysiegnikow.
Nalezy stosowaé przewody pojedyncze o izolacji wzmocnionej Zytami miedzianymi o
przekroju zyly nie mniejszym niz 2,5 mm?2. Ilo§¢ przewodow kabelkowych zalezna jest
od ilo$ci opraw.
Oprawy nalezy mocowac¢ na wysiggnikach w sposob wskazany przez producenta opraw
po wprowadzeniu do nich przewoddw zasilajacych i ustawieniu ich w potoZenie pracy.
Oprawy powinny by¢ mocowane w sposob trwaty, aby nie zmienialy swego potozenia
pod wptywem warunkéw atmosferycznych i parcia wiatru dla I strefy wiatrowe;j.
W przypadku zmiany opraw w stosunku do projektu Wykonawca dostarczy obliczenia
sprawdzajace uzyskiwanych parametréow oswietlenia. Parametry te musza spetniaé
wymagania ST.
5.4. Uktadanie kabli
Uktadanie kabli nalezy przeprowadza¢ zgodnie z Polska Normg PN-E-05125
,,Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe” — Projektowanie i budowa.
Uktadanie kabli winno by¢ wykonywane w sposdb wykluczajacy ich uszkodzenie przez
zginanie, skr¢canie, rozcigganie itp. Zaleca si¢ stosowanie rolek w przypadku uktadania
kabli o masie wigkszej niz 4 kg/m. Dopuszcza si¢ mechaniczne uktadanie kabli przy
uzyciu ciggarek lub rolek napedzanych pod warunkiem spetnienia wymogow okreslonych
w p. 2.5.1-a i b normy PN-E- 05125.



Strona | 48

Nazwa inwestycji: .
L . Studium:
»Budowa strefy rekreacyjnej przy ul. Lenartowicza” ST

Temperatura graniczna przy ukladaniu kabli nie powinna by¢ nizsza niz 0° w przypadku
kabli o powtoce z tworzyw sztucznych. Przy uktadaniu kabli mozna zgina¢ kabel tylko w
przypadkach koniecznych a $rednica zginania nie powinna by¢ mniejsza niz 10 krotna
zewngtrzna $rednica kabla. Przy uktadaniu kabli w poblizu innych kabli lub przewodow
kable uktada¢ w takich odleglosciach, aby w normalnych warunkach pracy i przy
zaktoceniach nie wywotywaly w sasiednich liniach elektroenergetycznych niepozadanych
zjawisk np. indukowania pradow.
Kable w ziemi nalezy uklada¢ na dnie wykopu, jezeli grunt jest piaszczysty, w
pozostatych wypadkach kable nalezy uktada¢ na warstwie piasku o grubosci, co najmniej
10 cm. Ulozone kable nalezy zasypa¢ warstwa piasku, co najmniej 10 cm, nast¢pnie
warstwg 15 cm rodzimego gruntu, folig kablowa niebieskg oraz pozostata reszta ziemi
rodzimej.
Glebokos¢ utozenia kabli nN mierzona od powierzchni terenu do gornej powierzchni
kabla powinna wynosié, co najmniej 70 cm, natomiast gieboko$¢ ulozenia kabla pod
drogami powinna wynosi¢ 1m.
W wykopach kable powinny by¢ ukladane linia falista z zapasem wynoszacym 1-3%
dlugosci wykopu wystarczajacym do skompensowania mozliwych przesunigc¢ gruntu.
Przy wprowadzeniach kabli do przepustow kablowych, wprowadzeniach na stupy linii
nalezy pozostawi¢ zapasy
o wielkos$ci okreslonej normga.
W przypadku uktadania kabli w rurach 1 blokach ostonowych, glebokos$¢ tych oston
mierzona od powierzchni terenu powinna wynosi¢, co najmniej: 50cm — przy uktadaniu
linii kablowych pod chodnikami, 70cm — przy uktadaniu linii kablowych w terenie bez
nawierzchni oraz 100cm — przy uktadaniu kabli w czesciach drog i ulic przeznaczonych
do ruchu kotowego. Po utozeniu linii kablowych nalezy wykona¢ pomiary i proby
okreslone w p. 7.2 do 7.7 normy PN-E-05125.
Kable utozone w ziemi powinny by¢ zaopatrzone na catej dlugosci w trwate oznaczniki
rozmieszczone w odstgpach nie wigkszych niz 10 m oraz przy mufach i w miejscach
charakterystycznych (skrzyzowania).
Na oznacznikach nalezy umiesci¢ trwate napisy zawierajace, co najmnie;j:

« symbol i numer ewidencyjny linii,

« 0znaczenie kabla wg odpowiedniej normy,

. znak uzytkownika kabla,

« rok utozeniakabla.
Kable uktadane w terenie niezabudowanym oraz z dala od charakterystycznych punktow
terenu powinny by¢ oznakowane stlupkami betonowymi umieszczonymi na powierzchni
terenu. Miejsca ulozenia muf kablowych powinny by¢ oznakowane stupkami
betonowymi umieszczonymi na powierzchni terenu.
5.5. Wykonanie dodatkowej ochrony przeciwporazeniowe;j
Na koncu kazdego obwodu o$wietleniowego nalezy wykona¢ bezposrednie uziemienie
punktu neutralnego, rezystancja uziemienia nie powinna przekracza¢ wartosci 30€2.
5.6. Wykonanie zasypki
Grunt nalezy zageszcza¢ warstwami, co najmniej 20 cm. Wskaznik zageszczenia gruntu
powinien osiggnaé, co najmniej 0,97.
Pod jezdnig zasypka do glebokosci 120 cm powinna by¢ zageszczona do 1s>1,00,
natomiast w gornej warstwie do 20 cm od niwelety robot ziemnych Is>1,03 wg BN-
77/8931-12.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1.0goIne zasady kontroli jakos$ci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci Robot podano w ST ,,Wymagania og6lne”.
6.2.Badania przed przystapieniem do robot
Przed przystapieniem do robot nalezy sprawdzié, czy materialy, ktore beda uzyte do
budowy linii posiadajg zaswiadczenia o jakosci lub Deklaracje Zgodnosci. Po
skompletowaniu materiatéw przy stanowiskach wbudowania nalezy wzrokowo ocenié¢
ich stan w zakresie:

« prostoliniowosci stupdéw i $rub,

« stanu powierzchni (spekania betonu, korozja),

. zgodnos$ci rodzaju materiatéw z dokumentacjg projektowa.
6.3.Latarnie
Elementy latarni powinny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa i BN-79/9068-01.
Latarnie o§wietleniowe, po ich montazu, podlegaja sprawdzeniu pod wzgledem:

« doktadnosci ustawienia pionowego stupdw,

. prawidlowosci ustawienia wysiggnika i opraw wzgledem osi oswietlanej jezdni,

. jakoSci potaczen kabli i przewodow na tabliczce bezpiecznikowo- zaciskowej oraz

na zaciskach oprawy,

« jakosci potaczen srubowych stupow, wysiggnikdw i opraw,

. stanu antykorozyjnej powtoki ochronnej wszystkich elementow.
6.4.Linia kablowa
W czasie wykonywania i1 po zakonczeniu robdt kablowych nalezy przeprowadzié
nastepujgce pomiary:

« glebokosci zakopania kabla,

« grubosci podsypki piaskowej nad i pod kablem,

« odlegtosci folii ochronnej od kabla,

. rezystancji izolacji i ciaglosci zyt kabla.
Pomiary nalezy wykonywa¢, co 10 m budowanej linii kablowej, za wyjatkiem
pomiaréw rezystancji 1 cigglosci zyt kabla, ktore nalezy wykonywac¢ dla kazdego
odcinka kabla.
Ponadto nalezy sprawdzi¢ wskaznik zageszczenia gruntu nad kablem 1 rozplantowanie
nadmiaru ziemi.
6.5. Pomiar natezenia o§wietlenia
Pomiary nalezy wykonywaé po uptywie, co najmniej 0,5 godz. od wilaczenia lamp.
Lampy przed pomiarem powinny by¢ wyswiecone minimum przez 100 godzin. Pomiary
nalezy wykonywa¢ przy suchej i czystej nawierzchni, wolnej od pojazdow, pieszych i
jakichkolwiek obiektéw obcych, mogacych znieksztalci¢ przebieg pomiaru. Pomiaréw
nie nalezy przeprowadza¢ podczas nocy ksi¢zycowych oraz w ztych warunkach
atmosferycznych (mgta, $niezyca, unoszacy si¢ kurz itp.). Do pomiarow nalezy uzywac
przyrzadow pomiarowych o zakresach zapewniajacych przy kazdym pomiarze
odchylenia nie mniejsze od 30 % catej skali na danym zakresie.
Pomiary nat¢zenia o$wietlenia nalezy wykonywaé za pomoca luksomierza
wyposazonego w urzadzenie do korekcji katowej, a element §wiatloczuty powinien
posiada¢ urzadzenie umozliwiajace dokladne poziomowanie podczas pomiaru. Pomiary
nalezy przeprowadza¢ dla punktow jezdni, zgodnie z PN-EN 13201.
7. OBMIAR ROBOT
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7.1. Ogoblne zasady obmiaru robot
Ogolne zasady obmiaru robot podano w ST ,,Wymagania og6élne”.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkg obmiarowg jest komplet (kpl.) montazu stupa oswietleniowego ze wszystkimi
robotami towarzyszacymi zgodnie z dokumentacja projektowa.
Jednostkg obmiarowg jest komplet (kpl.) montazu oprawy os$wietleniowej ze
wszystkimi robotami towarzyszacymi zgodnie z dokumentacjg projektows.
Jednostkag obmiarowg jest komplet (kpl.) montazu ztacza stupowego ze wszystkimi
robotami towarzyszacymi zgodnie z dokumentacja projektowa.
Jednostka obmiarowag jest metr (m) wyciaggnigcia przewodow do zasilenia opraw
o$wietleniowych ze wszystkimi robotami towarzyszacymi zgodnie z dokumentacja
projektowa.
Jednostka obmiarowa jest metr (m) ulozenia kabla ze wszystkimi robotami
towarzyszacymi zgodnie z Dokumentacjg Projektowa
Jednostka obmiarowg jest metr (m) ulozenia bednarki ocynkowanej ze wszystkimi
robotami towarzyszacymi zgodnie z dokumentacja projektowa
Jednostka obmiarowa jest komplet (kpl.) montazu uziomu pograzanego ze wszystkimi
robotami towarzyszacymi zgodnie z dokumentacja projektowa.
Jednostka obmiarowa jest metr (m) montazu rury ochronnej ze wszystkimi robotami
towarzyszacymi zgodnie z dokumentacja projektowa.
Jednostkag obmiarowa jest metr (m) wykonanie przecisku/przewiertu ze wszystkimi
robotami towarzyszacymi zgodnie z dokumentacjg projektowa.
Jednostka obmiarowa jest komplet (kpl.) wykonania niezbednych pomiarow i prob ze
wszystkimi robotami towarzyszacymi zgodnie z dokumentacja projektowa.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasady odbioru robot
Ogolne zasady odbioru Robdt podano w ST "Wymagania ogdlne™.
8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja:
« wykopy pod fundamenty i kable,
. ulozenie kabla z wykonaniem podsypki pod i nad kablem,
« ulozenie oston rurowych,
« wykonanie uzioméw,
8.3. Dokumenty do odbioru koncowego robot
Do odbioru koncowego Wykonawca jest zobowigzany przygotowac:
. aktualng powykonawcza dokumentacj¢ projektowa,
. geodezyjng dokumentacje powykonawcza,
« protokoty z dokonanych pomiaréw skuteczno$ci zerowania zastosowanej ochrony
przeciwporazeniowe;j,
« protokoty z dokonanych pomiaréw uziemienia,
«  protokot odbioru robot.
W przypadku niezgodnosci, cho¢ jednego elementu rob6t z wymaganiami, roboty uznaje
si¢ za niezgodne z dokumentacja projektowa i Wykonawca zobowigzuje si¢ do ich
poprawy na wlasny koszt.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w ST ,,Wymagania ogo6lne”.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej — nie wystepuje. Rozliczenie robot ryczattowe.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1.
1.
2.
3.

10.

11.
12.

13.

14.

15.
16.
17.
18.
19.
20.

21.

22.

10.2.

Normy

PN-B-06250:1985  Beton zwykty

PN-B-03200:1990  Konstrukcje stalowe. Obliczenia statystyczne i projektowanie

PN-B-03322:1980  Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Fundamenty
konstrukcji ~ wsporczych.  Obliczenia  statyczne i
projektowanie.

PN-C-89205:1980  Rury z nieplastyfikowanego polichlorku winylu.

PN-E-05009-54 Uziemienia elektryczne w obiektach budowlanych. Dobor 1
montaz wyposazenia elektrycznego. Uziemienia i przewody

ochronne.

PN-E-05125:1976  Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie  kablowe.
Projektowanie i budowa.

PN-E-06305 Elektryczne oprawy o$wietleniowe. Typowe wymagania i
badania

PN-EN 60598-2-3:2002 Oprawy o$wietleniowe-wymagania ogolne szczegotowe
drogowe i uliczne.
BN-80/6112-28 Kit miniowy

BN-68/6353-03 Folia kalandrowana techniczna z uplastycznionego
polichlorku winylu suspensyjnego..

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu.

N SEP-E-001:2006 Sieci elektroenergetyczne niskiego napigcia. Ochrona
przeciwporazeniowa

N SEP-E-003:2006 Elektroenergetyczne linie napowietrzne. Projektowanie i
budowa.Linie pradu  przemiennego z przewodami
peloizolowanymi oraz z przewodami niepetnoizolowanymi

N SEP-E-004:2009 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe.
Projektowanie i budowa.

PN-EN 13201 Oswietlenie drog.

PN-EN 13201-1:2007 Oswietlenie drog. Wybor klas oswietlenia.

PN-EN 13201-2:2007 Os$wietlenie drog. Wymagania o§wietleniowe.

PN-EN 13201-3:2007 Oswietlenie drog. Obliczenia parametrow oswietleniowych.

PN-EN 13201-4:2007 Oswietlenie drog. Metody pomiaréw parametrow oswietlenia.

PN EN 13242:2004 Kruszywado niezwigzanych i zwigzanych

hydraulicznie materialdow  stosowanych w
obiektach budowlanych i budownictwie drogowym.

PN-EN 1991-1-4:2008 Eurokod 1:0ddzialywania na konstrukcje. Czgs¢ 1-4:
Oddziatywania ogdlne. Oddziatywania wiatru

PN EN 60598-1:2007/A1:2007 Oprawy o$wietleniowe. Czg$¢ 1; Wymagania
ogoblne i badania.
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Warunki Techniczne Wykonania i Odbioru Robdét Budowlano-Montazowych —
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Rozporzadzenie Ministra Przemystu z dn. 26 11 1990r. w sprawie warunkéw
technicznych jakim powinny odpowiada¢ urzadzenia elektroenergetyczne w
zakresie ochrony przeciwporazeniowej. Dz. U. Nr 81z dn.26.11.1990r.

Instrukcja zabezpieczen przed korozjg konstrukcji betonowych. Nr 240 wyd. przez
ITB w 1982r.
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