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OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA
D.00.00.00. WYMAGANIA OGOLNE.

1.WSTEP.
1.1.Przedmiot szczegGlowej specyfikacji technicznej.

Przedmiotem SST sg wymagania ogdlne dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z budows sygnalizaciji
Swietlnej na przejSciu dla pieszych przez ul.Diugosza w Sosnowcu.

1.2. Zakres stosowania SST.

Szezegotowe specyfikacje techniczne sg dokumentem przetargowym i kontraktowym obowigzujacym przy
realizacji rob6t wymienionych w p.1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST.

Wymagania ogélne nalezy rozumied i stosowa w powigzaniu z nizej wymienionymi Specyfikacjami
Technicznymi:

D.01.00.00 Roboty przygotowawcze

D.01.01.01 Qdtworzenie trasy i punktéw wysokosciowych
D.07.00.00 Urzadzenia bezpieczenstwa ruchu
D.07.03.01 Sygnalizacja §wietlna

D.10.00.00 Roboty towarzyszace

D.10.10.010 Zabezpieczenie i oznakowanie robdt w pasie drogowym

1.4. Okreslenia podstawowe.

Jezeli w kontrakcie zostang uzyle wymienione ponizej okreélenie, to ich znaczenie nalezy interpretowaé
nastepujaco:

1.4.1. Chodnik -wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty przeznaczony do ruchu pieszych i odpowiednio
utwardzony.

1.4.2. Dziennik budowy - dziennik, wydany zgodnie z obowigzujacymi przepisami, stanowiacy urzedowy
dokument przebiegu robdt budowlanych oraz zdarzed i okolicznoSci zachodzgcych w toku wykonywania
robét..

1.4.3. Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona do kierowania robotami i do
wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.4. Koryto - element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukeji nawierzchni.

1.4.5. Rejestr obmiaréw — akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami, stuzacy do
wpisywania przez Wykonaweg obmiaru dokonywanych robdt w formie wyliczed szkicéw 1 ew.
dodatkowych zatacznikoéw. Wpisy w rejestrze obmiaréw podlegaja potwierdzeniu przez Inzyniera.

1.4.6. Laboratorium - drogowe lub inne laboratorium zaakceptowane przez Inwestora, niezbedne do
przeprowadzenia wszelkich badan i préb zwigzanych z oceng jakosci materialéw i robét.

1.4.7. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robét, zgodne z dokumentacja projektowy i
specyfikacjami zaakceptowane przez Inzyniera.

1.4.8. Nawierzchnia - warstwa lub zespét warstw stuzacych do przejmowania i rozktadania obciazedi od ruchu na
podloze gruntowe i zapewniajacych dogodne warunki do ruchu.

1.4.9. Odpowiednia (bliska) zgodnos¢ - zgodno$é wykonywanych robét z dopuszczonymi tolerancjami, a jesli
przedziat tolerancji nie zostal okreslony - z przeci¢tnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla
danego rodzaju robdt budowlanych.

1.4.10. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do umieszczenia w nim
drogi oraz drzew i krzewdw. Pas drogowy moze rownicz obejmowaé teren przewidziany do rozbudowy
drogi 1 budowy urzadzen chroniacych ludzi i §rodowisko przed uciazliwo$ciami powodowanymi przez ruch
na drodze.

1.4.11. Pobocze - cze$¢ korony drogi przeznaczona do chwilowego zatrzymywania si¢ pojazddw, umieszczania
urzadzer bezpieczenstwa ruchu i wykorzystywana dla ruchu pieszych, stuzaca jednocze$nie do bocznego
oparcia konstrukcji nawierzchni.
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1.4.12. Podloze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnia do glgbokosci przemarzania,

1.4.13. Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji projekiowe;.

1.4.14. Przeszkoda naturalna - element §rodowiska naturalnego, stanowiacy przeszkode w realizacji zadania
budowlanego, n przyktad dolina, rzeka. bagno itp.

1.4.15. Przeszkoda sztuczna - dzielo ludzkie, stanowiace utrudnienie w realizacji zadania budowlanego ( np.
droga, kolej, rurociagi itp. ).

1.4.16. Przetargowa dokumentacja projektowa - czgéé dokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacje.
charakterystyke i wymiary obiektu bedacego przedmiotem robét.

1.4.17. Rekultywacja - roboty majace na celu uporzadkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenom
naruszonym w czasie realizacji zadania budowlanego.

1.4.18. Slepy kosztorys — wykaz robét z poedaniem ich ilosci (przedmiarem) w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

1.4.19. Zadanie budowlane - cz¢é¢ przedsigwzigcia budowlanego, stanowigca odrebna cato$é konstrukeyjng lub
technologiczng, zdolng do samodzielnego spetnienia przewidywanych funkeji techniczno - uzytkowych.
Zadanie moze polega¢ na wykonywaniu robét zwigzanych z budowa, modernizacja, utrzymaniem oraz
ochrong budowli drogowej lub jej elementu.

1.4.20. Kierownik projektu ( Inzynier ) - osoba wymieniona w danych kontraktowych ( wyznaczona przez
Zamawiajacego, o ktdrej wyznaczeniu poinformowany jest wykonawca ), odpowiedzialna za nadzér robét
i administrowanie kontraktem .

1..5. Ogélne wymagania dotyczgce robat.

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za ich zgodno§é z dokumentacja projektowa,
SST i poleceniami Kierownika Projektu.

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajacy w terminie okre$lonym w dokumentach umowy przekaze Wykonawcey teren budowy wraz ze
wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi, lokalizacje i wspdéirzedne punktéw
gléwnych trasy oraz reperéw, Dziennik budowy oraz dwa egzemplarze dokumentacii projektowej i dwa komplety
SST.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialno$¢ za ochrong przekazanych mu punkiéw pomiarowych do chwili
odbioru koficowego robét. Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wasny
koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Dokumentacja projeklowa bedzie zawierad rysunki, obliczenia i dokumenty, zgodne z wykazem podanym w
szczegétowych warunkach umowy, uwzgledniajacym podziat na dokumentacje projektowa :

- Zamawiajgcego,

- sporzadzong przez Wykonawce.

1.5.3. Zgodno$¢ robét z dokumentacja projektowa i ST

Dokumentacja projektowa. SST oraz dodatkowe dokumenty przekazane przez Inzyniera Wykonawcy
stanowig cze$¢ umowy, a wymagania wyszezegdlnione w choéby jednym z nich sa obowiazujace dla Wykonawcy
tak jakby zawarte byty w catej dokumentacji.

W przypadku rozbieznosdci w ustaleniach poszczegdlnych dokumentdw obowigzuje kolejnosé ich waznosci
wymieniona w ,,0g6lnych warunkach umowy™ Wykonawca nie moze wykorzystywaé bledéw lub opuszczen w
dokumentach kontraktowych , a o ich wykryciu winien natychmiast powiadomi¢ Kierownika Projektu, ktéry
dokona odpowiednich zmian i poprawek.

W przypadku rozbieznogci opis wymiaréw wazniejszy jest od odezytu ze skali rysunkow.

Wszystkie wykonane roboty 1 dostarczone malteriaty bedg zgodne z dokumentacija projektows i SST.

Dane okres§lone w dokumentacji projektowej i w SST beda uwazane za wartosei docelowe, od kidrych
dopuszczalne sg odchylenia w ramach okre§lonego przedziatu tolerancji. Cechy materialéw i elementdw budowli
musza by¢ jednorodne i wykazywaé zgodnoé¢ z okre§lonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie moga
przekracza¢ dopuszczalnego przedziatu tolerancji.
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W przypadku gdy materiaty lub roboty nie beda w pelni zgodne z dokumentacjg projektowg lub SST i
wplynie to na niezadowalajacy jakos¢ elementu budowli, to takie materiaty zostang zastapione innymi, a roboty
rozebrane 1 wykonane ponownie na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie terenu budowy

a) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach modernizacyjnych i remontowych (,,pod ruchem™)

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego na terenie budowy w okresie trwania
realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robét.

W czasie wykonywania robdt Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie tymczasowe
urzgdzenia zabezpieczajgce takie jak: zapory, swiatla ostrzegawcze, sygnaly itp., zapewniajace w ten sposdb
bezpieczenstwo pojazdéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widocznodci w dzief 1 w nocy tych zapér i znakéw, dla ktdérych jest to
nieodzowne ze wzgledow bezpieczeristwa.

Wszystkie znaki zapory i inne urzgdzenia zabezpieczajgce bedg akceptowane przez Kierownika Projektu.

Fakt przystapienia do robét Wykonawca obwiedci publicznie przed ich rozpoczgciem w sposéb uzgodniony
z Kierownikiem Projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilodciach okreSlonych przez Kierownika
Projektu, tablic informacyjnych, ktérych tres$é bedzie zatwierdzona przez Kierownika Projektu.

Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robdét,

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaplacie i przyjmuje sig, Ze jest wiaczony w cene
umowng.

b) Zabezpieczenie terenu budowy w robotach o charakterze inwestycyjnym

Wykonaweca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji kontraktu az do
zakofczenia i odbioru ostatecznego robat.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie utrzymywaé tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace, w tym:
ogrodzenia, porgcze, oSwietlenie sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcOw, wszelkie inne §rodki niezbedne do
ochrony robdt, wygody spolecznodet i innych.

Fakt przystgpienia do robdt Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczeciem w sposéb uzgodniony z
Kierownikiem Projektu oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilociach okre§lonych przez Kierownika Projekiu,
tablic informacyjnych, ktérych tre§é bedzie zatwierdzona przez Kierownika Projektu. Tablice informacyjne bedy
utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest wlgczony w ceng
umowna.

1.5.5. Ochrona $§rodowiska w czasie wykonywania robdét

Wykonawca ma obowigzek znad 1 stosowaé w czasie wykonywania robét
Wszelkie przepisy dotyczace ochrony Srodowiska naturalnego.
W okresie trwania budowy 1 wykariczania robét Wykonawca bedzie :
a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojacej,
b) podejmowaé wszystkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisdw i norm dotyczacych
ochrony Srodowiska na terenie 1 wokdt terenu budowy oraz bedzie unikaé uszkodzen lub uciazliwodcei dla osob
Iub wlasnosci spotecznej lub innych, a wynikajacych ze skazenia, hatasu lub innych przyczyn powstatych w
nastgpstwie jego sposobu dziatania.
Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na :
1) lokalizacjg baz, warsztatow, magazyndw, sktadowisk i drég dojazdowych,
2) srodki ostroznosci 1 zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczenia zbiornikow i cickow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczenia powietrza pytami i gazami,
¢) mozliwoscig powstania pozaru.
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1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegad przepisy ochrony przeciwpozarowej.

Wykonawca bedzie utrzymywaé sprawny sprz¢t przeciwpozarowy, wymagany przez odpowiednie przepisy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych i magazynach oraz w maszynach i
pojazdach.

Materialy tatwopalne beda sktadowane w sposdb zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone przed
dostgpem oséb trzecich.

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako rezultat realizacji
robét albo przez personel Wykonawcy.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktdre w sposdb trwaty sg szkodliwe dla otoczenia, nie bgdg dopuszezone do uzycia.

Nie dopuszcza si¢ uzycie materiatéw wywolujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu wiekszym od
dopuszczalnego, okre§lonego odpowiednimi przepisami,

Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do robdt bedg miaty aprobatg techniczna wydang przez odpowiednig
jednostke, jednoznacznie okreslajacg brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéw na Srodowisko.

Materialy, ktére w sposéb trwaty sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, a po zakodczeniu robét ich
szkodliwo§¢ zanika ( np. materialy pylaste ) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagai
technologicznych wbudowania. Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Zamawiajacego powinien uzyskad
zgode na uzycie tych materialéw od wlasciwych organéw administracji pafistwowej.

Jezeli Wykonawca uzyl materialdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie
spowodowato jakiekolwick zagrozenie §rodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.5.8. Ochrona whasnosci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia podziemne, takie jak
rurociagi, kale, itp. oraz uzyska od odpowiednich wladz bedacych wlascicielami tych urzadzed potwierdzenie
informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich lokalizacji.

Wykonawca zapewni wiasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzadzeri w
czasie trwania budowy.

Wykonawca zobowiazany jest umiedcié w swoim harmonogramie rezerwe czasows dla wszelkiego rodzaju
robét, ktére maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji 1 urzadzefi podziemnych na terenie budowy i
powiadomi¢ Kierownika Projektu i wiadze lokalne o zamiarze rozpoczecia robdt. O fakcie przypadkowego
uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwlocznie powiadomi Kierownika Projektu i zainteresowane wiladze
oraz bedzie z nimi wspdtpracowat dostarczajgc wszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu napraw.

Wykonawca bedzie odpowiadat za wszelkie spowodowane przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na
powierzchni ziemi i urzadzefi podziemnych wykazanych w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Poniewaz teren budowy przylega do terenu zabudowy mieszkaniowe], wykonawca bedzie realizowad roboty w
spos6b powodujgcy minimalne niedogodnosei dla mieszkaricéw. Wykonawcea odpowiada za wszelkie uszkodzenia
zabudowy mieszkaniowej w sgsiedztwie budowy. spowodowane jego dziataniem.

1.5.9. Ograniczenie obciazen osi pojazdéw

Wykonawca stosowac si¢ bedzie do ustawowych ograniczen obcigzenia na of przy transporcie materiatéw i
wyposazenia na i z terenu rob6t. Uzyska on wszelkie niezbgdne zezwolenia od wiadz co do nietypowych wagowo
fadunkéw i w sposéb ciggly.

Bedzie o kazdym takim przewozie powiadamial Kierownika Projektu. Pojazdy i ladunki powodujace
nadmierne obcigzenie osiowe beda usunigte z terenu budowy a Wykonawca bedzie odpowiadat za naprawe
wszelkich rob6t w ten sposdb uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Kierownika Projektu.

1.5.10. Bezpieczenstwo i higiena pracy
Podczas realizacji robét Wykonawcea bedzie przestrzegat przepiséw dotyczacych bezpieczeristwa i higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowiazek zadbaé, aby personel nie wykonywal pracy w warunkach
niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich wymagan sanitarnych.
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Wykonawca zapewni i bedzie utrzymywal wszelkie urzadzenia zabezpieczajace, socjalne oraz sprzet i
odpowiednia odziez dla ochrony zycia 1 zdrowia oséb zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczernistwa publicznego.

Uznaje si¢, ze wszelkie koszty zwigzane z wypeinieniem wymagai okre§lonych powyzej nie podlegaja
odrebnej zaptacie 1 sg uwzglednione w cenie umownej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robdét

Wykonawca bedzie odpowiedzialny za ochrong robot 1 za wszelkie materiaty i urzadzenia uzywane do robét
od daty rozpoczgcia do daty zakoriczenia robdt ( do wydania potwierdzenia zakoriczenia przez Kierownika
Projektu ).

Wykonawca bedzie utrzymywaé roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymanie powinno byé
prowadzone w taki sposéb, aby budowla drogowa lub jej elementy byty w zadowalajgcym stanie przez caty czas,
do momentu odbioru ostatecznego.

Jezeli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzymanie. to na polecenie Kierownika Projektu
powinien rozpoczaé roboty utrzymaniowe nie pdZniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

1.5.12. Stosowanie si¢ do prawa i innych przepiséw

Wykonawca zobowiagzany jest znaé wszystkie przepisy wydane przez wladze centralne i miejscowe oraz inne
przepisy i wytyczne, ktére sg w jaki§ sposdb zwigzane z robotami i1 bedzie w peilni odpowiedzialny za
przesirzeganie tych praw, przepisdw i wytycznych podczas prowadzenia robot,

Wykonawca bedzie przestrzegac praw patentowych i bedzie w pelni odpowiedzialny za wypetnienie
wszelkich wymagari prawnych odno$nie wykorzystania opatentowanych urzadzen lub metod i w sposéb ciagly
bedzie informowaé Kierownika Projektu o swoich dziataniach, przedstawiajac kopie zezwoler i inne odno$ne
dokumenty.

1.5.13. Réwnowazno$¢ norm i przepiséw prawnych.

Gdziekolwiek w dokumentach kontraktowych powolane sg konkretne normy i przepisy, ktére spetniad
majg materialy, sprzg¢t i inne towary oraz wykonane i zbadane roboty, beda obowigzywaé postanowienia
najnowszego wydania lub poprawionego wydania powolanych norm i przepiséw o ile w warunkach kontraktu nie
postanowiono inaczej.

W przypadku gdy powotane przepisy lub normy sg pafistwowe lub odnoszg si¢ do konkretnego regionu
lub kraju, mogg byé réwniez stosowane inne odpowiednie normy zapewniajace rdwny lub wyzszy poziom
wykonania robét, pod warunkiem ich sprawdzenia 1 pisemnego zatwierdzenia przez Kierownika Projektu

1.5.14. Wykopaliska.

Wszelkic  wykopaliska, monety przedmioty wartoSciowe, budowle oraz inne pozostalo§ci o znaczeniu
geologicznym lub archeologicznym odkryte na terenic budowy beda uwazane za wiasnoéé Zamawiajacego.
Wykonawca zobowigzany jest powiadomié Kierownika Projektu 1 postgpowac zgodnie z jego poleceniami.

Jezeli w wyniku tych polecei Wykonawca poniesie koszty i/lub wystapia opdZnienia w robotach, Kierownik
Projektu po uzgodnieniu z Zamawiajacym i Wykonawcg wydtuzy czas wykonania robét i/lub wysokosé kwoty, o
kidrg nalezy zwigkszyc cene kontraktu,

2. MATERIALY.

Wszystkie uzyte do wykonania robdt materialy i grunty powinny byé zgodne z dokumentacja projektowa,
wymaganiami okre§lonymi w SST i opracowanym przez Wykonawcg programem zapewnienia jakosci /PZJ/
zaakceplowanym przez Kierownika Projektu

2.1. Zrédta uzyskania materialéw

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatléw przeznaczonych do
robét Wykonawca przedstawi szczegétowe informacje dotyczace proponowanego Zrédia wytwarzania, zamawiania
lub wydobywania tych materialéw 1 odpowiednie §wiadectwa badar laboratoryjnych oraz prébki do zatwierdzenia
przez Inzyniera.

Zatwierdzenie parlii materiatow z danego Zrédfa nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z
danego Zrédla uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowiazany jest do prowadzenia badafi w celu udokumentowania, ze materiaty uzyskane z
dopuszczonego Zradla w sposob ciagly spetniaja wymagania SST w czasie postgpu robét.
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2.2. Pozyskiwanie materialéw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwoleri od wlascicieli i odno$nych wladz na pozyskanie materialéw z
jakichkolwiek Zrédet miejscowych wigczajac w to Zrodta wskazane przez Zamawiajacego i jest zobowigzany
dostarczy¢ Inzynierowi wymagane dokumenty przed rozpoczeciem eksploatacji 7zrédta.

Wykonawca przedstawi dokumentacje zawierajaca raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz
proponowana przez siebie metodg wydobycia i selekcji do zatwierdzenia Kierownikowi Projektu,

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$é za spelnienie wymagan iloSciowych i jakosSciowych materiatéw z
jakiegokolwiek Zrédia.

Wykonawca poniesie wszystkie koszty, a w tym: oplaty, wynagrodzenia i jakiekolwiek inne koszty
zwiazane z dostarczeniem materialéw do robdét.

Humus i nadkiad czasowo zdjete z terenu wykopéw, ukopdw i miejsc pozyskania piasku i Zwiru bedg
formowane w haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukonczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopéw na terenie budowy lub z innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy begda wykorzystane do robét lub odwiezione na odktad odpowiednio do
wymagani umowy lub wskazan Inzyniera.

Z wyjatkiem uzyskania na to pisemnej zgody Inzyniera, Wykonawca nie bedzie prowadzié zadnych
wykopéw w obrebie terenu budowy poza tymi, ktére zostaty wyszczegdlnione w dokumentach umowy.

Eksploatacja Zrodel materialéw bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowigzujacymi na
danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materialy nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawceg wywiezione z terenu budowy, badZ
zfozone w miejscu wskazanym przez Kierownika Projektu. Jesli Kierownik Projektu zezwoli Wykonawcy na
uzycie tych materiatdw do innych robdt, niz te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tych materiatéw zostanie
przewartosciowany przez Kierownika Projektu.

Kazdy rodzaj robdt, w ktérym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca
wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nieprzyjgciem i niezaplaceniem
2.4. Wariantowe stosowanie materiatéw.

Je§li dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwosé wariantowego zastosowania rodzaju materiaty w
wykonywanych robotach , Wykonawca powiadomi Kierownika Projektu o swoim zamiarze co najmniej na 3
tygodnie przed uZyciem tego materiatu, albo w okresie diuzszym, jesli bgdzie to konieczne dla wykonania badan
wymaganych przez Kierownika Projektu. Wybrany i zaakceptowany material nie moze by¢ pézniej zmieniany bez
zgody Kierownika Projektu.

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow.

Wykonawea jest zobowigzany do skfadowania i przechowywania materialéw w sposéb zapewniajacy ich jakosé i
przydatno$¢ do robdt.

Materiaty powinny by¢ sktadane oddzielnie -wg asortymentéw, frakcji i Zrédet dostaw z zachowaniem
wymogdéw bezpieczeristwa i z mozliwo$cia pobrania reprezentatywnych prébek.

Szczegdlne zasady obowiazuja dla sklfadowania i1 przechowywania cementu, bitumdéw, materiatdw
chemicznych i paliw.

Materiaty, ktorych jako$¢ nie zostata zaakceptowana lub do ktérych zachodzi watpliwo$é pod wzgledem
jakosci, powinny by¢ skladowane oddzielnie. Dostawy tych materialéw nalezy przerwac.

2.6. Inspekcja wytworni materiatéw

Wytwornie materialéw moga by¢ okresowo kontrolowane przez Kierownika Projektu w celu sprawdzenia
zgodnodci stosowanych metod produkcyjnych z wymaganiami. Prébki materiatéw mogg byé pobierane w celu
sprawdzenia ich wlasciwosci. Wynik tych kontroli bedzie podstawg akceptacji okreglonej partii materiatéw pod
wzgledem jakosci.
W przypadku, gdy Kierownik Projektu bedzie przeprowadzat inspekeje wytwérni, beda zachowane
nastgpujace warunki :
a) Kierownik Projektu bedzie mial zapewniong wspdtprace i pomoc Wykonawcey oraz producenta materialéw w
czasie przeprowadzania inspekcji,
b) Kierownika Projektu bedzie miat wolny dostep, w dowolnym czasie, do tych czeci wytwdrni, gdzie odbywa
sie produkcja materialéw przeznaczonych do realizacji umowy
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2.7. Materialy musza pochodzié ze irédel zaakceptowanych przez Kierownika Projektu.

Jezeli materialy sa réznej jakosci z tego samego Zrédia to nalezy zmienié Zrédto.

Jezeli Wykonawca zdecyduje sig na uzycie materialdw miejscowych to jest zobowigzany:

- zdoby¢ prawo eksploatacji zrédta,

- okresli¢ jako$¢ 1 ilo$¢ materiatéw z tego Zrddla,

- okreshic ilo§¢ i typy sprzetu oraz technologi¢ eksploatacji zrédta i przerébki surowedw,

- spelni¢ wymogi ochrony §rodowiska podczas eksploatacji Zrédia i przerdbki suroweéw,

- zrekultywowac teren eksploatacji Zrédia po zakoriczeniu poboru materiatéw.

Kierownik Projektu ma prawo inspekeji eksploatacji Zrédta i kontroli materiatéw pochodzacych ze Zrédia.
Kierownika Projektu moze dopu$cié do uzycia materiaty posiadajace atest stwierdzajacy ich pelng zgodnosc z SST
przed wykonaniem badafi jakosci .Materialy oparte o atesty mogg by¢ badane w dowolnym czasie. Jezeli nie
zostanie stwierdzona zgodno§¢ z wymaganiami SST to takie materialy zostang odrzucone.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowiazany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego wplywu
na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robdt powinien by¢ zgodny z oferta Wykonawcey i powinien
odpowiada¢ pod wzgledem typdw i ilodci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robét,
zaakceptowanym przez Kierownika Projektu; w przypadku braku ustaled w takich dokumentach sprzet powinien
by¢ uzgodniony i zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

Liczba i wydajnos¢ sprzetu bedzie gwarantowad przeprowadzenie rob6t, zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera w terminie przewidzianym umowa,

Sprzet bedacy wiasno$cia Wykonawey lub wynajety do wykonania robdét ma byé utrzymywany w dobrym
stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony $rodowiska i przepisami dotyczacymi jego
uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Kierownikowi Projektu kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwo$é wariantowego uzycia sprz¢tu przy
wykonywanych robotach, Wykonaweca powiadomi Kierownika Projektu o swoim zamiarze wyboru 1 uzyska jego
akceptacje przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzgt, po akeeptacji Kierownika Projektu, nie moze byé pézniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzel, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujace zachowania warunkéw umowy,
zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robét.

4. TRANSPORT

Wykonaweca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich §rodkéw transportu, ktére nie wptyna niekorzystnie na
Jjako$¢ wykonywanych robét i wlasciwosei przewozonych materiatéw.

Liczba Srodkéw transportu bedzie zapewniad prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreSlonymi w
dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Kierownika Projektu, w terminie przewidzianym umows.

Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spefniaé wymagania dotyczace przepiséw ruchu
drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametréw technicznych. Srodki
transportu nie odpowiadajace warunkom dopuszczalnych obciazen na osie moga by¢ dopuszczone przez Inzyniera,
pod warunkiem przywrdcenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw drég na koszt Wykonawey,

Wykonawca bedzie usuwaé na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy

4.1. W PZ] szczegdlna uwage nalezy zwrécié¢ na dobér §rodkéw transportu .
Srodki transportu powinny posiada¢ wyposazenie specjalne w zaleznoéei od rodzaju przewozonego tadunku.

4.2. Ograniczenia obcigzenia osi pojazddéw

Wykonawca powinien dostosowaé si¢ do obowigzujacych sig¢ ograniczenn obcigzed osi pojazdow podczas
transportu materialdw po drogach publicznych poza granicami placu budowy.

Jezeli Wykonawca uzyska zezwolenie wladz na uzycie o ponadnormatywnym obcigzeniu osi i takich pojazdéw
uzyje. to poniesie koszty wzmocnienia obiektu mostowego lub drogi i naprawi szkody, jesli taka szkoda powstanie.

4.3. Wykonaweca bedzie usuwac na biezaco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego
pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.
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5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robdt zgodnie z umowa oraz za jakos§¢ zastosowanych
materialéw i wykonywanych robét, za ich zgodno$é z dokumentacja projektows, wymaganiami SST, PZ]. projektu
organizacji robot oraz poleceniami Kierownika Projektu.

Wykonawca ponosi odpowiedzialnoéé za dokladne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw robdt zgodnie z wymiarami i rzgdnymi okre§lonymi w dokumentacji projektowej lub
przekazanymi na pi§mie przez Kierownika Projektu.

Nastepstwa jakiegokolwiek bledu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczaniu robét
zostana, je§li wymagac tego bedzie Kierownik Projektu, poprawione przez Wykonaweg na wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia robét lub wyznaczenia wysokodei przez Inzyniera nie zwalnia Wykonawcey od
odpowiedzialno$ei za ich dokladnosé.

Decyzje Kierownika Projektu dotyczace akceptacji lub odrzucenia materiatéw i elementéw robét bedg
oparle na wymaganiach sformutowanych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej i w SST, a takze w
normach 1 wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Kierownika Projektu uwzgledni wyniki badaf materiatéw i
robdt, rozrzuty normalnie wystgpujace przy produkeji i przy badaniach materiatéw, do$wiadczenia z przeszlosci,
wyniki badanl naukowych oraz inne czynniki wplywajgce na rozwazang kwestie.

Polecenia Kierownika Projektu beda wykonywane nie pdZniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po
ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod groiba zatrzymania robdt. Skutki finansowe z tego tytulu ponosi
Wykonawca.

5.1. Dokumenty budowy.

W okresie realizacji Kontraktu Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia przechowywania i zabezpieczenia

nastepujgcych dokumentéw budowy :

- Pomiary i wyniki badaf musza by¢ prowadzone na odpowiednich formularzach i podpisane

— przez Wykonawcg i Kierownika Projektu.

— Zapisy w dzienniku budowy powinny by¢é dokonywane na biezaco i chronologicznie w odniesieniu do
wystgpujacych na budowie przypadkéw wymagajacych odnotowania.

— Kazdy zapis w dzienniku budowy powinien by¢ zaopatrzony w datg 1 podpis osoby dokonujacej zapisu z
podaniem imienia i nazwiska ,stanowiska shuzbowego oraz nazw instytucji .ktérg reprezentuje.

Prawo do dokonywania zapiséw w dzienniku budowy przystuguje rowniez:

— przedstawicielom pafstwowego nadzoru budowlanego,

— osobom wchodzacym w skiad personelu Wykonawcy ale tylko w zakresie bezpieczeristwa wykonywania robét
budowlanych.

Prowadzenie dziennika budowy nalezy do obowigzkéw Kierownika budowy.

5.1.2. Ksigga obmiaréw jest dokumentem budowy, w ktérym dokonuje sie okresowych wyliczen 1 zestawien robét
w uktadzie asortymentowym zgodnie z ST i kosztorysem §lepym.
Pisemne potwierdzenie obmiaréw przez Kicrownika Projektu stanowi podstawe do rozliczer.

6.0 KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakosci
Do obowigzkdw Wykonawcy nalezy opracowanie i przedstawienie do aprobaty Inzyniera programu
zapewnienia jakodci, w kiérym przedstawi on zamierzony sposob wykonywania robét, mozliwosei techniczne,
kadrowe i organizacyjne gwarantujace wykonanie robdt zgodnie z dokumentacja projektowa, SST oraz
poleceniami 1 ustaleniami przekazanymi przez Kierownika Projektu.
Program zapewnienia jakosci bedzie zawierad:
a) cze¢§¢ ogdlng opisujaca:
— organizacj¢ wykonania robdt, w tym terminy i sposéb prowadzenia robét,
— organizacje ruchu na budowie wraz z oznakowaniem robét,
— bhp,
— wykaz zespoldw roboczych, ich kwalifikacje 1 przygotowanie praktyczne,
— wykaz os6b odpowiedzialnych za jakoéc i terminowo$¢ wykonania poszczegélnych elementéw robét,
— system (spos6b i procedurg) proponowanej kontroli i sterowania jakoScia wykonywanych robét,
— wyposazenie w sprzet i urzadzenia do pomiaréw i kontroli (opis laboratorium wiasnego lub
laboratorium, ktéremu Wykonawca zamierza zlecié prowadzenie badari),
— sposéb oraz formg gromadzenia wynikéw badad laboratoryjnych, zapis pomiaréw, nastaw
mechanizméw sterujacych, a takze wyciaganych wnioskow i zastosowanych korekt w procesie
technologicznym, proponowany sposéb i forme przekazywania tych informacji Inzynierowi;
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b) czgs¢ szezegbtowa opisujacy dla kazdego asortymentu robdt:

— wykaz maszyn i urzadzed stosowanych na budowie z ich parametrami technicznymi oraz
wyposazeniem w mechanizmy do sterowania i urzadzenia pomiarowo-kontrolne,

— rodzaje 1 ilo§¢ Srodkéw transportu oraz urzadzen do magazynowania i zatadunku materialéw, spoiw,
lepiszezy, kruszyw itp.,

~ sposdb zabezpieczenia i ochrony fadunkdéw przed utratg ich wladciwosei w czasie transportu,

— sposéb i procedur¢ pomiardéw i badan (rodzaj i czg¢stotliwo$é, pobieranie prébek. legalizacja i
sprawdzanie urzadzen, itp.) prowadzonych podczas dostaw materialéw, wytwarzania mieszanek i
wykonywania poszczegdinych elementéw robét,

— sposéb postgpowania z materiatami i robotami nie odpowiadajgcymi wymaganiom.

6.2. Zasady kontroli jakosci robét

Celem kontroli robét bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggnaé zatozona
jakos¢ robdt.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petng kontrole robét i jako$ci materiatéw. Wykonawca zapewni
odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia
niezbgdne do pobierania prébek i badai materiatdw oraz robét.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Kierownik Projektu moze zazadaé od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest zadowalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadzaé pomiary 1 badania materialéw oraz robét z czestotliwoscig
zapewniajaca stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji projektowej i
SST

Minimalne wymagania co do zakresu badad i ich czestotliwo$é sa okre§lone w SST. normach i
wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Kierownik Projektu ustali jaki zakres kontroli jest
konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Kierownikowi Projektu $wiadectwa, Zze wszystkie stosowane urzgdzenia i sprzet
badawczy posiadaja waing legalizacj¢, zostaly prawidiowo wykalibrowane i odpowiadajg wymaganiom norm
okre§lajacych procedury badar.

Kierownika Projektu bedzie mie¢ nieograniczony dostgp do pomieszczefi laboratoryjnych, w celu ich
inspekcji.

Kierownika Projektu bedzie przekazywaé Wykonawey pisemne informacje o jakichkolwiek
niedociagnieciach dotyczacych urzadzen laboratoryjnych, sprzetu, zaopatrzenia laboratorium, pracy personelu lub
metod badawczych. Jezeli niedociagniecia te beda tak powazne, ze moga wptynaé ujemnie na wyniki badard,
Inzynier natychmiast wstrzyma uzycie do rob6t badanych materiatéw i dopudci je do uzycia dopiero wtedy, gdy
niedociagniecia w pracy laboratorium Wykonawcy zostang usunigte 1 stwierdzona zostanie odpowiednia jakosé
tych materialéw.

Wszystkie koszty zwiagzane z organizowaniem i prowadzeniem badani materialéw ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek

Probki wymaganego w SST beda pobierane losowo. Zaleca sie stosowanie statystycznych metod pobierania
prébek, opartych na zasadzie, ze wszystkie jednostkowe elementy produkcji moga byé z jednakowym
prawdopodobienstwem wytypowane do badar.

Kierownika Projektu bedzie mie¢ zapewniong mozliwos¢ udziatlu w pobieraniu prébek.

Na zlecenie Kierownika Projektu Wykonawca bedzie przeprowadzaé dodatkowe badania tych materiatéw,
ktore budzg watpliwosci co do jakodei, o ile kwestionowane materiaty nie zostang przez Wykonawce usuniete Jub
ulepszone z whasnej woli. Koszty tych dodatkowych badan pokrywa Wykonawca tylko w przypadku stwierdzenia
usterek; w przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamawiajgcy.

Pojemniki do pobierania prébek begda dostarczone przez Wykonawcee i zatwierdzone przez Kierownika
Projektu. Probki dostarczone przez Wykonawce do badad wykonywanych przez Kierownika Projektu bedg
odpowiednio opisane i oznakowane, w spos6b zaakceplowany przez Kierownika Projektu.
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6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W przypadku, gdy normy nie
obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury,
zaakceptowane przez Kierownika Projektu.

Przed przystapieniem do pomiaréw lub badar, Wykonawca powiadomi Kierownika Projektu o rodzaju,
miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania, Wykonawca przedstawi na piSmie ich
wyniki do akceptacji Kierownika Projektu.

6.5. Raporty z badan

Wykonawca bedzie przekazywaé Kierownikowi Projektu kopie raportéw z wynikami badad jak
najszybciej, nie péZniej jednak niz w terminie okre§lonym w programie zapewnienia jakosci.

Wyniki badan (kopie) bedg przekazywane Kierownikowi Projektu na formularzach wedtug dostarczonego
przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.6. Badania prowadzone przez Inzyniera

Dla celéw kontroli jakosci 1 zatwierdzenia, Kierownik Projektu uprawniony jest do dokonywania kontroli,
pobierania prébek i badania materialéw u Zrédia ich wytwarzania i zapewniona mu bedzie wszelka potrzebna do
tego pomoc ze strony Wykonawcey i producenta materialéw.

Kierownik Projektu, po uprzedniej weryfikacji systemu kontroli robdt prowadzonego przez Wykonawce,
bedzie oceniaé zgodno$é materialéw i robdt z wymaganiami SST na podstawie wynikow badan dostarczonych
przez Wykonawce.

Kierownik Projektu moze pobiera¢ prébki materialéw i prowadzié badania niezaleznie od Wykonawcy, na
swoj koszt. Jezeli wyniki tych badafi wykaza, Ze raporty Wykonawcy sg niewiarygodne, to Kierownik Projektu
poleci Wykonawey lub zleci niezaleznemu laboratorium przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych badaf,
albo oprze sic wylacznie na wilasnych badaniach przy ocenie zgodno$ci materiatéw i robdét z dokumentacja
projektowa 1 SST. W takim przypadku calkowite koszty powtdrnych lub dodatkowych badad i pobierania prébek
poniesione zostana przez Wykonawce.

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Kierownik Projektu moze dopuscié do uzycia tylko te materialy, ktére posiadajg:

1. certyfikat na znak bezpieczenistwa wykazujacy, ze zapewniono zgodno§¢ z kryleriami technicznymi
okre§lonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat technicznych oraz wiasciwych przepiséw i dokumentéw
technicznych,

o

deklaracjg zgodnosci lub certyfikat zgodnoscei z:
— Polska Norma lub
— aprobatg techniczna, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiono Polskiej Normy, jezeli nie sg

objete certyfikacja okreslong w pkt 1
i ktore spetniajg wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych ww. dokumenty sa wymagane przez SST, kazda partia dostarczona
do robét begdzie posiadac te dokumenty, okre§lajace w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe musza posiadaé ww. dokumenty wydane przez producenta, a w razie potrzeby
poparte wynikami badad wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badafi beda dostarczone przez
Wykonawce Inzynierowi.

Jakiekolwick materiaty, kiére nie spetniajg tych wymagan beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy
6.8.1 Dziennik budowy
Nie dotyczy
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6.8.2 Rejestr obmiaréw

Rejestr obmiardw stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postgpu kazdego z
elementéw robét. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w sposéb ciagly w jednostkach przyjetych w
kosztorysie i wpisuje do rejestru obmiaréw.

6.8.3 Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodnos$ci lub certyfikaty zgodnosci materiatow, orzeczenia o jakosci
materialéw, recepty robocze i kontrolne wyniki badari Wykonawey beda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jako$ci. Dokumenty te stanowiy zatgezniki do odbioru robdt. Winny by¢ udostepnione na
kazde zyczenie Kierownika Projektu.

6.8.4 Pozostate dokumenty budowy

Do dokumentéw budowy zalicza sig, opréez wymienionych w punktach 6.8.1. — 6.8.3 nastepujace dokumenty :
a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania terenu budowy,

¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilno-prawne,

d) protokoly odbioru robdt,

e) protokoty z narad i ustalen,

f) korespondencje na budowie.

6.8.5 Przechowywanie dokumentéw budowy
Dokumenty budowy begda przechowywane na terenie budowy w miejscu odpowiednio zabezpieczonym.
Zaginigcie ktoregokolwick z dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowe odtworzenie w formie
przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy beda zawsze dostepne dla Kierownika Projektu i przedstawiane do wgladu
na zyczenie Zamawiajacego.

7.0BMIAR ROBOT
7.1. Ogoélne zasady obmiaru robét

Obmiar robdt bedzie okreslac¢ faktyczny zakres wykonywanych robét zgodnie z dokumentacja projektowa
1 SST, w jednostkach ustalonych w kosztorysie.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Kierownikowi Projektu o zakresie
obmierzanych robét i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Wyniki obmiaru bgda wpisane do rejestru obmiaréw.

Jakikolwick btad lub przeoczenie (opuszczenie) w ilosciach podanych w §lepym kosztorysie lub gdzie
indziej w SST nie zwalnia Wykonawcy od obowigzku ukorczenia wszystkich robét. Bledne dane zostang
poprawione wg instrukcji Kierownika Projektu na pismie.

Obmiar gotowych robét bgdzie przeprowadzony z czgsto$ciag wymagana do celu miesigcznej platnosci na
rzecz Wykonawcey lub w innym czasie okre§lonym w umowie lub oczekiwanym przez Wykonawce i Kierownika
Projektu.

7.2. Zasady okreslania ilosci robét i materiatow

Diugosdci 1 odlegtodei pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi beda obmierzone poziomo
wzdhuz linii osiowej.

Jesli SST wihasciwe dla danych robét nie wymagaja tego inaczej. objetosci beda wyliczone w m* jako
diugo$¢ pomnozona przez $redni przekroj.

Hosci, ktore maja by¢ obmierzone wagowo, bedy wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami SST.

7.3. Urzadzenia i sprzet pomiarowy

Wszystkie urzadzenia i sprzgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru rob6t beds zaakceptowane przez Inzyniera,
Urzadzenia i sprz¢l pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce, Jezeli urzadzenia te lub sprzet

wymagaja badan atestujacych to Wykonawea bedzie posiadac wazne §wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzadzenia pomiarowe beda przez Wykonawcg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie trwania

robot.
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7.4. Wagi i zasady wazenia

Wykonawca dostarczy 1 zainstaluje urzadzenia wagowe odpowiadajgce odno$nym wymaganiom SST
Bedzie utrzymywaé to wyposazenie zapewniajagc w sposéb ciggly zachowanie dokiadnosci wg norm
zatwierdzonych przez Kierownika Projektu.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary beda przeprowadzone przed cze$ciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, a takze w

przypadku wystgpowania diuzszej przerwy w robotach.

Obimiar robét zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.

Obmiar robdt podlegajgcych zakryciu przeprowadza sig przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia beda wykonane w sposéb zrozumiaty i jednoznaczny.
Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtosci bedg uzupelnione odpowiednimi  szkicami

umieszczonymi na karcie rejestru obmiardw. W razie braku miejsca szkice moga by¢ dolgczone w formie

oddzielnego zalacznika do rejestru obmiardw, kidrego wzér zostanie uzgodniony z Kierownikiem Projektu.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalerd odpowiednich SST, roboty podlegajg nastgpujacym etapom odbioru:
a) odbiorowi robdt zanikajgeych 1 ulegajgcych zakryciu,

b) odbiorowi cze§ciowemu,

¢) odbiorowi ostatecznemu,

d) odbiorowi pogwarancyjnemu.
8.2. Odbioér robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiér robdt zanikajacych 1 ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilofei 1 jakosci
wykonywanych robét, ktdre w dalszym procesie realizacji ulegna zakryciu.

Odbiér robét zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych korekt 1 poprawek bez hamowania ogdlnego postgpu robot.

Odbioru robét dokonuje Inzynier.

Gotowos¢ danej czeSci robdl do odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
jednoczesnym powiadomieniem Kierownika Projektu. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pdzniej
jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym fakcie Inzyniera.

Jakos¢ i ilos¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Kierownik Projektu na podstawie dokumentéw
zawierajacych komplet wynikéw badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary, w konfrontacji z
dokumentacja projektowa, SST i uprzednimi ustaleniami.

8.3. Odbiér czesciowy

Qdbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czedei robdt. Odbioru czeSciowego robét
dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robét. Qdbioru robdt dokonuje Inzynier.

8.4. Odbiér ostateczny robét

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robdét

Qdbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilodci,
jakosci 1 warlogei.

Catkowite zakoiczenie robdt oraz gotowos$é do odbioru ostatecznego bedzie stwierdzona przez
Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na piSmie o tym fakcie Kierownika
Projektu.

Odbidr ostateczny robot nastapi w terminie ustalonym w dokumentach umowy, liczac od dnia potwierdzenia przez
Kierownika Projektu zakoniczenia robdt i przyjecia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajgcego w obecnosci Kierownika
Projektu i Wykonawey. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na podstawie przediozonych
dokumentdw, wynikow badari i pomiardw, ocenie wizualnej oraz zgodnosci wykonania robét z dokumentacja
projektowa i SST.
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W toku odbioru ostatecznego robdt komisja zapozna si¢ z realizacja ustaled przyjetych w trakcie
odbioréw robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszeza w zakresie wykonania rob6t uzupelniajgcych i
robdt poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robét poprawkowych lub robét uzupetniajacych w warstwie
$cieralnej lub robotach wykorfczeniowych, komisja przerwie swoje czynnodci i ustali nowy termin odbioru
ostatecznego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, Ze jako$¢ wykonywanych rob6t w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektows i SST z uwzglednieniem tolerancji i
nie ma wigkszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i bezpieczefistwo ruchu, komisja dokona potracen,
oceniajgc pomniejszong warto$§¢ wykonywanych robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach
umowy.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dekonania odbioru ostatecznego rob6t jest protokét odbioru ostatecznego

robh6t sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobowigzany przygotowad nastepujace dokumenty :

l.dokumentacj¢ projektowa podstawowa z naniesionymi zmianami oraz dodatkowa, jesli zostata sporzadzona w

trakcie realizacji umowy,

2.szezegblowe specyfikacje techniczne ( podstawowe z dokumentdw umowy 1 ew. uzupelniajace lub zamienne),

3.recepty i ustalenia technologiczne,

4.dzienniki budowy i rejestry obmiaréw ( oryginaty ),

S.wyniki pomiaréw kontrolnych oraz badar i oznaczeri laboratoryjnych, zgodne z SST, i ew. PZJ,

6.deklaracje zgodnosei lub certyfikaty zgodnoséei wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,

7.opini¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikéw badad i pomiaréw zalgczonych do
dokumentéw odbioru, wykonanych zgodnie z SST i PZJ,
8.rysunki (dokumentacje) na wykonanie robét towarzyszacych ( np. na odbudowe¢ murkéw przylegtych do
chodnika w miejscu ustawienia stupa MSW na wlocie wschodnim ul. Sfowackiego oraz w miejscu ustawienia
sterownika wraz z szafyg SPP .) oraz protokoty odbioru i przekazania tych robdt wiascicielom obiektdw,
9.geodezyjng inwentaryzacjg powykonawcza robdt i sieci uzbrojenia terenu,
10.kopi¢ mapy zasadniczej powstate] w wyniku geodezyjnej inwentaryzacji powykonawczej.

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie beda gotowe
do odbioru ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego
robdt.

Wszystkie zarzadzone przez komisjg¢ roboty poprawkowe lub uzupelniajace beda zestawione wg wzoru
ustalonego przez Zamawiajacego.

Termin wykonania robét poprawkowych i robét uzupetniajacych wyznaczy komisja.

8.5. Odbiér pogwarancyjny

Odbidr pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunieciem wad stwierdzonych przy
odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbiér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad
opisanych w punkcie 8.4 ,,QOdbidr ostateczny robot”.

9. WARUNKI PLATNOSCI

9.1. Ustalenia ogélne

Podstawg platnosci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykonawce za jednostke obmiarows ustalong dla
danej pozycji kosztorysu.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowo podstawg platnosci jest warto§é (kwota) podana
przez Wykonawce w danej pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosztorysowej bedzie uwzgledniaé wszystkie czynnosci,
wymagania i badania skiadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone dla tej roboty w SST i w dokumentacji
projektowe;j.

Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robét beda obejmowag:

— robocizne bezposdrednia wraz z towarzyszacymi kosztami,
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— warto$¢ zuzytych materialéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania, ewentualnych ubytkow i transportu na
teren budowy,

— warto§¢ pracy sprz¢tu wraz z towarzyszacymi kosztami,

— koszty podrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,

— podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami.

Do cen jednostkowych nie nalezy wliczaé podatku VAT.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Ustawa z dnia 7 lipca 1994 r. — Prawo budowlane (Dz. U. Nr 89, poz.414 )

10.2. Zarzadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budownictwa z dnia 15 grudnia 1994 r. w sprawie
dziennika budowy oraz tablicy informacyjnej ( M.P. Nr 2 z 1995 r. p0z.29 ).

10.3. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publicznych ( Dz.U. Nr 14, poz.60 z pdZniejszymi zmianami )

10.4.Normy 1 przepisy podane w SST asortymentowych.
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SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D.01.01.01 ODTWORZENIE TRASY 1 PUNKTOW WYSOKOSCIOWYCH WRAZ 2Z
DOKUMENTACJA POWYKONAWCZA

1. WSTEP

1.1. PRZEDMIOT SST

Przedmiotem niniejsze] Szczegdlowej Specytikacji Technicznej sq wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robdt zwigzanych z obstugy geodezyjng inwestycji.
1.2. ZAKRES STOSOWANIA SST

Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji rob6t, ktére zostang wykonane w ramach Kontraktu wymienionego w ST D.00.00.00 ,Wymagania
ogélne” pkt.1.1.
1.3. ZAKRES ROBOT OBJETYCH SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wszystkimi
czynnosciami umozliwiajagcymi i majacymi na celu wytyczenie w terenie projektowanych elementéw.

1.3.1. Odtworzenie trasy
Ustalenia zawarte w niniejszej STWiORB dotycza zasad prowadzenia robét zwigzanych z wszystkimi
czynnodciami umozliwiajacymi i majacymi na celu wyznaczenie przebiegu trasy projektowanych urzadzen.

Zakres robdt obejmuje:
—  wyznaczenie trasy 1 punktéw wysokosciowych
zgodnie z Dokumentacja Projektowa.
W zakres robdt pomiarowych, zwigzanych z odtworzeniem (wyznaczeniem) trasy i punktéw wysokosciowych
wchodzg:

a)  wyznaczenie sytuacyjne 1 wysoko$ciowe punktéw giéwnych osi trasy i punktéw wysokosciowych (reperéw
roboczych zatozonych w terenie, dowigzanych do reperéw paristwowych);

b)  uzupelnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

¢) wyznaczenie dodatkowych reperéw roboczych;

d) zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrona ich przed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposéb

ufatwiajacy ich odszukanie i ewentualne odtworzenie;

wyznaczenie przekrojow poprzecznych;

oznaczenie pikietazu w sposéb trwaty oraz odtwarzanie uszkodzonych punktéw na biezaco do korica okresu

gwarancyjnego (jezeli jest wymagany)

>

1.3.2. Dokumentacja powykonawcza
W skiad dokumentacji powykonawczej wchodza:
— operat geodezyjny powykonawczy

- dokumentacja powykonawcza dla kazdej z branz objetej przedmiotem zamdéwienia
1.4. OKRESLENIA PODSTAWOWE
1.4.1. Punkty gléwne trasy - punkty zatamania osi trasy, punkty kierunkowe oraz poczatkowy i kodcowy punkt
trasy. '

1.4.2. Pozostate okre§lenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z
definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt 1.4.
1.5. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE ROBOT
Og6lne wymagania dotyczace robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne™ pkt 1.5.

2. MATERIALY

2.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE MATERIALOW
Qgdlne wymagania dotyczace materialéw, ich pozyskiwania i sktadowania podano w SST D-00.00.00
~Wymagania ogélne™ pkt 2.
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2.2. RODZAJE MATERIALOW

Do utrwalenia punktéw gltdwnych trasy nalezy stosowaé paliki drewniane §rednicy od 0,05 do 0,08 m
i diugosci okoto 0,30 m, a dla punktéw utrwalanych w istniejacej nawierzchni bolce stalowe $rednicy 5 mm
i dlugosei od 0,04 do 0.05 m.
3. SPRZET
3.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE SPRZETU

Ogdlne wymagania dotyczace sprzegtu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 3.
3.2. SPRZET POMIAROWY

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktéw wysoko$ciowych nalezy stosowad nastepujacy sprzet:

— teodolity lub tachimetry,
— niwelatory,

— dalmierze,

- tyczki,

- faty,

— taSmy stalowe, szpilki.

Sprzet stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej punktéw wysoko$ciowych powinien gwarantowaé
uzyskanie wymaganej doktadno$ci pomiaru.

4. TRANSPORT
4.1. OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE TRANSPORTU

Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w SST D-00.00.00 ,.Wymagania ogdlne” pkt 4,
4.2. TRANSPORT SPRZETU I MATERIALOW

Sprzet i materiaty do odtworzenia trasy mozna przewozié dowolnymi §rodkami transportu,
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. OGOLNE ZASADY WYKONANIA ROBOT

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 5.
5.2. ZASADY WYKONYWANIA PRAC POMIAROWYCH

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane zgodnie z obowigzujgecymi Instrukcjami GUGIK (od | do 7).

Przed przystapieniem do robdét Wykonawea powinien przejaé od Zamawiajacego dokumentacje
projektowa ( plan sytuacyjny z naniesiong lokalizacja punktéw gldwnych trasy).

W oparciu o materialy dostarczone przez Zamawiajacego, Wykonawca powinien przeprowadzié
obliczenia i pomiary geodezyjne niezbgdne do szezegdlowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny by¢ wykonane przez osoby posiadajace odpowiednie kwalifikacje i
uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformowaé Kierownika Projektu o wszelkich biedach wykrytych
w wytyczeniu punktow giéwnych trasy i (lub) reperdw roboczych. Biedy te powinny by¢ usunicte na koszt
Zamawiajacego.

Jezeli Wykonawca stwierdzi, ze rzeczywista sytuacja terenu istotnie rézni sie od podktadéw mapowych
w dokumentacji projektowej, to powinien powiadomi¢ o tym Kierownika Projektu. Prace budowlane w takim
rejonie nie powinny by¢é prowadzone przed podjeciem odpowiedniej decyzji przez Kierownika Projektu.
Wszystkie roboty dodatkowe, wynikajace z réznic sytuacji rzeczywistej od podanej w dokumentacji projektowej
i akceptowane przez Kierownika Projektu, zostang wykonane na koszt Zamawiajgcego. Zaniechanie
powiadomienia Kierownika Projektu oznacza, Zze roboty dodatkowe w takim przypadku obcigza Wykonawce.

Wszystkie roboty, ktére bazuja na pomiarach Wykonawcy, nie mogg by¢ rozpoczete przed
zaakceptowaniem wynikéw pomiardw przez Kierownika Projektu.

Punkty giéwne trasy i punkty podrednie osi trasy muszg by¢ zaopatrzone w oznaczenia okreslajace w
spos6b wyraZny i jednoznaczny charakterystyke i pofozenie tych punktéw. Forma i wzdr tych oznaczend powinny
by¢ zaakceptowane przez Kierownika Projektu.

Wykonaweca jest odpowiedzialny za ochrong wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaczed w czasie
trwania rob6t. Jezeli znaki pomiarowe przekazane przez Zamawiajacego zostang zniszczone przez Wykonawce
$wiadomie hub wskutek zaniedbania, a ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowadzenia robdt, to zostang
one odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostale prace pomiarowe konieczne dla prawidlowej realizacji robét nalezg do
obowiazkéw Wykonawcy.
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5.3. SPRAWDZENIE WYZNACZENIA PUNKTOW GLOWNYCH OSI TRASY I PUNKTOW
WYSOKOSCIOWYCH

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne powinny by¢ zastabilizowane w sposdb trwaly, przy
uzyciu palikéw drewnianych, a takze dowiazane do punktéw pomocniczych, potozonych poza granicg robdt
ziemnych. Maksymalna odlegto$¢ pomigdzy punktami giéwnymi na odcinkach prostych nie moze przekraczad
500 m.

Zamawiajacy powinien zatozy¢ robocze punkty wysokosciowe ( repery robocze) wzdhuz osi trasy.

Repery robocze nalezy zatozyé poza granicami robdt zwigzanych z wykonaniem kanalizacji kablowej
i obiektéw towarzyszacych. Jako repery robocze mozna wykorzystaé punkty state na stabilnych, istniejacych
budowlach wzdtuz trasy drogowej. O ile brak takich punktdw, repery robocze nalezy zatozyé w postaci stupkéw
betonowych lub grubych ksztattownikéw stalowych, osadzonych w gruncie w sposéb wykluczajacy osiadanie,
zaakceptowany przez Kierownika Projektu.

Rzedne reperéw roboczych nalezy okre§laé z taka doktadnoseis, aby Sredni biad niwelacji po
wyréwnaniu byt mniejszy od 4 mm/km, stosujgc niwelacje podwding w nawigzaniu do reperéw pafstwowych.

Repery robocze powinny by¢é wyposazone w dodatkowe oznaczenia, zawierajace wyraZne 1
jednoznaczne okre§lenie nazwy reperu i jego rzgdnej.

5.4. ODTWORZENIE OSI TRASY

Tyczenie osi trasy nalezy wykona¢ w oparciu o dokumentacje projektows oraz inne dane geodezyjne
przekazane przez Zamawiajacego, przy wykorzyslaniu sieci poligonizacji pafstwowe] albo innej osnowy
geodezyjnej, okreslonej w dokumentacji projektowe;j.

05 trasy powinna by¢ wyznaczona w punktach giéwnych i w punktach posrednich w odlegtoéci zalezne;j
od charakterystyki terenu i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej niz co 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej osi trasy w stosunku do dokumentacji projektowej nie
moze by¢ wigksze niz 5 cm..

Do utrwalenia osi trasy w terenie nalezy uzy¢ materiatéw wymienionych w pkt 2.2.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. OGOLNE ZASADY KONTROLI JAKOSCI ROBOT

Og6lne zasady kontroli jakosci robdt podano w SST D-00.00.00 ,.Wymagania ogélne” pkt 6.
6.2. KONTROLA JAKOSCI PRAC POMIAROWYCH

Kontrolg jakosci prac pomiarowych zwigzanych z odtworzeniem trasy 1 punktéw wysokosciowych
nalezy prowadzi¢ wedlug ogdlnych zasad okre§lonych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3.4,5,6,7)
zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT
7.1. OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Ogédlne zasady obmiaru robdt podano w SST D-00.00.00 ,.Wymagania ogélne” pkt 7.

7.2. JEDNOSTKA OBMIAROWA

Jednostka obmiarowa jest :
- dla elementéw punktowych — pkt
— dlaelementdw liniowych — m (km)
— dla dokumentacji powykonawczej — kpl
— dla powykonawczego operatu geodezyjnego — kpl

8. ODBIOR ROBOT
8.1. OGOLNE ZASADY ODBIORU ROBOT

Ogdlne zasady odbioru robdt podano w SST D-00.00.00 ,.Wymagania ogélne™ pkt 8.
8.2. SPOSOB ODBIORU ROBOT

Qdbidr robét zwigzanych z odtworzeniem trasy w terenie nastepuje na podstawie szkicéw i dziennikéw
pomiaréw geodezyjnych lub protokétu z kentroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedklada Kierownikowi
Projektu.
9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. OGOLNE USTALENIA DOTYCZACE PODSTAWY PLATNOSCI
Qgolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 9.
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9.2. CENA JEDNOSTKI OBMIAROWE]
Cena wykonania robét obejmuje:

— roboty geodezyjne
— operat powykonawczy

~ dokumentacjg powykonawcza dla wszystkich branz objetych zaméwieniem

10. PRZEPISY ZWIAZANE
1 Instrukeja techniczna 0-1. Ogdlne zasady wykonywania prac geodezyjnych.

2. Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga inwestycji, Gtowny Urzad Geodezji i Kartografii,
Warszawa 1979,

Instrukeja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa pozioma, GUGIK 1978,
Instrukcja techniczna G-2. Wysokoéciowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.
Instrukeja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i wysoko$ciowe, GUGIK 1979.
Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne, GUGIK 1983,

Ny W e

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUGIK 1983,
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D. 07.03.01. SYGNALIZACJA SWIETLNA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegdlowej Specyfikacji Technicznej
Przedmiotem SST sa wymagania ogélne dotyczace wykonania i odbioru robdt zwigzanych z budowag
sygnalizacji §wietlnej

L2, Zakres stosowania Szczegotowej Specytikacji Technicznej

Specyfikacja techniczna (SST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i
realizacji robdt, ktére zostang wykonane w ramach Kontraktu wymienionego w SST D.00.00.00 .,Wymagania
ogdlne” pkt.1.1.

1.3. Zakres robét objetych Szezegétowsg Specyfikacja Techniczng

Wykonanie rob6t wymienionych w punkcie 1.1 obejmujg wykonanie kompleksowych robdét zwiagzanych z
budowa nowej sygnalizacji §wietlnej na skrzyzowaniu wymienionym w pkt. 1.1.

Hos$¢ sygnalizacii - 1 kpl.
W zakres prac wchodzg :

—  prace przygotowawcze
—~  wytyczenie tras kanalizacji, przepustéw, masztéw i sterownika w terenie
—  mnadzor uzytkownikéw linii i obiektéw krzyzowanych
— wykonanie i zasypanie wykopdw kontrolnych
— wykonanie 1 zasypanie wykopdw dla kanalizacji 1 przepustéw z ubiciem gruntu warstwami,
wyréwnaniem terenu 1 wywiezieniem nadmiaru gruntu,
— wykonanie podsypki i zasypki z piasku dla kanalizacji ,
— dostawe materiatéw,
—  wykonanie fundamentdw pod maszty sygnalizacyjne, wysiggniki, bramy oraz sterownik
— wykonanie kanalizacji kablowe;j
— wciagnigcie projeklowanych kabli:
- sygnalizacyjnych do latarii
- synalizacyjnych do przyciskéw zgtoszeniowych
- zasilajacych do kamer systemu wideodetekeji
- wizyjnych do kamer systemu wideodetekcji
- zasilajacego pomiedzy szafka zlaczowo-pomiarows a sterownikiem
— uszezelnienie otwordw kanalizacji i wyprowadzen kabli
—  obrébka koncdw kabli sterowniczych
—  obrébka kabli wizyjnych
—~ obrébka kabli zasilajacych kamery
— znakowanie i opisanie kabli znacznikami plastikowymi
— ochrona antykorozyjna konstrukeji,
—  zabezpieczenie antykorozyjne studni kablowych, fundamentéw masztdw sygnalizacyjnych,
— montaz masztéw sygnalizacyjnych MS 1 MSW
— montaz glowic sygnalizacyjnych,
— montaz kolumn ( latard )} sygnalizacyjnych
—  montaz kamer systemu wideodetekeji

— montaz sterownika
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— montaz przyciskéw sterowniczych dla pieszych,

— wykonanie potaczer kolumn sygnalizacyjnych oraz przyciskéw zgloszeniowych z gltowicami

—  wykonanie uzioméw szpilkowych wyznaczonych masztéw sygnalizacji,

— odbi6r techniczny robdt zanikajacych 1 ulegajgeych zakryciu przed zasypaniem

— badania, préby i pomiary linii oraz prace rozruchowo - regulacyjne

—  plantowanie i czyszczenie terenu,

—  wywiezienie nadmiaru gruntu i gruzu

— wykonanie dokumentacji powykonawczej

— montaz 1 uruchomienie systemu monitoringu pracy sygnalizacji wraz z niezbgdnym oprogramowaniem
umozliwiajacym monitoring z wykorzystaniem systemu uzytkowanego przez Zarzad Drogi

— inne prace niezbedne dla wykonania sygnalizacji

1.4. OkreS§lenia podstawowe .

1.4.1. Kolumna ( Sygnalizator ) - zestaw urzadzen optyczno - elektrycznych ( komér sygnatowych ) stuzacych do
wys$wietlania sygnatéw przeznaczonych dla uczestnikéw ruchu .

1.4.2. Konstrukcje wsporcze - elementy konstrukeyjne stuzace do zamocowania sygnalizatordw .

1.4.3. Maszt sygnatowy MS - stalowa konstrukcja wsporcza stuzaca do zamocowania sygnalizatoréw obok
jezdni

1.4.4. Maszt sygnalowy MSW - stalowa konstrukcja wsporcza wysiegnikowa lub bramowa stuzaca do
zamocowania sygnalizatoréw nad jezdnia

1.4.5. Kabel sterowniczy - przewod wielozylowy izolowany przystosowany do przewodzenia pradu
elektrycznego , mogacy pracowac pod i nad ziemig .

1.4.6. Sterownik - urzadzenie techniczne zapewniajace realizacje zatoZzonego sposobu sterowania sygnatami
Swietlnymi .

1.4.7. Ztacze kablowo-pomiarowe - urzadzenie eclektryczne posiadajace pomiar energii elektrycznej lub
umozliwiajace jego zabudowanie wraz z kompletem zabezpieczed przed oraz ( w zaleznodci od Dokumentacji
Projektowe]j ) za licznikowych zgodnie z warunkami wydanymi przez Rejon Energetyczny.

1.4.8. Dodatkowa ochrona przeciwporazeniowa - ochrona czgéci przewodzacych w wypadku pojawienia sig na
nich napigcia w warunkach zakiéceniowych .

1.4.9. Kanalizacja kablowa - zespdt ciagdéw podziemnych wykonanych z ulozonych jedna za drugg i potaczonych
pojedynczo rur AROT, z whudowanymi studniami kablowymi typu SK-1 1 SK-2, przeznaczony do prowadzenia
kabli sterowniczych oraz w szczegdlnych przypadkach kabla zasilajacego .

W zaleznosci od potrzeb moze byé wykonana jako jedno- fub dwuotworowa .

1.4.10. Glowica wierzchotkowa - jest to element stuzacy do polgczenie lub rozszycie kabla sygnalizacyjnego z
wewngtrzng instalacjg sygnalizatoréw.

1.4.11. Glowica przyziemna - jest to zestaw listew zaciskowych montowanych we wnece kolumny masztu
wysiggnikowego lub bramowego, w celu dokonania rozszycia lub potaczenia gtéwnych kabli sygnalizacyjnych z
kablami zasilajagcymi pojedyfcze latarnie zamocowane bezposrednio do konstrukcji wsporczej lub poprzez
gtowice wiszacy .

1.4.12. Konsola - jest elementem taczacym i mocujacym mechanicznie sygnalizator do glowicy wierzchotkowej
lub konstrukeji wsporczej .

1.4.13. Petla indukcyjna - petla wykonana z przewodu jednozylowego, izolowanego ukfadanego we wczedniej
wykonanym rowku w jezdni.

1.4.14. Feeder - przewdd wielozylowy, izolowany faczacy petle indukeyjng ze sterownikiem, tutaj kabel
teletechniczny XzTKMXpw
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1.4.15. Bednarka uziemiajaca - ta§ma metalowa ocynkowana dla wykonania uzioméw poziomych lub polaczenia
zabezpieczanych urzadzei z uziomami pionowymi

1.4.16. Pret uziemiajgey - pret stalowy sluzaey do wykonania uzioméw pionowych w ziemi.

1.4.17. Przewéd ochronny PE - przewdéd jednozytowy lub kilka przewodéw izolowane lub gote przystosowane
do przewodzenia pradu elektrycznego, do ktdrego przylaczone sy przewodzace czesei i obudowy urzadzen
elektrycznych podlegajace ochronie przed porazeniem. Stosowany jest dla dodatkowej ochrony przed
porazeniem.

1.4.18. Wideodetekcja — system detekeji pojazdéw na podstawie analizy obrazu skfadajacy sie z :

—  kamer rozmieszczonych na skrzyzowaniu

—  procesorow wizji w postaci kart umieszczonych w odrebnej obudowie ustawionej przy sterowniku lub w
obudowie sterownika

—  pozostatych elementéw (zasilacz, seperalory, kable wizyjne, magistrala)

System winien posiadaé¢ mozliwo$¢ wysylania sygnatu do sterownika w sytuacji wystapienia awarii lub braku
mozliwosci poprawnej analizy obrazu z uwagi na warunki atmosferyczne.

1.4.19. Stacja monitoringu wizyjnego - system umozliwiajacy przesylanie obrazu skrzyzowania (wlotéw) do
Zarzadu Drogi.

Pozostale okreélenia sa zgodne z obowiazujacymi odpowiednimi polskimi normami i definicjami podanymi w
SST D.00.00.00 - "Wymagania Ogdlne".

1.5. Ogdlne wymagania dotyczace robot .

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania robét i ich zgodno$é z Dokumentacjg Projektowa,
SST i poleceniami Kierownika Projektu.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania .

Wykonawca jest zobowigzany dostarczyé materiaty zgodne z wymaganiami dokumentacji projektowej i SST.
Wykonawca powinien powiadomi¢ Kierownika Projektu o proponowanych Zrédtach otrzymania materiatéw
przed rozpoczgciem ich dostawy .

Jezeli Dokumentacja Projektowa przewiduje mozliwo§¢ wariantowego wyboru rodzaju materiatu w

wykonywanych robotach, Wykonawca powinien powiadomié Kierownika Projektu o swoim wyborze najszybciej
Jjak to mozliwe przed uzyciem materiatu, albo w okresie ustalonym przez Kierownika Projektu.

2.2, Materialy budowlane

2.2.1. Piasek
Piasek do ukfadania kabli oraz kanalizacji w ziemi powinien odpowiada¢ wymaganiom BN-87/6774-04.

2.2.2. Beton
Do wykonania fundamentéw dla masztéw typu MS stosowac beton klasy C12/15 spetniajacy norme PN-EN

206-10. Do wykonania fundamentu pod MSW, sterownik stosowad beton wg zalecen producenta urzadzenia.

2.2.3. Rury stalowe wedtug Dokumentacji Projektowej spetniajace wymagania normy PN-80/H-74219.

2.2.4. Rury i zlaczki




Sir. 22 Sygnalizacja swietina D.07.03.01

Do budowy kanalizacji kablowej zgodnie z Dokumentacjg Projektows (poza jezdnig) stosowad rury i
zlaczki z polietylenu.
Do wykonania kanalizacji kablowe]j pod jezdnia stosowad rury z polietylenu wysokiej gestodei (HPDE). Rury i
zlaczki winny spelniaé norme PN-EN 50086-2-4.

2.2.5. Folia

Folig nalezy stosowa¢ dla ochrony ( oznaczenia ) kabla zasilajacego prowadzonego w ziemi , przed
uszkodzeniami mechanicznymi . Nalezy uzywac folii kalendrowej z uplastycznionego PVC koloru niebieskiego o
grubosci 0,4 - 0,6 mm, gat. I. Folia powinna spetnia¢ wymagania BN-68/6353-03.

2.2.6. Kit uszczelniajacy

Do uszczelniania polaczen oraz wyjs¢ z rur do studni kablowych mozna uzywac pianki poliuretanowe;j.

2.2.7. Bednarka stalowa ocynkowana .

Do wykonania pofaczeil pretéw uziemienia szpilkowego stosowaé bednarke ocynkowang 25x4 mm Iub
30x4 mm wg Dokumentacji Projektowej, ktéra powinna spetnia¢ wymogi PN-76/H-92325.

2.2.8. Pret stalowy @ 20 mm - dla wykonania uziemienia

Do wykonania uzioméw szpilkowych nalezy stosowad prety stalowe @ 20 mm wg PN-87/H-93200.
2.3 Studnie kablowe
Stosowad studnie prefabrykowane typu SK-1 i SK-2 wykonane zgodnie z norimg BN-73-8984-01.
24. Kable

Stosowad nastepujace kable sterownicze:

— do polaczenia sterownika z glowicg przy maszcie (wysiggniku) - YKSY o ilodei zyt wg dokumentacji
projektowe]

— do polgczenia sterownika z przyciskami zgloszeniowymi — YKSY 7x1.5

— do polgczenia pomigdzy kamerami a kartami detekeji — XzWDXpek-75-1,05/5,0

—  do zasilania kamer - YLY 3x1.5mm’

Kable nalezy skladowa¢ na bebnach w migjscu pokrytym dachem. zabezpieczonym przed opadami
atmosferycznymi i bezpos$rednim dziataniem promieni stonecznych.
Kable sygnalizacyjne powinny spelnia¢ wymagania PN-76/E-90304, PN-93/E-90403, PN-83/T-90333,

2.5 Osprzet kablowy telekomunikacyjny
Do polgczeni feederéw z petlami indukeyjnymi stosowad mufy z Zelem inteligentnym umieszczone w najblizszej
studni kanalizacji kablowe;j

2.6. Przyciski zgloszeniowe pieszych.
Do rejestrowania zgloszed ze strony pieszych stosowaé przyciski zgloszeniowe sensorowe z kontrolkg przyjecia
zgltoszenia ( np. TYP III TRAFFIC ZBYT Bytom) pracujgce na napieciu maks. 42V.

2.7. Sygnalizatory
W przedmiotowe]j sygnalizacji §wietlnej zgodnie z dokumentacjg projektows zastosowano latarnie
sygnalizacyjne:
—  7rodio $wiatta
—  zawieszane nad jezdnig — typu LED (wszystkie komory) — 3x300
—  mocowane na masztach fub z boku stupa wysiggnika - typu LED (wszystkie komory)
—  iloé¢ i Srednica komor
—  kotowe - 3x300
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- piesze — 2x200
Wymagania dla sygnalizatorow

Sygnalizatory dla sygnalizacji §wietlnej ruchu drogowego powinny spelnia¢ wymagania zawarte w ,,Szczegdltowe
warunki techniczne dla sygnatéw drogowych i warunki ich umieszczania na drogach - zatacznik nr 3 do
ROZPORZADZENIA MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 3 lipca 2003 r "[28] .

2.8. Ekrany kontrastowe

Latarnie montowane nad jezdnig nalezy uzupelnié o ekrany kontrastowe z blachy perforowanej o wymiarach i
barwie zgodnie z ,.Szczegdlowe warunki techniczne dla sygnaléw drogowych i warunki ich umieszczania na
drogach - zalacznik nr 3 do ROZPORZADZENIA MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 3 lipca 2003 r "[28] .

2.9. Konstrukcje wsporcze

Maszty MS - maszty rurowe ocynkowane stuzace do zamocowania sygnalizatoréw z boku jezdni o wysokosci
umozliwiajgcej montaz sygnalizatoréw zgodnie z ", Szczegétowe warunki techniczne dla sygnaléw drogowych i
warunki ich umieszczania na drogach - zatacznik nr 3 do ROZPORZADZENIA MINISTRA INFRASTRUKTURY z
dnia 3 lipca 2003 r "[28] .

Maszt wysiggnikowy MSW ocynkowany wykonany przez specjalistyczne przedsigbiorstwa zgodnie z
wytycznymi podanymi w Dokumentacji Projektowej . Producent konstrukeji winien przedstawié¢ aprobate
techniczng IBDM lub wystawi¢ deklaracjg zgodnosci w sytuacji wykonywania konstrukeji wg wlasnego projektu
konstrukcyjnego.

Nalezy zastosowad konstrukcje o ksztalcie zblizonym do zamieszczonych w dokumentacji projektowe]

2:10; Konsole

Jako element umozliwiajgcy montaz sygnalizatoréw do masztdow MS  stosowaé konsole o ksztalcie
odpowiednim do miejsca montazu - plaskie (do glowicy wierzchotkowej)) lub pétokragte dobrane w zaleznosci
od $rednicy stupa wysiggnika(bramy)

Do mocowania sygnalizatoréw na wysiggnikach nad jezdnia stosowac zawiesia dla latarfi wiszacych.
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2,11

Glowice masztow

2.11.1.Glowice do masztéw typu MS

Dla masztdw stosowac glowice wierzchotkowe jako punkt rozszycia kabli

2.11.2. Glowice do masztéw typu MSW

Dla stupéw konstrukeji wysi¢gnikowych (bramowych) , jako punkt rozszycia kabli stosowaé listwy zaciskowe
montowane we wnece stupa.

212

Zigcze pomiarowe

Nie dotyczy

2.13.

Sterownik

Do sterowania sygnalizacjg zastosowac sterownik, ktdry jest w stanie zrealizowac projektowany program oraz
wspolpracowaé z systemem monitoringu uzytkowanym przez Zarzad Drogi (np typu ASR 2000-PL), w
szczegdlnodci:

2.14.

praca akomodacyjna w systemie ,.wszystko czerwone™ lub ,zielone w arterii” przy czym odliczanie
maksimum $wiatla zielonego dla grup arteryjnych nastepuje od momentu zgloszenia zapotrzebowania
kolizyjnego

pomijanie faz ruchu na ktdre brak jest zapotrzebowania

minimum trzy okresy wydtuzania $wiatla zielonego w procesie akomodacji z realizacjg réznych
interwaléw w kazdym okresie §wiatla zielonego

monitoring (w tym zliczanie potokéw ruchu)

dynamiczne Swiatto migdzyzielone

dynamiczny przedziat otwarcia grup pieszych

mozliwo$¢ wywotania wielokrotnego tej samej grupy w tym samym cyklu

mozliwos¢ selektywnego przetaczenia systemu detekeji tj. przejécie z wideodetekeji ma petle
indukcyjne dla wlotéw, dla kidrych wystapita awaria systemu wideodetekeji oraz zapewnié w czasie
eksploatacji:

— mozliwo§é zmiany parametréw pracy sygnalizacji (np. czas minimum, czas maksimum, interwaty
czasowe dla petli) bez jakiejkolwiek ingerencji sprze¢towej i bez udziatu producenta sterownika
poprzez interfejs dialogowy ( klawiatura i wySwietlacz znakowy )

- mozliwoé¢ przestania do centrum zarzadzania lub konserwatora sygnalizacji informacji o usterkach
(awariach) w pracy sygnalizacji (modem GSM)

Qdbidér materiatéw na budowie

Materiaty na budowe nalezy dostarczy¢ tacznie ze §wiadectwami jakosci, kartami gwarancyjnymi i protokotami
odbioru technicznego .

Dostarczone na miejsce budowy materialy nalezy sprawdzi¢ pod wzglgdem kompletnodei 1 zgodnosdei ze
Swiadectwami i danymi wytwdrey.

3:
3.1.

SPRZET

Ogdlne wymagania

Sprz¢t uzywany przez Wykonawcee powinien uzyskad akceptacje Kierownika Projektu.

Przewiduje si¢ wykorzystanie nast¢pujacego sprzetu:

zurawia samochodowego o udZzwigu do 5 t,

samochodu specjalnego linowego z platformg i balkonem ,
spawarki transformatorowej do 500 A lub acetylenowo-tlenowej ,
podgrzewacza elektrycznego lub benzynowego,
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—  zageszezarki wibracyjnej spalinowej 70 m3/h

— recznego zestawu §widréw do wiercenia poziomego otwordw do 15 cm,

—  sprezarki,

—  koparki jednonaczyniowej ( nie jest wymagane w przypadku recznego  prowadzenia wykopéw z
uwagi na gesto$é uzbrojenia podziemnego ).

—  pita do asfaltu

4. TRANSPORT

Na §rodkach transportu przewozone materialy 1 elementy powinny byé zabezpieczone przed ich
przemieszczaniem, ukiadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytwoéree dla poszezegdlnych
elementéw . Przewiduje si¢ uzycie dowolnego sprzgtu transportowego zaakceptowanego przez Kierownika
Projektu.

5 WYKONANIE ROBOT

5.1. Trasowanie

Przed przystapieniem do wykonania wykopdw liniowych dla kanalizacji oraz wykopow dla masztéw MS i MSW
oraz sterownika stuzby geodezyjne powinny dokonaé trasowania miejsc ich ustawienia. Za zgodg Kierownika
Projektu trasowanie moze wykonac¢ firma Wykonawcy.

Podstawg wytyczenia jest dokumentacja prawna oraz techniczna.

Nalezy sprawdzi¢ zgodno$¢ trasy z rozwiagzaniami przyjetymi w Dokumentacji Projektowej, oraz czy w terenie
nie nastapily zmiany mogace wplyna¢ na koniecznosé zmiany Dokumentacji Projektowej

5.2. Wykopy pod fundamenty

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca ma obowigzek dokonania oceny warunkéw gruntowych oraz
zlokalizowanie usytuowania fundamentéw przez  stuzby geodezyjne. Roboty wykonaé regcznie jako
waskoprzestrzenne (szer. dna wykopu do 0,4m) stosujgc zabezpieczenia odpowiadajace wymaganiom BN-
83/8836-02.

5.3. Wykonanie fundamentéw

5.3.1  Wykonanie fundamentu dla masziu MS wraz z ustawieniem.

Fundament nalezy wykonaé¢ metoda ,.,na mokro” na placu budowy z betonu B-15 wg PN-88/B-(6250.
Ustawienie masztu w planie powinno by¢ wykonane z dokladnoscig do 10 cm z jednoczesnym spetnieniem
wytycznych lokalizacji sygnalizatoréw w stosunku do drogi podanych w zataczniku nr 3 do ROZPORZADZENIA
MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 3 lipca 2003 r "[28] .

Fundament nalezy zasypa¢ ziemia rodzima bez kamieni ubijajac ja warstwami co 20 cm.
Zmiana lokalizacji fundamentu z uwagi na warunki terenowe ( uzbrojenie ) moze nastgpi¢ po wezesniejszym
uzyskaniu akceptacji przez Kierownika Projektu,

5.3.2  Wykonanie fundamentu dla masztu MSW wraz z ustawieniem.

Roboty betonowe w przypadku fundamentéw dla MSW prowadzi¢ zgodnie z wymaganiami zawartymi
w PN-88/B-06251 oraz wytycznymi producenta wysiegnika.

Ustawienie fundamentu w planie powinno by¢ wykonane z doktadnoécia do 10 cm z jednoczesnym spetnieniem
wytycznych lokalizacji sygnalizatoréw w stosunku do drogi podanych w zataczniku nr 3 do
ROZPORZADZENIA MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 3 lipca 2003 r "[28] .

W zaleznosci od konkretnych warunkéw lokalizacyjnych, skfadu wéd gruntowych | nalezy wykonad
zabezpieczenie antykorozyjne zgodnie z " Instrukcja zabezpieczeri przed korozja konstrukeji betonowych .
Nast¢pnie fundament nalezy zasypac ziemig rodzima bez kamieni ubijajgc ja warstwami co 20 cm.

Zmiana lokalizacji fundamentu z uwagi na warunki terenowe ( uzbrojenie ) moze nastapié po
wczesniejszym uzyskaniu akceplacji przez Kierownika Projektu.

5.3.3.  Wykonanie tundamentu pod sterownik.

Sterownik posadowic na fundamencie prefabrykowanym dostarczonym przez producenta sterownika lub
wykonad wg zalecer producenta.
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Fundamenty nalezy obsypaé ziemig rodzimg bez kamieni ubijajac ja warstwami co 20 cm.

5.4. Montaz masztéw typu MS
Ustawienia masztow nalezy dokona¢ wg Dokumentacji Projektowej, recznie z wykonaniem fundamentu na
mokro, zwracajac uwagg aby jego wychylenie od pionu nie byto wigksze od 0,001 wysokoéci masztu .

5:5. Montaz masztéw typu MSW

Montaz masztu w przygotowanym fundamencie nalezy wykonacé wg. wytycznych producenta danej konstrukcji
wsporczej . Maszt ustawiaé nalezy przy pomocy dZwigu . Podczas podnoszenia masztu nalezy zwrdeié uwage na
polozenie wneki glowicy przyziemnej tak aby znajdowala si¢ ona od strony chodnika lub pobocza oraz aby nie
spowodowa¢ odksztalcenia elementéw lub ich zniszczenia. Odchytka osi masztu od pionu nie moze by¢ wigksza
od 0,001 wysokosci masztu .

Po okresie wiagzania betonu w przypadku masztéw typu MSW nalezy przysigpi¢ do montazu wysiggnika
uzywajac dZwigu i samochodu z platformg i balkonem .

Konstrukcje wsporcze powinny byé tak ustawione aby zapewnialy podane w Dokumentacji Projektowej
potozenie sygnalizatoréw w stosunku do drogi i pasa ruchu, ktérego sygnalizator dotyezy oraz speinialy wymogi
podanych w zataczniku nr 3 do ROZPORZADZENIA MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 3 lipca 2003 r "[28] .
Po wykonanych czynnoéciach montazowych nalezy sprawdzi¢ stan powlok antykorozyjnych i w przypadku
miejscowych ubytkdw uzupetnié powtoke .

5.6. Montaz gtowic masztowych .

W masztach typu MSW glowice ( listwy zaciskowe TLZ-10 ) nalezy montowa¢ na konstrukcjach, w ktére
wyposazone sa wneki lub w przypadku ich braku bezpodrednio na zytach kabli sygnalizacyjnych . Montaz polega
na ich przykreceniu Srubami .

W masztach typu MS , gtowice typu PHA-4101 nalezy montowaé zgodnie z instrukcjg wytwdrey w gérnej czesci
typowych masztéw,

W obydwu przypadkach do zaciskéw w ktdére wyposazone sy glowice nalezy podaczyé wszystkie zyly kabli
wchodzacych 1 wychodzaeych z masztu oraz kable (w MSW) lub przewody ( w MS ) odchodzace do
sygnalizatorow . Zaleca si¢ wykonanie trwalego oznakowania poszezegdlnych zyt przy podejéciu do zaciskdw
zgodnie z rozszyciem kabli podanym w Dokumentacji Projektowe;j .

5.7. Montaz oston glowic
W przypadku glowic montowanych we wnekach masztdw typu MSW (MS) zaleca sie wykonanie zabezpieczenia
ich przed wilgocig przy uzyciu np. folii termokurczliwej oraz podktadka uszezelniajaca zamkniecie wneki .

5.8. Montaz konsol
Konsole mocowaé do masztdéw zgodnie z wytycznymi producenta latara.
5.9. Montaz sygnalizatorow .

Sygnalizatory przewidziane do wyswictlania sygnatéw dla uczestnikéw ruchu na przedmiotowym skrzyzowaniu
nalezy montowac na uprzednio zamocowanych do masztéw konsolach w sposdb przewidziany przez wytwérce .
Przewody powinny by¢ zabezpieczone przed uszkodzeniami izolacji w trakcie ich przeciagania przez rury i
podczas poZniejszej eksploatacji , gdyz narazone bedg na tarcie o krawedzie wewnetrzne konstrukcji .

Sygnalizatory dla pojazdéw umieszczone, obok jezdni nalezy odchylié o kat 5° — 10° w strone jezdni ,
natomiast sygnalizatory podwieszone nad jezdnig nalezy pochyli¢ w kierunku nadjezdzajacych pojazdéw o kat 5°
- 10° w stosunku do plaszczyzny prostopadie] do osi drogi . Przy ustawieniu sygnalizatoréw nalezy uwzglednié
warunki lokalne dla zapewnienia najlepszej widocznodci wy$wietlanego sygnatu przez grupe, dla kidrej
sygnalizator jest przeznaczony.

5.10. Uktadanic kabli - budowa kanalizacji kablowej
Wytyczenie trasy ukladania kabla nalezy zlecié fachowym stuzbom geodezyjnym .

Kable powinny by¢ uktadane w sposéb wykluczajacy ich uszkodzenie poprzez zginanie, skrecanie, rozcigganic
itp.. Temperatura otoczenia przy uktadaniu kabli nie powinna by¢ nizsza niz 0° C.
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Kabel zgina¢ tylko w przypadkach koniecznych , przy czym promieri gigeia powinien by¢é mozliwie duzy, jednak
nie mniejszy niz [0-cio krotna zewnetrzna jego Srednica.

Po ulozeniu kabli nalezy pomierzy¢ rezystancje izolacji poszczegdlnych odcinkéw kabli energetycznych
induktorem o napigciu nie mniejszym niz 2,5 kV , przy czym rezystancja nie moze by¢ mniejsza niz 20 om /m.

Kable sygnalizacyjne, zasilajace na napigcie 230V oraz kable niskonapieciowe uktadaé w odrebnych rurach
kanalizacji kablowej. Na odcinku wspdlnego przebiegu kanalizacje wykonaé jako dwuotworows.

5.11. Montaz zigcza kablowo - pomiarowego.

Nie dotyczy

5.12; Montaz szafy sterowniczej

Montaz szafy sterowniczej nalezy wykonaé na dostarczonym przez producenta sterownika fundamencie za
pomoca ramy fundamentowej dostarczonej przez producenta szafy oraz instrukcji montazowej. Podiaczenia
kabli sterowniczych wykona¢ zgodnie z Dokumentacjg Projektowa. Lista polaczen sterownika z sygnalizatorami
powinna by¢ umieszczona w widocznym miejscu sterownika |

Konstrukcje sterownika nalezy dodatkowo uziemié, zgodnie z pkt. 5.13.

5.13. Wykonanie dodatkowej ochrony przeciwporaZeniowej

Jako system ochrony przed porazeniem pradem elekirycznym zastosowano szybkie wylgczenie zasilania zgodnie
z normg PN-91/E-05009/41 - stosujac wyt. roznicowo-pradowy.
Po zakoficzeniu robét instalacyjnych wykona¢ wymagane pomiary ochronne .

5.14. Uziemienia

Konstrukeje oraz zaciski PE w zigczu kablowo - pomiarowym, sterowniku jak réwniez wszystkie metalowe
czgscei sygnalizatoréw, przyciski zgtoszeniowe, maszty sygnalizacyjne nalezy uziemié.
W tym celu nalezy :
— dokona¢ rozdziatu przewodéw PE i N, a przew6éd PE podlaczy¢ bednarka FeZn 25x4 mm do
uziomu. Drugi koniec wydzielonego w kablu zasilajacym przewodu PE nalezy podpiaé do listwy PE
w projektowanym sterowniku .

— w kablu sterowniczym YKSY nalezy wydzieli¢ przewody ochronne taczace metalowe czeéei latarn i
ostatnie ( lub wskazane ) w kazdym ciagu kablowym maszty z zaciskiem ochronnym sterownika

(listwa PE ) i uziemic.

Uziomy wykonaé jako szpilkowe lub poprzez utozenie bednarki FeZn 25x4 mm w rowie kablowym. Warto§é
maksymalna rezystancji wg dokumentacji projektowe;.

5.15. Wykonanie petli indukcyjnych
Petle indukcyjne wykonaé zgodnie z dokumentacjg projektowg
5.16. Préby montazowe

Wykonanie kompletu pomiaréw zwiazanych z badaniami zasilania, linii kablowych, uziemieniem, zerowaniem,
oraz uruchomieniem i oprogramowaniem sterownika
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5.17. Wywdz materialéw z rozbidrki

Nadwyzki ziemi z wykopow oraz materialéw z rozbidrki nalezy wywieZé w miejsce wskazane przez Kierownika
Projektu.

5.18. Dokumentacja powykonawcza

Dokumentacja powykonawcza wybudowane] kanalizacji z liniami kablowymi powinna zawierad wszystkie
niezbedne szczegdly wymagane odpowiednimi przepisami. Kanalizacja podziemna wymaga dokladnej
dokumentacji, ze wzgledu na trudno$¢ samodzielnej lokalizacji w terenic. Dokumentacja powykonawcza
powinna by¢ sporzadzona przez Wykonawce po zakoriczeniu budowy kanalizacji i kabli, w oparciu o
inwentaryzacj¢ geodezyjnag w uzgodnieniu z Kierownikiem Projektu.

W szczegdlnosei dokumentacja powinna zawierad dokladne dane o przebiegu linii przez podanie domiaréw do:
trasy, glebokosé, przepustéw, studni kablowych, zaloméw, zapaséw kabli itd.

Do zakreséw dokumentacji powykonawczej nalezeé¢ powinny réwniez wyniki sprawdzed technicznych gotowej
kanalizacji i pomiary elektryczne kabli zgodnie z postanowieniami SST.

6. KONTROLA JAKOQOSCI ROBOT
6.1. Zasady wykonywania kontroli jakodci robét .

Celem kontroli robét jest stwierdzenie osiagnigcia zatozonej jakosci wykonywanych robdt . Wykonawca robdt
ma obowigzek wykonania pelnego zakresu badan na budowie w celu wykazania Kierownikowi Projektu
zgodnosci dostarczonych materiatéw i realizowanych robdt z Dokumentacja Projektows oraz wymogami SST.
Kontrola polega na sprawdzeniu wymagan podanych w punkcie 21 5.

6.2. Badania przed przystapieniem do robdt.

Przed przystapieniem do robdt Wykonawca powinien uzyskaé od producentéw zaswiadczenia o jakosci lub
atesty stosowanych materialéw, oraz sprawdzié¢ zgodno$é dostarczonych materialéw z tymi wymaganiami. Na
zadanie nalezy przedstawi¢ Inzynierowi te $wiadectwa.

6.3. Badania w czasie wykonywania robot

6.3.1. Wykopy pod fundamenty dla masztéw, sterownika

Sprawdzeniu podlega lokalizacja wykopéw ich wymiar i zgodno$é z Dokumentacja Projektows.

Odchytka osi rowu od wytyczenia geodezyjnego nie powinna przekraczac .50 m

Po zasypaniu wykopow nalezy sprawdzi€ stopiefi zaggszezenia gruntu, ktéry powinien wynosié co najmniej 0,85
wg BN-72/8932-01.

6.3.2. Fundamenty dla masztow, sterownika

Sprawdzenie fundamentu prefabrykowanego powinno obejmowad sprawdzenie : ksztattu, wymiaréw, wygladu
zewngtrznego.

Ponadto nalezy sprawdzi¢ usytuowanie w planie .

6.3.3. Maszty z sygnalizatorami
Sprawdzenie masztéw z sygnalizatorami powinno obejmowac :
— widocznoéc sygnatéw Swietlnych,
— lokalizacj¢
—  kompletno$¢ wyposazenia i prawidfowosé montazu,
— dokfadno$¢ ustawienia stupkéw w pionie i1 kierunku
~  prawidlowo$¢ ustawienia wysiggnika i konsoli z kolumnami sygnalizacyjnymi wzgledem jezdni,
—  jako§¢ polaczed srubowych masztéw i konsol,
— jako§¢ potaczeii kabli i przewodOw na zaciskach masztéw 1 Kolumn sygnalizacyjnych,
—  jako§¢ montazu oston glowic,
—  stan antykorozyjnych powtok
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6.3.4. Sterownik
Przed zamontowaniem nalezy sprawdzi¢ czy sterownik spetnia wymogi stawiane przez Dokumentacije
Projektowa, ktorych stwierdzenie mozna dokonaé bez uzycia narzedzi i bez demontazu zespoléw.
Sprawdzeniem naleZy objac w szczegdlnosei:
cigglo§¢ przewod6éw ochronnych i ich podtaczenie,
— jako$¢ wykonania potaczen w obwodach gtéwnych,
~  jako$¢ konstrukcji obudowy,
—  stan pokry¢ antykorozyjnych,
Po zamontowaniu sterownika na fundamencie nalezy sprawdzic :
Jakodc¢ potaczen Srubowych pomiedzy szafa a fundamentem
Jjako$¢ polaczen kabli zasilajacych i sterowniczych,
stan pokry¢ antykorozyjnych,
zgodnos¢é wyposazenia ze schematem zamieszczonym w Dokumentacji Projektowe;]

|

6.3.5. Sprawdzenie osprzgtu sygnalizacji, linii zasilajaco - sterowniczych oraz ich elementéw.

Nalezy dokona¢ starannego przegladu jakosci i wykonania elementéw sktadowych i konstrukeji linii. Nalezy
sprawdzi¢ czy spelnione sa te wymagania, ktére mozna stwierdzi¢ bez uzycia narzedzi i bez demontazu
zespolow.

Dopuszcza sig stosowanie wykopdw kontrolnych.

Powinien by¢ sporzadzony protokdt z badar 1 préb, zawierajacy wyniki pomiardw i préb kontrolnych oraz ocene
stanu technicznego badanego urzadzenia, linii zasilajaco - sterowniczej, oraz ich elementdw.

Ogledziny normalnej linii sygnalizacji przeprowadza si¢ bez wylaczenia napiecia.

Przewiduje si¢ wykonanie ogledzin linii sygnalizacji oraz osprzgtu sygnalizacyjnego:

- przed zasypaniem wykopow:
—  uktadanie kabli w kanalizacji i uszczelnienie otworéw,
—  sposob zabezpieczenia kabli przy skrzyzowaniach,
—  wykonanie wej$¢ do przepustéw 1 studni kablowych,

- po ich wykonaniu wraz z nastgpujgcymi czynno$ciami kontrolnymi i sprawdzeniem :

—  widoczno$¢ sygnatéw

— zachowani przepisowej skrajni

—  zasadniczych pomiardw przewidzianych w dokumentacji producenta,

— zgodnosci z Dokumentacja Projektowa,

— stanu technicznego konstrukeji wsporczych z wyposazeniem

- stanu technicznego kabli, przewoddw i sprzetu,

- zastosowanie wlasciwych typow kabli i przewodow,

—  wykonanie potaczen

—  wykonanie zakoriczen kabli,

— stan polgczen spawanych dla uziemienia i glebokosd¢ utozenia bednarki,

—  stan techniczny ochrony odgromowej i przeciwporazeniowej wraz z wykonaniem pomiaréw
skutecznosci i rezystancji uziemienia,

—  stan powloki antykorozyjnej,

—  wykonanie oznacznikéw linii kablowych,

— zgodno$¢ wykonania i wyposazenia z Dokumentacja Powykonawcza,
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6.3.6 Linie kablowe

6.3.6.1. Kable i osprzet

Sprawdzenie polega na stwierdzeniu ich zgodno$ci z wymogami norm przedmiotowych lub
dokumentacji wg ktdrych zostaly wykonane, na podstawie atestéw, protokoféw odbioru albo innych
dokumentéw,

6.3.6.2. Sprawdzenie ciaglosci 2yl i zgodnosci faz .

Sprawdzenie cigglosci zy! roboczych i powrotnych oraz zgodno§é faz nalezy wykonaé przy uzyciu
przyrzadéw na napigcie nie przekraczajace 24V.
Wynik jest dodatni, je§li poszezegdlne zyly nie majg przerw oraz jesli poszezegdélne fazy na obu korcach linii sg
oznaczone identycznie,

6.3.6.3. Pomiar rezystancji izolacji.
Pomiar nalezy wykonac za pomocg megaomomierza o napi¢ciu nie mniejszym niz 2,5 kV, dokonujac
odczytu po czasie niezbgdnym do ustalenia si¢ mierzonej wartosci.
Wynik jest dodatni jeSli rezystancja izolacji wynosi co najmniej:
— 0,75 dopuszczalnej wartosci rezystancji izolacji kabli wykonanych wg PN-93/E-90401.

6.3.6.4. Préba napigciowa izolacji.
Prébe napieciowa nalezy wykonaé pradem statym lub wyprostowanym.
Wynik préby jest dodatni jesli :
— izolacja kazdej z zyl wytrzyma przez 20 min. bez przeskoku , przebicia i bez objawdw przebicia
czeSciowego napigcie probiercze o wartoSci 0,75 napigeia probierczego wg PN-93/E-90401
— warto§¢ pradu uptywy dla poszczegdlnych zyt nie przekroczy 300 4 A/km i nie wzrasta w czasie ostatnich 4
min. badania. W linia o dtugosci nie wigkszej niz 300 m. dopuszcza sig warto$é 100 1 A/km

6.3.6.5. Sprawdzenie prawidtowodci trasy linii zasilajgco - sterowniczych.
Sprawdzenie linii polega na zmierzeniu w terenie domiaréw do linii 1 zachowania odpowiedniej skrajni
dla masztéw i kolumn sygnalizacyjnych. Pomiaru dokonacd ta§mg mierniczg.

6.3.6.6. Instalacja przeciwporazeniowa .

Po wykonaniu instalacji nalezy sprawdzi¢ jakoS¢ potaczen przewodéw ochronnych i pomierzyd
impedancje¢ petli zwarciowych dla stwierdzenia warunkéw Szybkiego Wylaczania zgodnie z normg PN-92/E-
05009/41. Wyniki zamieSci¢ w protokole.

6.3.6.7. Uziemienia

Po wykonaniu uzioméw sterownika i na koncach obwodéw nalezy sprawdzié¢ jako$¢ potaczen
przewoddw uziemiajacych i wykonaé pomiary rezystancji uzioméw dowolng metoda zapewniajaca doktadnosé
do £ 0,1 om.

Wartosci rezystancji powinny by¢ nie wigksze niz podane w Dokumentacji Projektowej. W przypadku
uzyskania nie korzystnych wynikéw nalezy wykona¢ dodatkowe uziomy szpilkowe. Wyniki zamiescié w
protokole

6.3.6.8. Sprawdzenie materiatow.

Sprawdzenie materiatléw uzytych do budowy sygnalizacji polega na stwierdzeniu ich zgodnodci z
wymaganiami norm lub innych dokumentéw stwicrdzajacych zgodnos$é uzytych materialéw z wymaganiami w
Dokumentacji Projektowej lub uzgodnionych warunkéw technicznych.

6.3.6.9. Sprawdzenie dzialania sygnalizacji

Wiaczenie sygnalizacji do pracy powinno by¢ poprzedzone wy$wietlaniem sygnatu zéttego migajacego
przez co najmniej jedna dobg i po sprawdzeniu poprawnodci dziatania nastepujacych uktadéw
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— nadzoru sygnatéw czerwonych, co najmniej w grupach sygnatowych dla pojazdéw,

— wykrywania kolizji w grupach sygnatowych kolizyjnych,

— nadzoru dlugodei cyklu i wladciwosei czasdw realizacji programéw sygnalizacji,

— nadzoru pracy akomodacji ( w tym jakodci i poprawnosci uktadu detekeji, modutu obstugi petli

indukcyjnych),

— nadzoru napigcia zasilania

Dzialanie uktadu nadzoru sygnatéw czerwonych, kolizji dtugosci cyklu w przypadku zadziatania uktadu powinno

wprowadziC sterownik w stan pracy awaryjnej wraz z zapamigtaniem przyczyny awarii.

Uktad nadzorujacy prace akomodacyjng w przypadku stwierdzenia awarii systemu detekcji powinien:

- jezeli jest to jedyny detektor w grupie sygnatowej — zgtaszaé ta grupe w sposéb ciagly z otwarciem na
maksimum

- jezeli nie jest to jedyny detektor w grupie sygnatowej — pomijaé sygnaty pochodzace od danego detektora

W obydwu wypadkach stan awarii winien by¢ odnotowany w rejestrze bledéw w sterowniku.

6.3.6.10. Ocena wynikéw badan.

Przedstawiona do odbioru sygnalizacje nalezy uznaé za wykonang zgodnie z wymogami norm i
Dokumentacja Projektowa jesli wyniki w/w badan byty pozytywne.
Elementy ktére w wyniku przeprowadzonych badari uzyskaty wynik ujemny, powinny byé wymienione lub
poprawione i ponownie zgloszone do odbioru,

6.4. Badania po wykonaniu robét.
W przypadku zadawalajacych wynikdéw badan wykonanych przed i w czasie wykonywania robdt, na wniosek
Wykonawcy Kierownik Projektu moze wyrazié zgodg na niewykonywanie badani po wykonaniu robdt..

6.5. Badania po wykonaniu robét.
W przypadku zadawalajacych wynikéw badai wykonanych przed i w czasie wykonywania rob6t, na wniosek
Wykonawcy Kierownik Projektu moze wyrazié zgode na niewykonywanie badan po wykonaniu robét..

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa dla sygnalizacji $wietlnej jest komplet i obejmuje wszystkie elementy zwigzane z
wykonaniem sygnalizacji dla danego skrzyviowania .

Obmiaru robdt dokonaé¢ nalezy w oparciu o Dokumentacj¢ Projektows i ewentualnie dodatkowe ustalenia
wynikle w czasie budowy , akceptowane przez Kierownika Projektu .

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru dokonuje Kierownik Projektu na podstawie dokumentéw kontrolnych przedstawianych przez
Wykonawce w odniesieniu do jakoSci materiatéw wg p.2 i wymagan okre§lonych w p. 5. oraz pomiarow
okreslonych w pkt 6.

W przypadku stwierdzenia usterek Kierownik Projektu ustali zakres wykonania robét poprawkowych, kidre
Wykonawca wykona na wiasny koszt w terminie ustalonym przez Kierownika Projektu.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca zobowiazany jest dostarczyé Zamawiajgcemu nastepujgce dokumenty:

— aktualng Dokumentacje Projektows Powykonawczyg tj. poprawiong i uzupetniong o zmiany dokonane w
czasie budowy ( dwa egzemplarze )

— geodezyjna Dokumentacje Powykonawcza wykonana przez uprawnionych geodetéw ( dwa
egzemplarze)

— dape geotechniczne obejmujace zakwalitikowanie do odpowiedniej kategorii gruntéw,

— dane punktdéw nawiazania sytuacyjno-wysokogciowego wraz z rzednymi

—  protokoty z dokonanych sprawdzen, pomiaréw i badari kontrolnych,

— dokumenty i atesty dotyczace jakosei stosowanych materiatow,

— dziennik budowy i ksiege obmiaru,

—  protokét odbioru robdt przez Uzytkownika,
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—  protokdt odbioru robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu oraz czesciowych wraz z uwagami,
zaleceniami i ich realizacja,
— o$wiadczenie Wykonawcy o zakoriczeniu robdt i gotowosci wigczenia sygnalizacji do uzytkowania.

Przewiduje si¢ nastgpujace odbiory :
—  odbidr robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu — kanalizacja kablowa
—  odbidr ostateczny — pozostate elementy sygnalizacji
— odbidr pogwarancyjny.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Podstawg ptatnodc stanowi cena ryczaltowa za komplet [kpl.],ktéra nalezy przyjmowac zgodnie z obmiarem i
oceng jakoéei wykonanych robdt na podstawie atestéw producenta urzadzen i oglegdzin sprawdzajgeyceh |

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy

I.  PN-76/E-90301 - Kable elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw termoplastycznych w powloce
polwinitowe]j na napigcie znamionowe 0,6/1 kV .

2. PN-76/E-9030 - Kable sygnalizacyjne o izolacji z tworzyw termoplastyczaych i powloce polwinitowej
na napiecie znamionowe 0,6/1 kV .

3. PN-83/T-90331 - Telekomunikacyjne kable miejscowe z wiazkami czwdrkowymi, peczkowe o izolacji
polietynowej .

4. PN-83/E-06230 - Zaréwki - ogélne wymagania i badania .

5. PN-75/E-05100 - Elektroenergetyczne linie napowietrzne . Projektowanie i badania

6. PN-71/E-05160 - Rozdzielnie prefabrykowane niskonapi¢ciowe. Ogdlne wymagania i badania .

7. PN-T6/E-05125 - Elektroenergetyczne linie kablowe. Przepisy budowy .

8. PN-55/E-05021 - Urzadzenia elektroenergetyczne. Wyznaczenie obcigzalnosci przewoddéw i kabli

9. PN-80/H-74219 - Rury stalowe bez szwu walcowane na gorgco ogdlnego zastosowania .

10. PN-80/B-03322 - Fundamenty konstrukeji wsporczych. Obliczenia statyczne i projektowanie.

11. PN-88/B-30000- Cement portlandzki .

12. PN-68/B-06050 - Roboty ziemne budowlane .

13. PN-88/B-32250 - Materiaty budowlane . Woda do betonowania i zapraw .

14, PN-86/0-79100 - Opakowania transportowe. QOdpornoé¢ na narazenia mechaniczne. Wymagania i
badania .

15. PN-90/B-03200 - Konstrukcje stalowe .Obliczenia statyczne i projektowanie .

16. PN-EN 50086-204 - Rury ostonowe uktadane w ziemi .

[7. PN-80/C-89203 - Ksztaltki z nieplastykowanego polichlorku winylu .

18. BN-83/8836-02 - Roboty ziemne . Wymagania i badania przy odbiorze .

19. BN-68/6353-03 - Folia kalendrowana techniczna z uplastycznionego polichlorku winylu .

20. 20. BN-76/8984-17 - Telekomunikacyjne sieci kablowe miejscowe. Ogélne wymagania 1 badania

21. BN-87/6774-04 - Kruszywa mineralne do nawierzchni drogowych . Piasek.

22. PN-EN 206-1- Beton zwykty.

23, ZN-89/MPChiIL/TS-19 - Rury osfonowe telekomunikacyjne . ERG Krywatd

24. ZN-89/MPChiL/TS-39 - Rury ostonowe telekomunikacyjne . ERG Krywald

25. BN-73/8984-01- Studnie kablowe . Klasyfikacja i wymiary .

26. BN-73/8984-05- Kanalizacja kablowa . Ogdlne wymagania i wymiary .
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27.

PN-91/E-05009/41 - Zabezpieczenie przeciwporazeniowe . Szybkie wylaczanic zasilania. PN-80/C-
89203

10.2. Inne Dokumenty

28,

29,
30.

al.

32,

33

Szczegdtowe warunki techniczne dla sygnaléw drogowych i warunki ich umieszczania na drogach -
zatacznik nr 3 do ROZPORZADZENIA MINISTRA INFRASTRUKTURY z dnia 3 lipca 2003 r

Przepisy budowy urzadzen elektrycznych . Warszawa 1980 1.

Rozporzadzenic Ministra Budownictwa 1 Przemystu Materialéw Budowlanych w  sprawie
bezpieczenistwa i higieny pracy przy wykonywaniu robdt budowlanych i rozbiérkowych . Dz. Ustaw or
13 zdn. 10.04.1972

Warunki techniczne Wykonania i Odbioru Rob6t Budowlano Montazowych - Cz¢é¢ V Instalacje
elektryczne 1973 r.

Rozporzadzenie Ministra Przemystu z dnia 26.11.1990 w sprawie warunkéw technicznych jakim
powinny odpowiadac urzadzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony przeciwporazeniowej . Dz.
Ustaw nr 81 zdn. 26.11.1990r.

Instrukcja zabezpieczen przed korozja konstrukeji betonowych . Nr 240 wyd. przez 1TB w 1982 r.







