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D-00-00-00 - WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem Szczegotowej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot
Budowlanych zwanych dalej Szczegotowe Specyfikacje Techniczne (SST), Specyfikacje Techniczne
(ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych z realizacja zadania
»Przebudowa ul. Koszalinskiej” w Sosnowcu.
1.2. Zakres stosowania ST.
Szczegotowa Specyfikacja Techniczna stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot zwigzanych z wykonaniem zadania jak pkt. 1.1.
1.3. Okreslenia podstawowe.
Uzyte w SST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ w kazdym przypadku nastepujgco:
1.3.1. Pas drogowy - wydzielony liniami rozgraniczajacymi pas terenu przeznaczony do
umieszczenia w nim drogi oraz drzew i krzewow. Pas drogowy moze rowniez obejmowac teren
przewidziany do rozbudowy drogi i budowy urzadzen chronigcych ludzi i $rodowisko przed
ucigzliwosciami powodowanymi przez ruch na drodze.
1.3.2. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéow oraz ruchu
pieszych wraz ze wszelkimi urzadzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem
i zabezpieczeniem ruchu.
1.3.3. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsuni¢ty od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych i odpowiednio utwardzony.
1.4.4. Utwardzenie terenu — roboty budowlane ktére wigza si¢ z utwardzeniem powierzchni gruntu
z wykorzystaniem materiatow budowlanych.
1.3.5. Niweleta - wysoko$ciowe i geometryczne rozwinigcie na plaszczyznie pionowego przekroju
w osi drogi.
1.3.6. Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem ich potaczenia.
1.3.7. Koryto pod utwardzenie, koryto pod chodnik - element uformowany w gruncie w celu utozenia
w nim materiatu budowlanego uzytego do utwardzenia.
1.3.8. Podbudowa - dolna cze$¢ nawierzchni sktadajaca sie z jednej lub dwoch warstw.
1.4.9. Podtoze - grunt rodzimy lub nasypowy, lezacy pod nawierzchnig do gleboko$ci przemarzania.
1.3.10. Podloze ulepszone- gorna warstwa podtoza, lezaca bezposrednio pod nawierzchnia, ulepszona
w celu umozliwienia przejecia ruchu budowlanego i whasciwego wykonania nawierzchni.
1.3.11. Ksigga Obmiaru - akceptowany przez Inspektora Nadzoru zeszyt, z ponumerowanymi
stronami, shuzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych Robo6t w formie
wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatgcznikoéw. Wpisy w ksiedze obmiaru podlegajg
potwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru.
1.3.12. Materiaty - wszelkie tworzywa niezbedne do wykonania robdt, zgodne z dokumentacja
projektowa i ST, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.
1.4.13. Polecenie Inspektora Nadzoru - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspektora
Nadzoru, w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych
z prowadzeniem budowy.
1.3.14. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jezdni lub odsunigty od jezdni, przeznaczony do ruchu
pieszych.
1.4. Ogolne wymagania dotyczace robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonanych robét, bezpieczenstwo wszelkich
czynno$ci na terenie budowy, metody uzyte przy budowie oraz za ich zgodno$¢ z dokumentacjg
projektowa, Specyfikacja Techniczng i poleceniami Inspektora Nadzoru.
1.4.1. Zabezpieczenie terenu budowy

Wykonawca jest zobowigzany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymania istniejacych
obiektow (jezdnie, ciagi piesze, znaki drogowe, urzadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy, w
okresie trwania realizacji kontraktu, az do zakonczenia i odbioru ostatecznego robdt. Przed
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przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia, uzgodniony

z odpowiednim zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem, projekt organizacji ruchu

i zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy. W zaleznosci od potrzeb i postepu robot projekt

organizacji ruchu powinien by¢ na biezaco aktualizowany przez Wykonawce. Kazda zmiana,

w stosunku do zatwierdzonego projektu organizacji ruchu, wymaga kazdorazowo ponownego

zatwierdzenia projektu.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat
wszystkie tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatta OStrzegawcze, sygnaty,
itp., zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdoéw i pieszych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczno$ci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla
ktorych jest to nieodzowne ze wzgledéw bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace bgda akceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca obwiesci publicznie przed ich rozpoczgciem
W Sposob uzgodniony z Inspektorem Nadzoru oraz przez umieszczenie, w miejscach i ilo$ciach
okreslonych przez Inspektora Nadzoru, tablic informacyjnych, ktérych tre$¢ bedzie zatwierdzona
przez Inspektora Nadzoru. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym
stanie przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia terenu budowy nie podlega odrebnej zaptacie i przyjmuje sie, ze jest
wlaczony w cene kontraktows.

1.4.2. Ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot

Wykonawca ma obowigzek znaé i stosowa¢ w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykanczania robt Wykonawca bedzie:

a) utrzymywac teren budowy i wykopy w stanie bez wody stojace;j,

b) podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki majace na celu stosowanie si¢ do przepisow i norm
dotyczacych ochrony srodowiska na terenie i wokot terenu budowy oraz bedzie unikac¢ uszkodzen
lub uciazliwosci dla oséb lub dobr publicznych i innych, a wynikajacych z nadmiernego hatasu,
wibracji, zanieczyszczenia lub innych przyczyn powstatych w nast¢pstwie jego sposobu dziatania.

Stosujac si¢ do tych wymagan bedzie miat szczegdlny wzglad na:

1) lokalizacje baz, warsztatow, magazynow, sktadowisk, ukopoéw i drog dojazdowych,

2) s$rodki ostroznosci i zabezpieczenia przed:

a) zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekow wodnych pytami lub substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
€) mozliwoscig powstania pozaru.

1.4.3. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca bedzie przestrzegaé przepisy ochrony przeciwpozarowej. Wykonawca bedzie
utrzymywac¢, wymagany ha podstawie odpowiednich przepiséw sprawny sprzet przeciwpozarowy, na
terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych, mieszkalnych, magazynach oraz
w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne bedg sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i zabezpieczone

przed dostepem 0sob trzecich. Wykonawca bedzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane

pozarem wywotanym jako rezultat realizacji robot albo przez personel Wykonawcy.

1.4.4. Materiaty szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie bedg dopuszczone do uzycia.
Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywotujgcych szkodliwe promieniowanie o st¢zeniu wigkszym
od dopuszczalnego, okreslonego odpowiednimi przepisami. Wszelkie materiaty odpadowe uzyte do
robot beda mialy aprobate techniczng wydang przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajaca
brak szkodliwego oddzialywania tych materiatéw na srodowisko. Materialy, ktore sa szkodliwe dla
otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robdt ich szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste)
mogg by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagan technologicznych wbudowania.
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Jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrzymac¢ zgode na uzycie tych
materiatlow od wlasciwych organdéw administracji panstwowej. Jezeli Wykonawca uzyt materialow
szkodliwych dla otoczenia zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek
zagrozenie srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

1.4.5. Ochrona wilasno$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochrong instalacji na powierzchni ziemi i za urzadzenia

podziemne, takie jak rurociagi, kable itp. oraz uzyska od odpowiednich wiadz bedacych wiascicielami
tych urzadzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez Zamawiajacego w ramach planu ich
lokalizacji. Wykonawca zapewni wlasciwe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych
instalacji 1 urzadzen w czasie trwania budowy.
Wykonawca zobowigzany jest umiesci¢ w swoim harmonogramie rezerwe czasowa dla wszelkiego
rodzaju robot, ktore maja by¢ wykonane w zakresie przetozenia instalacji i urzadzen podziemnych na
terenie budowy i powiadomi¢ Inspektora Nadzoru i wiadze lokalne o zamiarze rozpoczgcia robot.
O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instalacji Wykonawca bezzwtocznie powiadomi Inspektora
Nadzoru i zainteresowane wiadze oraz bedzie z nimi wspotpracowat dostarczajac wszelkiej pomocy
potrzebnej przy dokonywaniu napraw. Wykonawca bedzie odpowiada¢ za wszelkie spowodowane
przez jego dziatania uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzadzen podziemnych wykazanych
w dokumentach dostarczonych mu przez Zamawiajacego.

Jezeli teren budowy przylega do terenéw z zabudowag mieszkaniowa, Wykonawca bedzie
realizowac roboty w sposob powodujacy minimalne niedogodno$ci dla mieszkancow. Wykonawca
odpowiada za wszelkie uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej w sgsiedztwie budowy, spowodowane
jego dziatalnoscia.

1.5.6. Ograniczenie obciazen osi pojazdow

Pojazdy powodujace nadmierne obcigzenie osiowe nie beda dopuszczone na $§wiezo
ukonczony fragment budowy w obrebie terenu budowy i Wykonawca bedzie odpowiadal za naprawe
wszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie z poleceniami Inspektora Nadzoru.

2. MATERIALY
2.1. Zrodha uzyskania materiatow.

Przed zaplanowanym wykorzystaniem jakichkolwiek materiatow przeznaczonych do robot
Wykonawca przedstawi szczegdtowe informacje dotyczace proponowanego zrodta wytwarzania,
zamawiania lub wydobywania tych materiatow i odpowiednie $wiadectwa badan laboratoryjnych oraz
probki do zatwierdzenia przez Inspektora Nadzoru. Zatwierdzenie pewnych materiatow z danego
zrodla nie oznacza automatycznie, ze wszelkie materialy z danego zrédta uzyskaja zatwierdzenie.
Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu udokumentowania, Zze materialy
uzyskane z dopuszczonego zrodta w sposob ciagly spetniajg wymagania ST w czasie postgpu robot.
2.2. Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom.

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy, badz zlozone w miejscu wskazanym przez Inspektora Nadzoru. Jezeli Inspektor Nadzoru
zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatdw do innych robot, niz te dla ktorych zostaty zakupione,
to koszt tych materiatow zostanie przewarto$ciowany przez Inspektora Nadzoru. Kazdy rodzaj robot,
w ktorym znajdujg si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty, Wykonawca wykonuje na wtasne
ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.3. Przechowywanie i skladowanie materiatow.

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo skladowane materiaty, do czasu, gdy bedg one
potrzebne do robdt, byly zabezpieczone przed =zanieczyszczeniem, zachowaly swoja jakos¢
1 wlasciwos¢ do robot i byly dostgpne do kontroli przez Inspektora Nadzoru. Miejsca czasowego
sktadowania begda zlokalizowane w obrebie terenu budowy w miejscach uzgodnionych z Inspektorem
nadzoru lub poza terenem budowy w miejscach zorganizowanych przez Wykonawce.

2.4. Wariantowe stosowanie materiatow.

Jesli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwos¢ wariantowego zastosowania

rodzaju materialu w wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim
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zamiarze co najmniej 3 tygodnie przed uzyciem materiatu, albo w okresie dtuzszym, jezeli bedzie to
wymagane dla badan prowadzonych przez Inspektora Nadzoru. Wybrany i zaakceptowany rodzaj
materiatu nie moze by¢ pozniej zmieniany bez zgody Inspektora Nadzoru.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie sprzetu, ktory nie spowoduje
niekorzystnego wplywu na jako$¢ wykonywanych robdt. Sprzet uzywany do robot powinien by¢
zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i iloSci wskazaniom
zawartym w ST lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Inspektora Nadzoru; w
przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakceptowany
przez Inspektora Nadzoru. Liczba i wydajnos¢ sprzgtu bedzie gwarantowaé przeprowadzenie robot,
zgodnie z zasadami okreSlonymi w dokumentacji projektowej, ST i1 wskazaniach Inspektora Nadzoru
w terminie przewidzianym kontraktem.

Sprzet bedacy wlasnoscia Wykonawcey lub wynajety do wykonania robdt ma byé
utrzymywany w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Bedzie on zgodny z normami ochrony
srodowiska i przepisami dotyczacymi jego uzytkowania. Wykonawca dostarczy Inspektorowi
Nadzoru kopie dokumentéw potwierdzajacych dopuszczenie sprzetu do uzytkowania, tam gdzie jest
to wymagane przepisami. Jezeli dokumentacja projektowa lub ST przewiduja mozliwo$é
wariantowego uzycia sprzetu przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inspektora
Nadzoru o swoim zamiarze wyboru i uzyska jego akceptacje przed uzyciem sprzetu. Wybrany sprzet,
po akceptacji Inspektora Nadzoru, nie moze by¢ pdzniej zmieniany bez jego zgody. Jakikolwiek
sprzet, maszyny, Urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkow kontraktu, zostang
przez Inspektora Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktére nie
wplyna niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot i wlasciwosci przewozonych materiatow.
Liczba $rodkéw transportu bedzie zapewnia¢ prowadzenie Robot zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniach Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym
w kontrakcie. Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy bedg spetnia¢ wymagania dotyczace
przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obciazen na osie i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom kontraktu na polecenie Inspektora
Nadzoru beda usunicte z terenu budowy. Wykonawca bedzie usuwaé na biezgco, na whasny koszt,
wszelkie zanieczyszczenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach
do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonywania Robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z kontraktem, oraz za jako$¢
zastosowanych materialéow i wykonywanych robdt, za ich zgodno$¢ z Dokumentacjg Projektows,
wymaganiami ST oraz poleceniami Inspektora Nadzoru. Wykonawca ponosi odpowiedzialnos¢ za
doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci wszystkich elementow Robdt zgodnie
z wymiarami i rzednymi okreslonymi w dokumentacji projektowej lub przekazanymi na pi$mie przez
Inspektora Nadzoru.

Nastegpstwa jakiegokolwiek biedu spowodowanego przez Wykonawce w wytyczeniu
I wyznaczeniu robot zostana, jesli wymagaé bedzie tego Inspektor Nadzoru, poprawione przez
Wykonawce na wilasny koszt. Sprawdzenie wytyczenia robot lub wyznaczenia wysokosci przez
Inspektora Nadzoru nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnos¢.

Decyzje Inspektora Nadzoru dotyczace akceptacji lub odrzucenia materialow i elementéw
robot begda oparte na wymaganiach sformutowanych w kontrakcie, dokumentacji projektowej
i w SST, a takze w normach i wytycznych.

Polecenia Inspektora Nadzoru bgda wykonywane nie pdzniej niz w czasie przez niego
wyznaczonym, po ich otrzymaniu przez Wykonawce, pod grozba zatrzymania robdt. Skutki
finansowe z tego tytutu ponosi Wykonawca.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady kontroli jakosci robot.

Celem kontroli rob6t bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby
osiggna¢ zatozong jako$¢ robot. Wykonawca jest odpowiedzialny za peina kontrole robot i jakosci
materiatow. Wykonawca zapewni odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium,
Sprzet, zaopatrzenie i wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materiatow oraz
robot. Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatdw oraz robét z czestotliwoscia
zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w dokumentacji
projektowej i SST.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czgstotliwosci sg okreslone w SST, normach
i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaty one tam okreslone, Inspektor Nadzoru ustali jaki zakres
kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robdt zgodnie z Kontraktem. Wszystkie koszty
zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatéw ponosi Wykonawca.

6.2. Badania i pomiary.

Wszystkie badania i pomiary beda przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.
W przypadku, gdy normy nie obejmuja jakiegokolwiek badania wymaganego w SST, stosowaé
mozna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Przed przystgpieniem do pomiaréw lub badan, Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru
0 rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub badania Wykonawca
przedstawi na pismie ich wyniki do akceptacji Inspektorowi Nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru Robot.

Obmiar robot bedzie okresla¢ faktyczny zakres wykonywanych robot zgodnie z dokumentacija
projektowg i ST, w jednostkach ustalonych w wycenionym §lepym kosztorysie. Obmiaru roboét
dokonuje Wykonawca a wyniki obmiaru bedg wpisane do ksiggi obmiaru.

7.2. Czas przeprowadzenia obmiaru.

Obmiary beda przeprowadzone przed czesciowym lub koncowym odbiorem robot, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy robot. Obmiar robot
zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania. Obmiar robot podlegajacych zakryciu
przeprowadza si¢ przed ich zakryciem. Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia
beda wykonane w sposob zrozumiaty i jednoznaczny. Wymiary skomplikowanych powierzchni lub
objetosci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi na karcie ksiegi obmiaru. W razie
braku miejsca szkice moga by¢ dotaczone w formie oddzielnego zatacznika do ksiegi obmiaru.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robot.
W zaleznosci od ustalen odpowiednich ST, roboty podlegaja nastepujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez Inspektora Nadzoru przy udziale Wykonawcy:
e odbiorowi robdt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu,
e odbiorowi czeSciowemu,
e odbiorowi koncowemu,
e odbiorowi ostatecznemu.
8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegajg zakryciu. Odbioér robot
zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajacym wykonanie
ewentualnych korekt i poprawek bez zahamowania ogdlnego postepu robot. Odbioru robét dokonuje
Inspektor Nadzoru.

8.3. Odbior czesciowy.

Odbior czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot. Odbioru
czesciowego robot dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze koncowym robot.
8.4. Odbior koncowy robot.
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Odbior koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu
do ich ilosci, jakosci i wartosci.
8.5. Odbior ostateczny.

Odbior ostateczny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze konicowym i zaistnialych w okresie gwarancyjnym. Odbioér ostateczny
bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z uwzglednieniem zasad odbioru koncowego.
9. PODSTAWA PLATNOSCI I OBMIAR ROBOT

Zadanie planowane jest do realizacji w formule ,,zaprojektuj i wybuduj”. Rozliczenie robot
dokonywane bedzie w formie ryczaltowej tj. dokonana zostanie zaptata kwoty okreslonej przez
Wykonawce i zaakceptowanej przez Zamawiajagcego w postgpowaniu przetargowym dla calosdci
zadania. Cato$¢ nalezno$ci zostanie zaptacona Wykonawcy po dokonaniu odbioru koncowego robot
bez uwag. Obmiar robot dokonywany bedzie dla celow inwentaryzacyjnych zadania.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Realizacji zamoéwienia odpowiadajg przepisy wyszczegdlnione w SST dotyczacych

poszczegblnych robot oraz wszystkie inne obowiazujace w tym zakresie.
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D-01-00-00 - ROZBIORKA ELEMENTOW DROG

1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji Technicznej (STT) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robdt zwigzanych z rozbiorka elementow drog.
1.2. Zakres robét objetych STT
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
7 rozbiorka:
e rozbiodrka istniejacych utwardzen ptytami betonowymi 50x50 o szerokos$ci pasa 50 cm,
e rozbiorka istniejacych utwardzen plytami betonowymi 35x35 o szerokosci pasa 35 cm,
e rozbiorka istniejacych utwardzen kostka brukowa betonowa 0 szer. paséw ok. 30 cm,
e rozbiorke kraweznikow, obrzezy,
o rozbiorka opaski betonowej o gr 8 cm i szerokosci 50 cm.
1.3. Okreslenia podstawowe
Stosowane okre$lenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normami
oraz z definicjami podanymi w STT ,,Wymagania ogdlne”
1.4. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w STT ,,Wymagania ogolne”
2. MATERIALY
2.1. Ogoblne wymagania dotyczace materiatow
Ogoélne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w STT
,, Wymagania og6lne”
3. SPRZET
3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzgtu
Ogdlne wymagania dotyczace sprzetu podano w STT ,,Wymagania ogdlne”
3.2. Sprzet do rozbiorki
Do wykonania robét zwigzanych z rozbiorkg elementow drog, moze by¢ wykorzystany sprzet podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inspektor Nadzoru:
- spycharki,
- ladowarki,
- zurawie samochodowe,
- samochody cigzarowe,
- zrywarki,
- miloty pneumatyczne,
- pity mechaniczne,
- koparki.
4. TRANSPORT
4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczace transportu podano w STT ,,Wymagania ogdlne”
4.2. Transport materiatow z rozbiorki
Materiat z rozbiorki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robét
Ogodlne zasady wykonania robdt podano w STT ,,Wymagania og6élne”
5.2. Wykonanie robot rozbidrkowych
Roboty rozbidérkowe elementéw drog obejmuja usunigcie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt 1.2, zgodnie z dokumentacja projektowa, STT lub wskazanych przez Inspektor
Nadzoru. Jesli dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i
rozbiorkowej, Inspektor Nadzoru moze poleci¢ Wykonawcy sporzadzenie takiej dokumentacji, w
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ktorej zostanie okreslony przewidziany odzysk materiatow. Dla rozbiorki podjazdow i podejs¢ do
posesji ustanawia si¢ odzysk materiatow ze utozeniem na paletach i przekazanie wiascicielowi.

Roboty rozbiérkowe mozna wykonywa¢ mechanicznie lub recznie w sposob okreslony
w STT lub przez Inspektor Nadzoru.

Wszystkie elementy mozliwe do powtérnego wykorzystania powinny by¢ usuwane bez
powodowania zbgdnych uszkodzen. O ile uzyskane elementy nie staja si¢ wlasnoscia Wykonawcy,
powinien on przewiez¢ je na miejsce okreslone w STT lub wskazane przez Inspektor Nadzoru.

Elementy i materiaty, ktore zgodnie z ST staja si¢ whasnosciag Wykonawcy, powinny by¢ usunigte
z terenu budowy.

Doty (wykopy) powstate po rozbidrce elementéw drog znajdujace si¢ w miejscach, gdzie zgodnie
z dokumentacja projektowa beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo
zabezpieczone. W szczeg6lnosci nalezy zapobiec gromadzeniu si¢ w nich wody opadowe;j.
Doty w miejscach, gdzie nie przewiduje si¢ wykonania wykopoéw drogowych nalezy wypehic,
warstwami, odpowiednim gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i zagescic.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogoblne zasady kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w STT ,,Wymagania ogolne”.
6.2. Kontrola jakosci robot rozbiérkowych
Kontrola jako$ci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robét rozbiorkowych
oraz sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementow przewidzianych do powtérnego wykorzystania.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogodlne zasady obmiaru robot podano w STT ,,Wymagania ogo6lne”
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowa robot zwigzanych z rozbiorka elementow drog jest:
- dla nawierzchni- m? (metr kwadratowy),
- dla kraweznika, obrzeza - m (metr),
8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w STT ,,Wymagania ogdlne”
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy platnosci
Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STT ,,Wymagania ogo6lne”
9.2. Cena jednostki obmiarowej
W ramach kosztéw nalezy uwzglednic:
a) dla rozbiorki utwardzonych powierzchni:
- demontaz istniejgcych ptyt betonowych 50x50 x7 cm,
- demontaz istniejacych ptyt betonowych 35x53 x5 cm,
- demontaz istniejacych kostek brukowych betonowych,
- zaladunek i wywiezienie materiatdéw z rozbiorki,
- wyréwnanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki.
- wyrownanie podtoza i uporzadkowanie terenu rozbiorki;
¢) dla rozbiorki kraweznikow, obrzezy i opornikow:
- odkopanie kraweznikow, obrzezy i opornikow wraz z wyjegciem i oczyszczeniem,
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i ew. taw,
- zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,
- wyrdwnanie podtoza i uporzagdkowanie terenu rozbiorki.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Normy

1. PN-D-95017 Surowiec drzewny. Drewno tartaczne iglaste.
2. PN-D-96000 Tarcica iglasta ogdlnego przeznaczenia
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3. PN-D-96002 Tarcica lisciasta ogélnego przeznaczenia
PN-H-74219 Rury stalowe bez szwu walcowane na goraco ogdlnego
stosowania
PN-H-74220 Rury stalowe bez szwu ciggnione i walcowane na zimno
ogolnego przeznaczenia
PN-H-93401 Stal walcowana. Kgtowniki rOwnoramienne
PN-H-93402 Katowniki nier6wnoramienne stalowe walcowane na
goraco
BN-87/5028-12 Gwozdzie budowlane. Gwozdzie z trzpieniem gladkim,
okragtym i kwadratowym

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaznika zaggszczenia gruntu.
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D-02-00-00-00 KORYTOWANIE WRAZ Z ZAGESZCZENIEM

1. WSTEP

1.1. Przedmiot STT

Przedmiotem niniejszej STT s3 wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych
z wykonaniem Kkoryta wraz z profilowaniem z zaggszczeniem podtoza gruntowego przy przebudowie
drogi.

1.2. Okres$lenia podstawowe

Okreslenia podstawowe sg z obowigzujacymi polskimi normami i definicjami podanymi w STT D-00-
00-00 ,,Wymagania ogolne”.

2. MATERIALY

Nie wystepuja

3. SPRZET

3.1. Ogoblne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-00-00-00 ,,Wymagania ogolne”.

3.2 Sprzet do wykonywania robot

Wykonawca przystepujac do wykonywania robot zwigzanych z korytem i profilowaniem podtoza
powinien wykazac¢ si¢ mozliwoscig korzystania ze sprzetu j.n.

- rowniarek lub spycharek uniwersalnych lemieszem

- koparek z czerpakami profilowanymi

- walcow statycznych lub plyt wibracyjnych

Stosowany sprzet nie moze spowodowaé niekorzystnego wptywu na wtasciwosci podtoza.

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania ogdlne dotyczace transportu podano w STT ,,Wymagania ogolne”.

5. WYKONYWANIE ROBOT

5.1. Wymagania ogolne dotyczace transportu podano w STT ,,Wymagania og6lne”.

5.2. Warunki przystapienia do robot

Wykonawca powinien przystapi¢ do wykonywania koryta oraz profilowania i zageszczania podtoza
bezposrednio przed rozpoczgciem robdt zwigzanych z wykonywaniem warstw konstrukcyjnych.
Wczesniejsze przystapienie do wykonywania koryta oraz profilowania i zaggszczania podtoza, jest
mozliwe wyltgcznie za zgodag Inspektora Nadzoru , w korzystnych warunkach atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowaniu i zagg¢szczeniu podtoza nie moze odbywa¢ si¢ ruch
budowlany, niezwigzany bezposrednio z wykonywaniem pierwszej warstwy podbudowy.

5.3. Wykonywanie koryta

Paliki i szpilki do prawidtowego uksztattowania koryta w planie i profilu powinny by¢ przygotowane
odpowiednio wczesdnie;.

Paliki lub szpilki nalezy ustawi¢ w osi drogi i w rzedach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposédb
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Rozmieszczenie palikow lub szpilek powinno umozliwi¢
naciaggniecie sznurkow lub linek do wytyczenia rob6t w odstepach nie wiekszych niz 10 metroéw.
Rodzaj sprzetu, a w szczegolnosci moc nalezy dostosowa¢ do rodzaju gruntu, w ktorym prowadzone
Sg prace. Koryto mozna wykonywacé recznie gdy jego szerokos$¢ nie pozwala na zastosowanie maszyn,
np. na poszerzeniach, robot o matym zakresie lub w bezposrednim sasiedztwie wystgpowania
urzadzen uzbrojenia podziemnego. Sposéb wykonywania musi by¢ zaakceptowany przez Inspektora
Nadzoru. Ziemie z koryta nalezy odwie$¢ na miejsce utylizacji.

5.4 Profilowanie i zaggszczenie podioza

Przed przystapieniem do profilowania podloze powinno by¢ oczyszczone ze wszystkich
zanieczyszczen. Po oczyszczeniu podioza nalezy sprawdzi¢, czy istniejace rzedne terenu przed
profilowaniem byly o co najmniej 5 cm wyzsze niz projektowane rzedne. Jezeli powyzszy warunek
nie jest spelniony i wystepuja zanizenia poziomu w podlozu przewidzianym do profilowania,
Wykonawca powinien spulchni¢ podtoze do glebokosci ustalanej z Inspektorem Nadzoru, dowiez¢
dodatkowy grunt spelniajagcy wymagania obowigzujgce dla gornej strefy korpusu, w ilosci koniecznej
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do uzyskania wymaganych rzednych wysokosciowych i zageSci¢ warstwe do uzyskania warto$ci
wskaznika zageszCzenia, okre§lonego w tablicy 1.

Do profilowania podtoza nalezy zastosowaé rowniarki. Sciety grunt powinien byé wykorzystany w
innych robotach ziemnych zaakceptowanych przez Inspektora Nadzoru lub odwieziony na miejsce
utylizacji. Bezposrednio po profilowaniu nalezy przystapi¢ do osiagnigcia wskaznika zageszczenia nie
mniejszego od podanego w tablicy 1. Wskaznik zageszczenia nalezy okresli¢ zgodnie z BN-77/8931-
12.

Tablica 1. Minimalne warto$ci wskaznika zageszczenia podtoza (Is)

Strefa korpusu Minimalne warto$¢ podtoza (Is) dla:
Autostrad i drog ekspresowych Innych drég
Ruch cigzki i bardzo cigzki Ruch mniejszy od
cigzkiego
Gorna warstwa 1,03 1,00 1,00
Na glebokosci od 20 1,00 1,00 0.97
do 50 cm podtoza

W przypadku gdy gruboziarnisty material tworzacy podtoze uniemozliwia przeprowadzenie badania
zaggszezenia, kontrolg zaggszezenia nalezy oprzeé¢ na metodzie obcigzen ptytowych. Nalezy okresli¢
pierwotny i wtorny modut odksztalcenia podloza wg BN-64/8931-02. Stosunek wtornego
i pierwotnego modutu odksztalcenia nie powinien przekroczy¢ 2,2. Wilgotno§¢ gruntu podioza
podczas zaggszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej z tolerancja od - 20% do + 10 %.
5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego podtoza

Podloze (koryto) po wyprofilowaniu i zageszczeniu powinno by¢ utrzymane w dobrym stanie. Jezeli
po wykonaniu robot zwigzanych z profilowaniem zageszczeniem podtoza nastapi przerwa w robotach
i wykonaweca nie przystapi natychmiast do uktadania warstw podbudowy, to powinien zabezpieczy¢
podtoze przed nadmiernym zawilgoceniem, na przyktad przez roztozenie warstwy folii lub w inny
sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru. Jezeli wyprofilowane i zageszczone podtoze ulegto
nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadania kolejnej warstwy mozna przystapi¢ po jego naturalnym
osuszeniu. Po osuszeniu podtoza Inspektor Nadzoru oceni jego stan i ewentualnie zleci wykonanie
niezbednych napraw, Jezeli zawilgocenie nastapito na wskutek zaniedbania Wykonawcy, to naprawe
wykona na wlasny koszt.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1 Ogolne zasady kontroli jakos$ci robot okreslono w STT D-00-00-00 ,,Wymagana ogdlne”.

6.2. Badania w czasie robot

Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw dotyczacych cech geometrycznych i zageszczenia koryta
i wyprofilowanego podtoza przedstawia tabela nr 2.

Tablica 2. Czestotliwos¢ oraz zakres badan i pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego
podtoza

L.p. Wyszczegodlnienie badan i pomiaréw Minimalna czgstotliwo$¢ badan i pomiarow

1. Szeroko$¢ koryta 10 razy/1 km

2. Rowno$¢ podtuzna Co 20 m na kazdym pasie ruchu

3. Rownos¢ poprzeczna 10 razy/1 km

4. Spadki poprzeczne 10 razy/1 km

5. Rzedne wysokosciowe Co 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad
i drég ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

6. Uksztaltowanie osi w planie *) €0 25 m w osi jezdni i na jej krawedziach dla autostrad
i drog ekspresowych, co najmniej 100 m dla pozostatych
drog

7. Zageszczenie, wilgotno$¢ gruntu podtoza W 2 punktach na dziennej dzialce roboczej, lecz nie
rzadziej niz raz na 600 m?

") Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksztattowania osi w planie nalezy wykona¢ w punktach gtéwnych tukow
poziomych
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6.2.2. Szeroko$¢ koryta (profilowanego podioza)

Szerokos$¢ koryta i profilowanego podtoza nie moze rozni¢ si¢ od szerokosci projektowanej o wiecej
niz+10cmi-5cm.

6.2.3. Rownos¢ koryta (profilowanego podtoza)

Rownos¢  koryta i profilowanego podtoza nalezy mierzy¢ 4 —metrows tata zgodnie z norma BN-
68/8931-04.

Nieréwnosci poprzeczne nalezy mierzy¢ 4 — metrowg tata. Nierownos$ci nie mogg przekracza¢ 20 mm.
6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego podtoza powinny by¢ zgodne z dokumentacjg projektowsa
z tolerancjg + 5%.

6.2.5.Rzgdne wysokosciowe

Réznice pomiedzy rzednymi wysokos$ciowymi koryta lub wyprofilowanego podioza i rzednymi
projektowanymi nie powinna przekracza¢ +1 ¢cm , - 2 cm.

6.2.6. Uksztattowanie osi w planie

O$ w planie nie moze by¢ przesunigta w stosunku do osi projektowanej o wigcej niz £ 3 cm dla
autostrad i drog ekspresowych lub wigcej niz + cm dla pozostatych drog.

6.2.7. Zageszczenie koryta (profilowanego podtoza)

Wskaznik zageszczonego koryta i wyprofilowanego podtoza okreslony wg BN-77/8931-12
nie powinien by¢ mniejszy od podanego w tablicy 1.

Jezeli jako kryterium dobrego zageszczenia stosuje si¢ porownanie wartosci modutéw odksztalcenia,
to warto$¢ stosunku wtornego do pierwotnego modutu odksztalcenia, okreslonych zgodnie z BN-
64/8931-02 nie powinna by¢ wigksza od 2,2. Wilgotno$¢ w czasie zageszczania nalezy bada¢ wedtug
PN-B-06714-17. Wilgotnos¢ gruntu podtoza powinna by¢ réwna wilgotnosci optymalnej z tolerancja
od -20% do +10%.

6.3. Zasady postepowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (profilowanego podtoza)
Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuja wieksze odchylania cech geometrycznych od okreslonych
w punkcie 6.2. powinny by¢ naprawione poprzez spulchnienie do glebokosci co najmniej 10 cm,
wyréwnanie i powtdrne zageszczenie, Dodanie nowego materialu bez spulchnienia wykonanej
warstwy jest niedopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot podano w STT D-00-00-00 ,,Wymagania ogolne”.

7.2 Jednostkg obmiarows jest m? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego podtoza.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady dotyczace odbioru robot podano w STT D-00-00-00 ,,Wymagania ogolne”.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, SST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg punktu 6 daty wyniki
pozytywne

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace platnosci

Ogoblne zasady obmiaru robot podano w STWiORB D-00-00-00 ,,Wymagania ogo6lne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 m? koryta obejmuije:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplantowanie,

- zatadunek nadmiaru odspojonego gruntu na $rodki transportowe, odwiezienie na miejsce utylizacji
i koszty utylizacji,

- profilowanie dna koryta lub podtoza,

- zageszczenie,

- utrzymanie koryta lub podloza,

- przeprowadzenie pomiar6w i badan laboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji technicznej.
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10. PRZEPISY ZWIAZNAE

Normy:

1. PN-B-04481

2. PN-B-06714-17
3. BN-64/8931-02

4. BN-64/8931-04
5. BN-77/8931-12

Grunty budowlane. Badania probek gruntu

Kruszywa mineralne. Badania. Oznaczenia wilgotnosci

Drogi samochodowe. Oznaczenia modutu odksztatcenia nawierzchni
podatnych i podtoza poprzez obciazenie ptyta

Drogi samochodowe. Pomiar rowno$ci nawierzchni planografem i fata
Oznaczenie wskaznika zageszczenia.
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D-03-00-00 —- ELEMNETY DROG
D-03-01-00 - KRAWEZNIKI BETONOWE i OPORNIKI

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robdt
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej Wykonania i Odbioru Robot (STWIOR) sg
wymagania dotyczace wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z realizacja prac wymienionych
w STWIORB ,,Wymagania Ogolne”.
1.2. Zakres robot objetych Specyfikacja Techniczna.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza robot zwigzanych z wykonaniem utozenia

krawgznikow betonowych
2. MATERIALY

Rodzaj stosowanych materiatow:
krawezniki betonowe 15x 30cm — kraweznik wysoki
kraweznik najazdowy 15x22cm — kraweznik niski, najazdowy,
kraweznik tukowy lekki 15/30
kraweznik skosny lekki 15/22-30
cement portlandzki 25 do podsypki,
cement portlandzki 35 do zaprawy,
woda.
2.2. Wymagania dla materiatow.
Krawezniki, zaprawa i materiaty do podsypki cementowo- piaskowej, zaprawy cementowo-
piaskowej, powinny spetnia¢ wymagania okreslone w normach:

e krawezniki - PN-80/B-6775-03/04
3. SPRZET
Roboty zwigzane z wykonaniem tawy podkraw¢znikowej i ustawieniem kraweznikow wykonuje si¢
recznie. Do przygotowania podsypki i zaprawy stosuje si¢ mieszarke.
4. TRANSPORT
Do rozwiezienia materialu moga by¢ uzyte dowolne $srodki transportu zaakceptowane przez Inspektora
Nadzoru.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji
i harmonogram robdt uwzgledniajacy wszystkie warunki w jakich bedg wykonywane roboty.
5.2. Zakres wykonywanych robot:

e wykonanie koryta jako wykopu waskoprzestrzennego o szerokosci i glebokosci zgodnej

z projektem,

e ulozenie szalowania dla tawy podkraweznikowej z oporem,

e wykonanie fawy z betonu C12/15.
5.3. Wymagania dla wykonania.
5.3.1. Lawy betonowe.
Beton B15 na tawy podkraweznikowe powinien by¢ zgodny z PN-75/B-06250, wymiary tawy
powinny by¢ zgodne z projektem przy czym tolerancja wymiaréw moze wynosic:

o dlawysokosci £10% wysokosci projektowej,

o dla szerokosci £20% szerokos$ci projektowe;.
5.3.2. Krawezniki:
Wysoko$¢ kraweznika od strony jezdni oraz parkingdw przy styku z zielenig powinna wynosi¢ 10cm.
Wysoko$¢ kraweznika od strony jezdni przy faczeniu z chodnikiem powinna wynosi¢ 5cm,a na
obnizeniach 2cm. Niweleta podluzna powinna by¢ zgodna z projektowana niweleta jezdni drogi
dojazdowej. Tylna $ciana kraweznika (po jego ustawieniu) powinna by¢ obsypana miejscowym
gruntem, ktoéry musi by¢ nastepnie zageszczony, szeroko$¢ spoin nie powinna przekracza¢ 1cm. Na



Strona | 17

Nazwa inwestycji: Studium:
s e :
,,Przebudowa ul. Koszalinskiej STWIiORB

tukach w planie ustawi¢ krawezniki tukowe, mieszanke na podsypke cementowo- piaskowg wykonaé
zgodnie z PN-61/B-06250 z uzyciem piasku $rednio lub gruboziarnistego zmieszanego z cementem
250 w stosunku 1:4. Rzedne posadowienia kraweznikow nalezy uzgodnié¢ z Inspektorem Nadzoru dla
skorelowania z istniejaca nawierzchnig jezdni..
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrola jakos$ci robot polega na sprawdzeniu czy: materiaty spetniaja wymagania wymienione w pkt
2.2, wykonane roboty spetniaja wymagania wymienione w pkt 5.3.
7. OBMIAR ROBOT
Jednostka obmiaru jest - metr [m]
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ustalenie jakosci materialdow dokonuje si¢ przez pelne sprawdzenie wynikow badan
laboratoryjnych uzytych materiatow.
8.2. Odbidr taw.
Odbioru taw jako robdt zanikajacych dokonuje si¢ przed ustawieniem kraweznikéw. Badania nalezy
przeprowadzi¢ na kazde 1m gotowej tawy.
Rodzaje badan przy odbiorze:
8.2.1. Zgodno$¢ profilu podluznego goérnej krawedzi tawy z Dokumentacja Projektows.
Jako dopuszczalne przyjmuje si¢ odchylenia +1m na kazde 100m tawy.
8.2.2. Wysokos¢ (grubos¢ ) taw oraz szerokos¢ gornych powierzchni taw nalezy sprawdzi¢ w dwoch
dowolnie wybranych punktach na kazde 100m tawy.
8.2.3. Rowno$¢ gornej powierzchni tawy sprawdza si¢ przez przylozenie w dwdch dowolnych
punktach, na kazde 100m tawy, 3- metrowej taty brukarskiej. Przeswit pomiedzy gorng powierzchnig
tawy i przytozona tatg nie moze przekracza¢ 1 cm.
8.3. Odbior kraweznikow.
Rodzaje badan:
8.3.1. Odchylenia  kraweznikow w  planie  od  linii  projektowanej.
Dopuszczalne odchylenia +1m na kazde 100m ustawionego kraweznika.
8.3.2.  Odchylenia niwelety goérnej plaszczyzny kraweznika od niwelety projektowanej.
Dopuszczalne odchylenia +1m na kazde 100m ustawionego kraweznika.
8.3.3. Rownosc¢ gornej powierzchni kraweznika.
Rownos¢ gornej powierzchni kraweznika sprawdza si¢ przez przytozenie w dwoch dowolnych
punktach, na kazde 100m kraweznika, 3- metrowej taty brukarskiej. Przeswit pomiedzy goérng
powierzchnig kraweznika i przytozona tata nie moze przekracza¢ 1 cm.
8.3.4. Doktadnos¢ wypetnienia spoin.
Nie dokonuje si¢ wypetniania spoin.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
W ramach wynagrodzenia uwzglednia sie:

e roboty wytyczeniowe,
dostawe materialow,
wykonanie koryta,
wykonanie kompletne taw,
ustawienie kraweznika i wykonanie obsypki,
wykonanie pomiaréow kontrolnych.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy:
BN-80/6775-03/04 - Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic,
parkingéw i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza chodnikowe.

BN-64/8845-02 - Krawezniki uliczne. Warunki techniczne wykonania i odbioru.
PN-75/B-06250 - Beton zwykty.
PN-88/B-30001 - Cement portlandzki z dodatkami.

PN-88/B-30000 - Cement portlandzki.
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PN-88/B-32250 - Woda do betondw i zapraw.
PN-84/6774-01 - Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek..
PN-61/B-06250 - Podsypki cementowo- piaskowe.
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D-03-02-00 - OBRZEZA BETONOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania
i odbioru robot zwigzanych z realizacja prac wymienionych w ST ,,Wymagania Ogélne”
1.2. Zakres roboét objetych Specyfikacja Techniczna

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza robot zwigzanych z wykonaniem utozenia
obrzezy betonowych jako ogranicznikéw nawierzchni chodnikow i nawierzchni utwardzanej ptytami
azurowymi.
2. MATERIALY
2.1. Rodzaj stosowanych materiatow:
- obrzeza betonowe 8 x 30cm,
- piasek,
- zaprawa cementowo- piaskowa 1:2.
2.2. Wymagania dla materiatow.

Wymagania dla materiatbw stosowanych wedlug zasad niniejszej ST winny spetniaé
Wwymagania nizej wymienionych norm:

- obrzeza - BN-80/B-6775-03/04
- piasek - PN-69/6721 i PN-79/B-12001
- cement portlandzki 25- PN-88/B-30000

- woda - PN-88/B-32250

3. SPRZET

Roboty zwigzane z wykonaniem podsypki i ustawieniem obrzezy wykonuje si¢ regcznie.
Do przygotowania podsypki i zaprawy stosuje si¢ mieszarke.

4. TRANSPORT

Do transportu materialu moga by¢ uzyte dowolne $rodki transportu zaakceptowane przez
Inspektora Nadzoru.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do akceptacji projekt organizacji i harmonogram
robot uwzgledniajacy wszystkie warunki w jakich bedag wykonywane roboty.

5.2. Zakres wykonywanych robot:

Ustawienie obrzezy betonowych na podsypce cementowo - pisakowej gr. 5cm  z piasku
srednio lub gruboziarnistego z obsypaniem zewnetrznej Sciany gruntem miejscowym wraz z jego
ubiciem. Niweleta powinna by¢ zgodna z dokumentacja projektowa. Nie dokonuje si¢ wypelnienia
spoin.

5.3. Wymagania dla wykonania robot.
5.3.1. Podsypka.

Wymiary podsypki powinny by¢ zgodne z projektem. Tolerancja wymiaréw moze wynosic:

- dla wysokosci £10% wysokosci projektowej,

- dla szerokosci £20% szerokoS$ci projektowe;.

5.3.2. Obrzeza.

- dopuszczalne odchylenia profilu podtuznego obrzezy 1cm,

- dopuszczalne odchylenie od projektowanego kierunku +1cm.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Kontrola jakosci robdt polega na sprawdzeniu czy:

- materialy spelniajg wymagania wymienione w pkt 2.2,

- wykonane roboty spetniaja wymagania wymienione w pkt 5.3.
7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa jest metr [m] ustawionego obrzeza.

8. ODBIOR ROBOT
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8.1. Ustalenie jako$ci materialdw dokonuje si¢ przez pelne sprawdzenie wynikéw badan
laboratoryjnych uzytych materiatow.
8.2. Odbior podsypki.
Odbioru podsypki jako roboét zanikajacych dokonuje si¢ przed ustawieniem obrzezy. Badania nalezy
przeprowadzi¢ na kazde 100m gotowej podsypki. Rodzaje badan przy odbiorze:
8.2.1. Zgodno$¢ profilu podtuznego goérnej krawedzi podsypki z Dokumentacja Projektowa.
Jako dopuszczalne przyjmuje si¢ odchylenia £1cm na kazde 100m gotowej podsypki.
8.2.2. Wysokos¢ ( grubosé¢ ) podsypki nalezy sprawdzi¢ w dwdch dowolnie wybranych punktach na
kazde 100m tawy.
8.2.3. Rownos¢ gornej powierzchni podsypki sprawdza si¢ przez przylozenie w dwoch dowolnych
punktach, na kazde 100m podsypki, 3- metrowej taty brukarskiej. Przeswit pomiedzy goérna
powierzchnig podsypki i przytozona tata nie moze przekracza¢ 1cm.
8.3. Odbior obrzezy
Rodzaje badan:
8.3.1. Odchylenia obrzezy w planie od linii projektowanej.
Dopuszczalna odchylenia +1cm na kazde 100m ustawionych obrzezy.
8.3.2. Odchylenia niwelety gornej ptaszczyzny obrzeza od niwelety projektowane;.
Dopuszczalne odchylenia +1cm na kazde 100m ustawionych obrzezy.
8.3.3. Réwnos¢ gornej powierzchni obrzeza.
Rownos¢ gornej powierzchni obrzeza sprawdza si¢ przez przytozenie w dwoch dowolnych punktach,
na kazde 100m obrzezy, 3- metrowej taty brukarskiej. Przeswit pomi¢dzy gérng powierzchnig obrzeza
I przytozona tata nie moze przekracza¢ lcm.
8.3.4. Doktadno$¢ wypetnienia spoin.
Nie dokonuje si¢ wypetnienia spoin.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
Wynagrodzenie ustalono jako ryczattowe obejmujace caty kontrakt.
W ramach wynagrodzenia uwzglednia sie:
- roboty wytyczeniowe,
- dostawe materiatow,
- wykonanie podsypki,
- ustawienie obrzeza,
- wykonanie pomiaréw kontrolnych.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy:
PN-80/6775-03/01 - Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic, parkingdow
i torowisk tramwajowych. Wspolne wymagania i badania.
PN-80/6775-03/04 - Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic, parkingow
i torowisk tramwajowych. Krawezniki i obrzeza chodnikowe..
PN-88/B-30000- Cement portlandzki.
PN-88/B-32250- Woda do betondw i zapraw.
PN-B-11113 - Kruszywo naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek.
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D-04-00-00 - WARSTWY KONSTRUKCYJNE NAWIERZCHNI UTWARDZANYCH

D-04-01-00 - PODBUDOWA Z KRUSZYWA LAMANEGO STABILIZOWANEGO
MECHANICZNIE
1. WSTEP
1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej.
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z realizacjg prac wymienionych w ST ,,Wymagania Og6lne”
1.2. Zakres robdt objetych Specyfikacja Techniczna.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych
z wykonywaniem podbudowy z kruszywa lamanego stabilizowanego mechanicznie dla
projektowanego utwardzenia terenu ptytami azurowymi.
Grubos¢ oraz powierzchnia warstwy podbudowy wg projektu.
2. MATERIALY

Materiatem do wykonania podbudow powinno by¢ kruszywo kamienne uzyskane w wyniku
przekruszenia surowca skalnego lub kamieni narzutowych i otoczakow albo ziarna zwiru wigkszych
od 0 mm.
Kruszywa powinno by¢ jednorodne, bez zanieczyszczen obcych i bez domieszek gliny.
2.1. Rodzaj stosowanych materiatow.
- kruszywo niesortowane 0 — 31,5 mm o uziarnieniu ciggtym
- kruszywo niesortowane 31,5 — 63 mm o uziarnieniu ciaggtym
2.2. Wymagania dla materiatow.
Krzywa uziarnienia powinna mies$ci¢ si¢ w obszarze pomiedzy krzywymi granicznymi podanymi
w normie PN-91/B-06714/15 .
2.3. Sktadowanie materialow

Jezeli kruszywo tamane przeznaczone do wykonania warstwy podbudowy nie bedzie
wbudowane bezposrednio po dostarczeniu na budowe¢ i zachodzi potrzeba jego okresowego
sktadowania, to Wykonawca robdt powinien je zabezpieczy¢ przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem
z innymi materiatami. Podloze w miejscu sktadowania powinno by¢ réwne, utwardzone i dobrze
odwodnione.
3. SPRZET

Przy mechanicznym wykonaniu rob6t Wykonawca powinien dysponowaé nastepujacym ,
sprawnym technicznie sprzetem:
- spycharki lub uktadarki kruszywa do rozktadania materiatu,
- walce ogumione i stalowe wibracyjne lub statyczne do zageszczania
- zageszezarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate walce wibracyjne.
4. TRANSPORT

Transport kruszywa powinien odbywac sie w sposob przeciwdziatajacy jego zanieczyszczeniu
i rozsegregowaniu. Ruch pojazdéw po wyprofilowanym podtozu powinien by¢ tak zorganizowany aby
nie dopusci¢ do jego uszkodzen i tworzenia kolein.
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Przygotowanie podtoza

Podbudowa powinna by¢ wytyczona W Sposob umozliwiajacy jej wykonanie zgodnie
z dokumentacja projektowa. Paliki lub szpilki do kontroli uksztattowania podbudowy powinny by¢
weczesniej przygotowane, odpowiednio zamocowane i utrzymywane w czasie robot przez Wykonawcg.
5.2. Wytwarzanie mieszaki kruszywa

Mieszanke kruszywa o uziarnieniu zgodnym z projektowana krzywa uziarnienia i wilgotnosci
optymalnej nalezy wytwarza¢ w mieszankach stacjonarnych gwarantujacych otrzymanie jednorodnej
mieszanki. Ze wzgledu na konieczno$¢ zapewnienia jednorodnosci materiatu nie dopuszcza sie
wywarzania mieszanki przez mieszanie poszczegdlnych frakcji na drodze. Mieszanka po
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wyprodukowaniu powinna by¢ od razu transportowana na miejsce wbudowania w sposob
przeciwdzialajacy segregacji i nadmiernemu wysychaniu.
5.3. Rozktadanie mieszanki kruszywa
Mieszanka kruszywa powinna by¢ rozktadana w warstwie o jednakowej grubosci, takiej aby
jej ostateczna grubos¢ po zaggszczeniu byta rowna grubosci projektowanej. Kazda warstwa powinna
by¢ wyprofilowana i zageszczona z zachowaniem wymaganych spadkoéw i rzednych wysokosciowych.
5.4. Zageszczanie
Natychmiast po koncowym wyprofilowaniu warstwy kruszywa nalezy przystapi¢ do jej
zaggszcezania przez walowanie. Watowanie powinno postepowaé stopniow0 od dolnej do gornej
krawedzi podbudowy.
Zaggszczanie nalezy kontynuowa¢ do osiagniccia wskaznika zageszczenia 1s>1,0 wg PN-S-06102
dla przyjetego poziomu wskaznika no$nosci wne>100% .
Wilgotnos¢ kruszywa podczas zageszczania powinna by¢ rowna wilgotnosci optymalnej, okres$lonej
wedlug normalnej proby Proctora, zgodnie z PN-88/B-04481 (metoda IlI). Material nadmiernie
nawilgocony, powinien zosta¢ osuszony przez mieszanie roztozonej warstwy i napowietrzenie. Jezeli
wilgotno$¢ materiatu jest nizsza od optymalnej, materiat w roztozonej warstwie powinien by¢
zwilzony woda i rownomiernie wymieszany. Wilgotno$¢ przy zageszczaniu powinna byé roéwna
wilgotnos$ci optymalnej z tolerancja -1%, +2%.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
W czasie budowy Wykonawca powinien prowadzi¢ systematyczne pomiary i badania
kontrolne i dostarcza¢ ich wyniki Inspektorowi Nadzoru.
6.1. Wymagania dotyczace cech geometrycznych podbudowy
6.1.1. Rownos¢ podbudowy
Nieréwnosci podbudowy nie powinny przekracza¢ 12 mm - dla podbudowy zasadniczej
6.1.2. Spadki poprzeczne podbudowy
Powinny by¢ zgodne z Dokumentacja Projektows z tolerancja + 0.5%.
6.1.3. Rzgdne podbudowy
Roznice pomigdzy rzednymi wykonanej podbudowy i rzednymi projektowanymi nie powinny
przekracza¢ +1 cmi -2 cm.
6.1.4. Uksztattowanie osi podbudowy
O$ podbudowy nie moze by¢ przesunigta w stosunku do 0si projektowanej o wigcej niz + 5 cm.
6.1.5. Szerokos¢ podbudowy
Szerokos¢ podbudowy nie moze roéznic si¢ od szerokosci projektowanej o wigcej niz +10cm, -5 cm.
6.1.6. Wymagania dotyczace grubosci warstwy
Bezposrednio przed odbiorem nalezy wykona¢ pomiary grubosci warstwy co najmniej w 4 punktach.
Dopuszczalne odchytki od projektowanej grubosci podbudowy nie powinny przekracza¢ dla
podbudowy zasadniczej: £10%.
7. OBMIAR ROBOT
Jednostkg obmiarowg jest metr kwadratowy [m?] warstwy podbudowy z kruszywa
kamiennego stabilizowanego mechanicznie.
8. ODBIOR ROBOT
Roboty wymienione w specyfikacji podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych.
Odbior podbudowy powinien byé przeprowadzony w czasie umozliwiajgcym wykonanie
ewentualnych napraw wadliwie wykonanej podbudowy, bez hamowania postepu robot.
Roboty poprawkowe lub zerwanie i wymiang wadliwie wykonanej warstwy na nowa, Wykonawca
wykona na whasny koszt w terminie ustalonym przez Inspektora Nadzoru.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
W ramach wynagrodzenia uwzglednia si¢: prace pomiarowe,
- przygotowanie mieszanki kruszywa zgodnie recepta,
- sprawdzenie i ewentualng naprawe podloza,
- dostarczenie mieszanki w miejsce wbudowania,
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- roztozenie mieszanki,

- zageszczenie,

- przeprowadzenie pomiarow badan laboratoryjnych,

utrzymanie podbudowy w czasie robot.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. Normy
PN-87/B-01100 - ,,Kruszywa mineralne. Kruszywa skalne. Podziat, nazwy i okre$lenia”.
PN-76/B-06714/00 - , Kruszywa mineralne. Badania. Postanowienia ogolne”.
BN-84/6774-02 - , Kruszywa kamienne famane do nawierzchni drogowych”.
BN-64/8933-02 - ,,Drogi samochodowe. Podbudowa z kruszywa stabilizowanego mechanicznie”
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D-04-02-00 - NAWIERZCHNIA Z PLYT YCH

1. WSTEP

1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z utwardzeniem terenu.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegodtowa specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy przy zlecaniu
i realizacji robot zawartych w pkt 1.1.

1.3. Zakres robdt objetych ST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych
z wykonaniem nawierzchni:

- z ptyt azurowych betonowych 60 x 40 x 8 cm,

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Ptyty azurowe - prefabrykowane ptyty betonowe przeznaczone do budowy nawierzchni.

1.4.2. Pozostale okre§lenia podstawowe s3 zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami i z definicjami podanymi w ST ,,Wymagania ogolne”

1.5. Wymagania dotyczace robot

Wymagania dotyczace robot podano w ST ,,Wymagania ogdlne”

2. MATERIALY

2.1. Wymagania dotyczace materiatow

Wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST ,,Wymagania
0g6lne”

2.2. Ptyty azurowe

2.2.1. Odmiany

W zaleznosci od technologii produkcji ptyty rozrdznia si¢ odmiany:

- ptyta jednowarstwowa,

- ptyta dwuwarstwowa.

2.2.2. Gatunki

W zaleznos$ci od dopuszczalnych wielkosci i liczby uszkodzen oraz odchytek wymiarowych rozréznia
si¢ gatunki plyt:

- gatunek I - G1,

- gatunek Il - G2.

2.2.3. Sktadowanie

Plyty azurowe powinny by¢ skltadowane rebem, ptaszczyznami goérnymi ku sobie, na podtozu
wyrownanym i odwodnionym. Plyty nalezy ustawia¢ na podktadkach drewnianych oraz zabezpieczac
krawedzie przed uszkodzeniem przektadkami drewnianymi.

2.3.4. Beton i jego sktadniki

2.3.4.1. Beton do produkcji ptyt azurowych

Do produkcji ptyt azurowych betonowych jednowarstwowych nalezy stosowa¢ beton klasy B 25 i B
30. W przypadku ptyt dwuwarstwowych, goérna (Scieralna) warstwa ptyt powinna by¢ wykonana z
betonu klasy B 30.

2.3.4.2. Cement

Do produkcji ptyt azurowych betonowych nalezy stosowa¢ cement portlandzki klasy nie nizszej niz
»32,5” wg PN-B-19701 [4]. Przechowywanie cementu powinno by¢ zgodne z BN-88/6731-08 [6].
2.3.4.3. Kruszywo do betonu

Kruszywo do betonu powinno odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712 [2].

2.3.4.4. Woda

Woda powinna by¢ odmiany ,,1” i odpowiada¢ wymaganiom PN-B-32250 [5].
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2.5. Materiaty na podsypke

Piasek na podsypke powinien odpowiada¢ wymaganiom PN-B-06712 [2], a do zaprawy cementowo-
piaskowej PN-B-06711 [1].

2.6. Kruszywo do zasypki otworow

Kruszywo do zasypki otworow — grys o frakcji 2/5 mm powinien by¢ czysty bez zawartosci czesci
organicznych i ilasto/gliniastych.

3. SPRZET

3.1. Wymagania dotyczace sprzetu

Wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogdlne”

3.2. Sprzet do wykonania nawierzchni z ptyt azurowych

Roboty wykonuje si¢ recznie przy zastosowaniu sprzetu pomocniczego:

- do przygotowania podsypki piaskowej,

4. TRANSPORT

4.1. Wymagania dotyczace transportu

Wymagania dotyczace transportu podano w ST ,,Wymagania ogdlne”

4.2. Transport ptyt azurowych

Plyty azurowe moga by¢ przewozone dowolnymi Srodkami transportu po osiagnieciu przez beton
wytrzymatoéci minimum 0,7 wytrzymatosci projektowanej. Ptyty powinny by¢ zabezpieczone przed
przemieszczeniem si¢ i uszkodzeniami w czasie transportu, a goérna ich warstwa nie powinna
wystawac¢ poza $ciany $srodka transportu wigcej niz 1/3 wysokosci tej ptyty.

4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport pozostatych materiatow, stosowanych do wykonania nawierzchni z ptyt azurowych
betonowych, podano w ST , Krawezniki betonowe”

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Zasady wykonania robot

Zasady wykonania robot podano w STT ,,Wymagania ogdlne”

5.2. Koryto pod nawierzchnig

Koryto wykonane w podtozu z gruntu rodzimego lub nasypowego powinno by¢ wyprofilowane
zgodnie z projektowanymi spadkami podluznymi i poprzecznymi nawierzchni oraz zgodnie
z wymaganiami podanymi w SST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem i zageszczeniem
podioza”. Wskaznik zageszczenia koryta nie moze by¢ mniejszy od 0,97 wedlug normalnej metody
Proctora.

5.3. Podsypka

Grubos$¢ podsypki po zageszczeniu powinna zawiera¢ si¢ w granicach od 3 do 5 cm. Podsypka
powinna by¢ zwilzona woda, zaggszczona i wyprofilowana.

5.5. Uktadanie nawierzchni z ptyt azurowych

Plyty przy kraweznikach nalezy uktada¢ w taki sposob, aby ich gorna krawedz znajdowata sig
powyzej gornej krawedzi kraweznika. Przy urzadzeniach naziemnych uzbrojenia podziemnego plyty
odpowiednio docigte nalezy uktada¢ w jednym poziomie, regulujac wysoko$¢ urzadzen naziemnych
do poziomu nawierzchni.

Ptyty nalezy uktada¢ zgodnie ze wzorem wskazanym w dokumentacji projektowej.

5.6. Wypetnienie otworéw

Po utozeniu ptyt otwory zasypac grysem o frakcji 2/5 mm. Grys powinien by¢ czysty bez zawartosci
czeéci organicznych i ilasto/gliniastych.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Zasady kontroli jakosci robot

Zasady kontroli jako$ci robot podano w STT ,,Wymagania ogdlne”

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien wykona¢ badania materiatow przeznaczonych
do budowy nawierzchni i przedstawi¢ wyniki tych badan Inspektorowi Nadzoru Inwestorskiego do
akceptacji.
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6.2.1. Badania ptyt azurowych

Sprawdzenie wygladu zewngtrznego nalezy przeprowadzi¢ na podstawie ogledzin elementu przez
pomiar i policzenie uszkodzen wystepujacych na powierzchniach i krawegdziach elementu.
Sprawdzenie katow prostych w narozach elementéw wykonuje si¢ przez przytozenie katownika do
badanego naroza i zmierzenia odchytek z doktadnos$ciag do 1 mm.

Pozostate badania ptyt nalezy wykona¢ zgodnie z wymaganiami podanymi w BN-80/6775-03/01 [7] i
BN-80/6775-03/03 [8].

6.2.2. Badania pozostatych materiatow

Badania pozostalych materiatéw stosowanych do wykonania nawierzchni z ptyt azurowych powinny
obejmowac wszystkie wlasciwosci, okre§lone w normach podanych dla odpowiednich materiatow wg
pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Sprawdzenie podtoza

Sprawdzenie podtoza polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacja projektowa i odpowiednimi
ST.

Dopuszczalne tolerancje wynosza dla:

glebokosci koryta:

— szerokosci do3 m: + 1 cm,

szeroko$ci powyzej 3 m: £ 2 cm,

szerokosci koryta: £ 5 cm.

6.3.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grubosci i wymaganych spadkow poprzecznych i podiuznych
polega na stwierdzeniu zgodnosci z dokumentacja projektowa oraz pkt 5.3 niniejszej SST.
Dopuszczalne odchylenia w grubosci podsypki nie moga przekracza¢ + 1 cm.

6.3.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni.

Sprawdzenie prawidtowosci wykonania chodnika polega na stwierdzeniu zgodnosci wykonania z
dokumentacja projektows .

Sprawdzenie konstrukcji nawierzchni przeprowadzaé¢ nalezy w nastepujacy sposob: na kazde 200 m?
nawierzchni z plyt azurowych nalezy zdja¢ 2 ptyty w dowolnym miejscu i zmierzy¢ grubo$¢ podsypki
oraz sprawdzi¢ uktad ptyt nawierzchni.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.4.1. Sprawdzenie rownos$ci nawierzchni

Sprawdzenie réwnosci przeprowadza¢ nalezy lata co najmniej raz na kazde 150 do 300 m? utozonej
nawierzchni i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz co 50 m nawierzchni. Dopuszczalny
przeswit pod tata nie powinien przekraczac¢ 1,0 cm.

6.4.2. Sprawdzenie profilu podtuznego

Sprawdzenie profilu podtuznego przeprowadza¢ nalezy za pomocg niwelacji, biorgc pod uwage
punkty charakterystyczne, jednak nie rzadziej niz co 100 m.

Odchylenia od projektowanej niwelety nawierzchni w punktach zatamania niwelety nie moga
przekracza¢ + 3 cm.

6.4.3. Sprawdzenie profilu poprzecznego

Sprawdzenie profilu poprzecznego dokonywaé nalezy szablonem z poziomica, co najmniej raz na
kazde 150 do 300 m? nawierzchni i w miejscach watpliwych, jednak nie rzadziej niz co 50 m.
Dopuszczalne odchylenia od projektowanego profilu wynosza + 0,3%.

6.4.4. Sprawdzenie rownolegtosci spoin

Sprawdzenie rownolegtosci spoin nalezy przeprowadzaé za pomocg dwoch sznurdéw napigtych wzdtuz
spoin i przymiaru z podziatkag milimetrowa. Dopuszczalne odchylenie wynosi £ 1 cm.

6.4.5. Sprawdzenie szerokosci i wypelnienia spoin

Sprawdzenie szerokosci spoin nalezy przeprowadza¢ przez usunigcie spoin na dtugosci okoto 10 cm w
trzech dowolnych miejscach na kazde 200 m? nawierzchni i zmierzenie ich szerokoéci oraz
wypehienia.
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7. OBMIAR ROBOT

7.1. Zasady obmiaru robot

Zasady obmiaru rob6ot podano w STT ,,Wymagania og6lne”

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci podano w STT ,,Wymagania ogdlne”.

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Rozliczenie ryczattowe dla calego kontraktu ; nie ustala si¢ ceny jednostkowej dla utozenia 1 m?
nawierzchni z ptyt betonowych azurowych.

W ramach wynagrodzenia nalezy uwzglednic:

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- dostarczenie materiatéw na miejsce wbudowania,

- wykonanie koryta,

- ew. wykonanie warstwy odsaczajacej,

- roz$cielenie podsypki piaskowej wraz z jej przygotowaniem,

- utozenie ptyt,

- pielggnacje przez polewanie woda,
przeprowadzenie badan i pomiaré6w wymaganych w specyfikacji technicznej
10 PRZEPISY ZWIAZANE
1. PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Metody pomiaru cech geometrycznych
2. PN-B-19701 Cement. Cement powszechnego uzytku. Sktad, wymagania i ocena zgodnosci
3. PN-B-32250 Materiaty budowlane. Woda do betonow i zapraw
4. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie
5. BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic, parkingdow
i torowisk tramwajowych. Wspdlne wymagania i badania
6. BN-80/6775-03/03 Prefabrykaty budowlane z betonu. Elementy nawierzchni drog, ulic, parkingdow
i torowisk tramwajowych. Ptyty chodnikowe
7. BN-64/8845-01 Chodniki z ptyt betonowych. Warunki techniczne wykonania i odbioru.
8. Inne dokumenty
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D-05-00-00 - ZIELEN
D-05-01-00 - ZALOZENIE I PIELEGNACJA ZIELENI

1. WSTEP
Przedmiotem niniejszej Szczegotowej Specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z zatozeniem i pielggnacja zieleni.
1.1 Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z:
— zakladaniem trawnikow z siewu,
1.2. Ogoblne wymagania dotyczace robot
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w ST ,,Wymagania ogélne”
2. MATERIALY
2.1. Ogo6lne wymagania dotyczace materiatow
Ogo6lne wymagania dotyczace materiatdow, ich pozyskiwania i sktadowania, podano w ST
»Wymagania og6lne”
2.2. Ziemia urodzajna
Ziemia urodzajna, w zaleznosci od miejsca pozyskania, powinna posiada¢ nast¢pujace
charakterystyki:
— ziemia rodzima - powinna by¢ zdjeta przed rozpoczeciem robdt budowlanych
i zmagazynowana w pryzmach nie przekraczajacych 2 m wysokosci,
— ziemia pozyskana w innym miejscu i dostarczona na plac budowy - nie moze by¢
zagruzowana, przerosnigta korzeniami, zasolona lub zanieczyszczona chemicznie.
2.3. Ziarniaki traw
Zastosowaé nalezy gotowg mieszanke trawnikowa na tereny ozdobno — rekreacyjne. Powinna
ona mie¢ oznaczony procentowy sktad gatunkowy, klase, numer normy wg ktorej zostata
wyprodukowana i oznaczong zdolno$¢ kietkowania.
3. SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczace sprz¢tu
Ogo6lne wymagania dotyczace sprz¢tu podano w ST ,,Wymagania ogdlne”.
3.2. Sprzet stosowany do wykonania zieleni
Wykonawca przystepujacy do wykonania zieleni drogowej powinien wykaza¢ sie mozliwo$cig
korzystania z nastgpujacego sprzetu:
e szpadel, topata,
widty,
grabie,
walec,
taczka,
glebogryzarka,
kosiarka, kosiarka-wertykulator,
wertykulator reczny lub na kotkach,
naktadki na buty do areacji,
e nozyce do trawy.
4. TRANSPORT
4.1. Ogo6lne wymagania dotyczace transportu
Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w ST ,,Wymagania ogdlne”
5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania robot
Ogolne zasady wykonania robot podano w ST ,,Wymagania ogo6lne”
5.2. Trawniki
5.2.1. Wymagania dotyczace wykonania trawnikow
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— teren pod trawniki musi by¢ oczyszczony z gruzu i zanieczyszczen,

— teren powinien by¢ poddany uprawie przy uzyciu glebogryzarki i narzedzi recznych,

— przy zaktadaniu trawnikow na gruncie rodzimym krawe¢znik powinien znajdowaé si¢ na rowni z
powierzchnig trawnika,

— teren powinien by¢ wyréwnany i splantowany,

— przed siewem nasion trawy ziemi¢ nalezy watowa¢ watem gltadkim, a potem watem - kolczatka lub
zagrabic,

— siew powinien by¢ dokonany w dni bezwietrzne,

okres siania - najlepszy jest okres wiosenny, najpdzniej sia¢ mozna do potowy wrzesnia,

— na terenie ptaskim nasiona traw wysiewane sa w ilosci 2 kg na 100 m2,

przykrycie nasion - przez przemieszanie z ziemig grabiami lub watem kolczatka,

po wysiewie nasion ziemia powinna by¢ watowana lekkim watem w celu ostatecznego wyroéwnania
i stworzenia dobrych warunkow dla podsigkania wody, jezeli przykrycie nasion nastapito przez
watowanie kolczatka, mozna juz nie stosowa¢ watu gtadkiego,

— mieszanka nasion trawnikowych gotowa.

5.2. Humusowanie

Przed przystapieniem do prac zwigzanych z humusowaniem wykonawca zobowigzany jest do
wykonania badania gleby - analizy chemicznej na zawarto§¢ makrosktadnikow, sktadu
granulometrycznego i pH gleby oraz okresli¢ zalecenia nawozowe. Po przeanalizowaniu wynikow,
nalezy podja¢ optymalne dziatania w zakresie poprawy warunkéw glebowych poprzez zastosowanie
odpowiednich nawozow.

Grubos¢ warstwy urodzajnej (humusu) powinna wynosi¢ 10 cm po modelowaniu i zageszczeniu

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot

Ogodlne zasady kontroli jako$ci robot podano w ST ,,Wymagania og6lne”

6.2. Trawniki

Kontrola w czasie wykonywania trawnikow polega na sprawdzeniu:

0czyszczenia terenu z gruzu i zanieczyszczen,

okre$lenia iloSci zanieczyszczen (W m?),

— pomiaru odleglo$ci wywozu zanieczyszczen na zwatke,

— prawidtowego uwatowania terenu,

— gestosci zasiewu nasion.

Kontrola robdt przy odbiorze trawnikow dotyczy:

— prawidlowej gestosci trawy (trawniki bez tzw. ,,tysin”),

— obecnosci gatunkéw niewysiewanych oraz chwastow.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru robot

Ogodlne zasady obmiaru robot podano w ST ,,Wymagania ogolne”

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest:

— m? (metr kwadratowy) wykonania: trawnikow

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne” pkt 8.

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacjg projektowa, SST i wymaganiami Inspektora
Nzdzoru, jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace podstawy ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace podstawy platnosci podano w ST ,,Warunki ogdlne”.
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9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostkowa — cena za 1,0 m? wykonanego zielenca.
W zakresie ceny nalezy uwzglegdnic:
— roboty przygotowawcze: oczyszczenie terenu, dowoz ziemi urodzajnej, rozscielenie ziemi
urodzajnej, rozrzucenie kompostu,
— zakladanie trawnikow,
— pielegnacje trawnikow: podlewanie, koszenie, nawozenie, odchwaszczanie.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
1. PN-G-98011 Torf rolniczy

2. PN-R-67022 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy iglaste

3. PN-R-67023 Materiat szkotkarski. Ozdobne drzewa i krzewy lisciaste

4. PN-R-67030 Cebule, bulwy, klacza i korzenie bulwiaste roslin
ozdobnych

5. BN-73/0522-01 Kompost fekaliowo-torfow

6. Roséliny kwietnikowe jednoroczne i dwuletnie
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D-05.02.00 - WYCINKA KRZEWOW I FREZOWANIE PNI
1. WSTEP
1.1.Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru robot zwigzanych
Z usuni¢ciem krzewow i karczowaniem pni drzew i wywozem z terenu wycinki na plac skladowy.
1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdtowe specyfikacje techniczne stanowig dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w STT D-00-00-00 - WYMAGANIA OGOLNE
1.3. Zakres robot objetych ST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z wycinka
krzewow i frezowaniem pni ( wg zaznaczenia na Planie Zagospodarowania Terenu).
2. MATERIALY
Nie wystepuja
3. SPRZET
Do wykonywania robot zwigzanych z usunigciem krzewow i frezowaniem pni nalezy stosowac:
e ciggniki ze specjalnym osprzetem do prowadzenia prac zwigzanych z Usuni¢ciem krzewow,
e pily mechaniczne,
e specjalne maszyny przeznaczone do karczowania pni — frezarki do pni,
e rozdrabniacze do gate¢zi,
e samochody.
4. TRANSPORT
4.1. Transport
Usunigte krzewy nalezy przewozi¢ dowolnym transportem samochodowym w miejsce na ktorym
dokonanie zostanie rozdrobnienie galezi a nastepnie na wysypisko. Materiat pochodzacy z frezowania
pni drzew przewiez na wysypisko.
5. WYKONANIE ROBOT
Roboty realizowane be¢da zgodnie z zatwierdzonym projektem czasowej organizacji ruchu na czas
prowadzenia robot.
5.1. Zasady oczyszczania terenu z drzew
Roboty zwiagzane z usunigciem krzewdw i frezowaniem pni drzew, obejmuja: oznakowanie robot
zgodnie z zatwierdzonym projektem organizacji ruchu, usuniecie krzewdéw wraz z korzeniami,
frezowanie pni, rozdrobnienie gatezi krzewéw. Drobne galezie nalezy poddaé przerdbce na kore
drzewng za pomocg specjalistycznego sprzetu i wywiez¢ na wysypisko.
Palenie galezi w pasie drogowym jest niedozwolone .
Roslinno$¢ istniejgca w pasie robot drogowych, nie przeznaczona do Usuniecia, powinna by¢ przez
Wykonawce zabezpieczona przed uszkodzeniem. Jezeli ro§linno$é, ktora ma by¢ zachowana, zostanie
uszkodzona lub zniszczona przez Wykonawcg, to powinna by¢ ona odtworzona na koszt Wykonawcy,
w sposob zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.
6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Kontrola rob6t przy usuwaniu krzewow.
Sprawdzenie jakosci robot polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia roslinnosci.
6.2. Kontrola rob6t przy frezowaniu pni
Sprawdzenie jakosci robdt polega na wizualnej ocenie kompletnosci usunigcia/sfrezowania ( obnizenia
) pni drzew i zasypania dotow.
7. OBMIAR ROBOT
7.1. Jednostka obmiarowa
Jednostka obmiarowg robot zwigzanych z usunigciem drzew jest:
- dla krzewdw — 1 sztuka,
- dla pni — 1 sztuka.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ostateczny odbidér robét
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Ostateczny odbidr robdt polega na ocenie rzeczywistego wykonania rob6t w odniesieniu do ich ilosci,
jakosci 1 wartosci.
Protokoét odbioru ostatecznego sporzadza przedstawiciel Zamawiajacego w obecnosci Wykonawcy

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania robot obejmuje:

- oznakowanie miejsca robot zgodnie z projektem org. ruchu,
- Wycigcie krzewow,

- sfrezowanie (obnizeniu) pni,

- rozdrobnienie galezi,

- zasypanie i zaggszczenie dotow,

- przewiezienie materiatu powstatego z rozdrobnienia i frezowania na miejsce wysypiska,
- uporzadkowanie miejsca prowadzonych robot.

10. Przepisy zwiazane

Nie wystepuja.
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D-06-00-00 - ZABEZPIECZENIE ISTNIEJACEGO UZBROJENIA

D-06-01-00 ZABEZPIECZENIE PRZEWODOW
1. WSTEP
1.1. Przedmiot ST
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robotzwigzanych z przejsciem Sieci w rejonach istniejacego uzbrojeniaterenu.
1.2. Skrzyzowania z istniejacym uzbrojeneim terenu
Wysokosciowe potozenie istniejagcych instalacji moze powodowaé powstanie kolizji
wysokosciowych.
Na trasie projektowanych robot wystepuja skrzyzowania z istniejacym uzbrojeniem terenu w postaci:
— sieci wodociggowe;j,
— sieci gazoweyj,
— sieci kanalizacyjnej,
— sieci teletechnicznej,
— sieci teleinformatycznej,
— sieci elektroenergetycznej,
— punkty osnowy geodezyjnej.
Mapy geodezyjne nie posiadajg wszystkich rzednych zaglebienia istniejagcych urzadzen uzbrojenia
podziemnego. Zatozono posadowienie istniejacych instalacji na poziomie:
— sieciwodociggowe napoziomie ok. 1.5-1,6 m ponizej poziomuterenu (przykrycie),
— sieci gazowe na poziomie ok. 0,8—1,0m ponizej poziomu terenu,
— sieci kanalizacyjnej ok. 2,0—2,5m ponizej poziomu terenu,
— kabletelekomunikacyjne napoziomie ok. 0,6—0,8 m ponizej poziomuterenu,
— kable energetyczne napoziomie ok. 0,6 —0,8 m ponizej poziomu terenu.
Przed przystapieniem do wykonywania prac ziemnych nalezy ustali¢ rzeczywiste posadownie
istniejagcych przewoddéw poprzez wykonanie odkrywek miejscowych oraz sprawdzenia czy nie
zostaty wykonane sieci w okresie od opracowania dokumentacji projektowej do momentu
przystgpienia do realizacji. W rejonie skrzyzowah z istniejgcym uzbrojeniem terenu roboty
prowadzi¢ recznie, ze szczego6lnag ostroznoscig i pod nadzorem uzytkownika uzbrojenia. Na czas
wykonywania robot odkryte kable i rurociagi zabezpieczy¢ przed zerwaniem poprzez podwieszenie
do konstrukcji no$nie;j.
Zabezpieczenie istniejacych kabli elektroenergetycznych, teletechnicznych
i teleinformatycznych.
Prace w poblizu istniejacych urzadzen elektroenergetycznych nalezy wykonaé¢ zgodnie z normg PN-
76/E-05125. W miejscach zblizen i skrzyzowan z kablami energetycznymi, teletechnicznym
i teleinformatycznych wykopy prowadzi¢ recznie W obrebie 2 m na dtugosci kabli pod nadzorem
odpowiednich stuzb eksploatacyjnych, po uprzednim powiadomieniu i przygotowaniu prac. Miejsca
skrzyzowan istniejacych kabli nalezy zabezpieczy¢é zgodnie z wytycznymi wiascicieli sieci np.
zastoswac rury ochronne dwudzielne, gruboscienne wykonane z HDPE o dlugosci rury réwnej
szerokosci jezdni w miejscu skrzyzowaniapowigkszonej o 2x 1,0 m poza obramowanie.
Zabezpieczenie przewoddéw wodociggowych, gazowych, kanalizacyjnych
Wykopy prowadzi¢ recznie W obrebie 2 m na dtugosci wodociagu. Na czas prowadzonych robét nalezy
zabezpieczy¢ odkryte przewody przed uszkodzeniem. Nalezy zachowa¢ minimalng odleglosé¢
pionowa zgodnie z wytycznymi wiascicieli sieci. Po zakonczeniu robot przestrzen w obrebie
skrzyzowania wypetni¢ piaskiem, dobrze go zageszczajac recznie w celu unikniecia obsuniecia
przewodu.
Zabezpieczenie punktow osnowy geodezyjnej
Roboty ziemne w rejonie punktoéw 0snowy geodezyjnej wykonywaé recznie bez naruszenia ich
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posadownia. W przypadku uszkodzenia lub zniszczenia punktu geodezyjnego powiadomi¢ Geodete
Powiatowego poprzez Powiatowy Osrodek Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznej.

1.3. Zakres stosowani ST
Specyfikacja Techniczna (ST) stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot.
1.4. Zakres objety ST
Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z wykonaiem
planowanych robot drogowych w miejscach zblizen i skrzyzowania z istniejacym uzbrojeniem.
W zakres tychrobot wchodza:
— roboty przygotowawcze,
— podwieszenie i zabezpieczenie istniejacych instalacji na czas prowadzenie robot.

W przypadku konieczno$ci zastosowaniarur ostonowychnalezy wykonac:
— montaz rur ochronnych (ostonowych),
— roboty izolacyjne,
— uszczelnienie koncdw ruryochronnej,
1.5. Okre$lenia podstawowe
— Przeszkoda — obiekty, urzadzenia instalacyjne zlokalizowane na trasie projektowanej sieci,
— Kable energetyczne - podziemne kablowe instalacje elektryczne,
— Sie¢ - podziemny przewod do przesytu medium,
— Skrzyzownia — miejsca przeciecia si¢ rzutu poziomego z istniejagcym uzbrojeniem,
— Ruraochronna—zgodnie z dokumentacja projektowa,
— Pozostate okreslenia — sg zgodne z obowigzujacymi, odpowiednimi polskimi normani i definicjami
podanymi w ST ,,Wymagania ogolne".
1.6. Ogodlne wymagania dotyczace robot
Ogodlne wymagania dotyczace robot podano w ST,,Wymagania ogolne".
2. MATERIALY
2.1. Ogolne wymagania dotyczace materiatow
Ogdlne wymagania dotyczace ich pozyskiwania i sktagdowania podano w ST ,,Wymagania ogdlne".
Wykonawca zobowigzany jest:

- dostarczy¢ materiaty zgodnie zwymaganiami Dokumentacji Projektowej i ST,

- powiadomi¢ Inspektora Nadzoru o proponownych zrdédlach pozyskiwania materialow przed
rozpoczeciem dostawy i uzyskac jego akceptacje.
Rura ochronna
Zgodnie z dokumentacja projektowa
Kruszywo
Piasek wg PN-B-11113.
2.2. Sktadowanie materiatow
Wszystkie wyroby nalezy uktada¢ wedtug poszczegdlnych grup, wielkosci i gatunkow w sposob
zapewniajacy stateczno$¢ oraz umozliwiajacy dostep do poszczegdlnych grup. Powierzchnia
sktadowania powinna by¢ utwardzona i zabezpieczona przed gromadzeniem si¢ wod sanitarnych
i opadowych. Warunki sktadowania materiatow winny by¢ zgodne ze ST ,,Warunki Ogélne”
2.3. Odbioér materiatow na budowie
Materialty nalezy dostarczy¢ na budowe wraz ze $widectwem jakosci, kartami gwarancyjnymi
i protokotami odbioru technicznego, atestami, aprobatami technicznymi, deklaracjami. Dostarczone
materialy na miejsce budowy nalezy sprawdzi¢ pod wzglgdem kompletnosci i zgodnosci z danymi
producenta. Nalezy przeprowadzi¢ oglgdziny dostarczonych materiatow. W razie stwierdzenia wad lub
powstania watpliwosci ich jakosci, przed wbudowaniem nalezy podda¢ badaniom okre§lonym przez
Inspektora Nadzoru.
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3. SPRZET

3.1. Ogoblne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w ST ,,Wymagania ogo6lne".

3.2. Sprzgt do wykonania robot:

— zuraw budowlany samochodowy,

— maszyna do wiercen poziomych,

— sprzetdo zaggszcezania gruntu,

— samochod skrzyniowy,

— samochod samowytadowawczy.

4. TRANSPORT

4.1. Ogodlne wymagania dotyczace transportu

Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w STT ,Wymagania ogolne”. Wykonawca
zobowigzany jest do stosowania takich srodkow transportu, ktore pozwolg uniknaé¢ uszkodzen
i odksztalcen przewozonych materiatow, przestrzegajac warunkow okreslonych przez producenta.
Materiaty na budowe¢ powinny by¢ przewozone zgodnie z przepisami ruchu drogowego oraz BHP.
Rodzaj oraz liczba $rodkow transportu powinna gwarantowa¢ prowadzenie robdt zgodnie z zasadami
zawartymi w dokumentacji projektowej, ST i wskazaniami Inspektora Nadzoru oraz w terminie
przewidzianym w kontrakcie. Przewozone materialty powinny by¢ rozmieszczone rownomiernie oraz
winny by¢ zabezpieczone przed przemieszczaniem w czasie ruchu pojazdu. Kruszywa mogg by¢
przewozone dowolnymi $rodkami transportu w sposob zabezpieczajacy je przed zanieczyszceniem
i nadmiernym zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robot podano w ST. ,,Wymagania ogolne".

Roboty przygotowawcze

Wytyczenie trasy i punktow wysokosciowych

Podstawe wytyczenia stanowi dokumentacja projektowa oraz Specyfikacja techniczna (ST).
Lokalizacja i wymiary winny by¢ zgodne z dokumentacja projektowa. Wytyczenie w terenie
Z zazanczeniem usytuowania za pomocg wbitych w grunt kotkow osiowych z gwozdziem. Po wbiciu
kotkow osiowych nalezy wbi¢ kotki - $wiadki jednostronne lub dwustronne w celu umozliwienia
odtworzenia po rozpoczeciu robot ziemnych. Wytyczenie trasy przewodu w terenie winny byé
wykonane przez stuzby geodezyjne Wykonawcy. Nalezy ustali¢ stale repery, a w przypadku
niedostatecznej ich ilosci wbudowaé repery tymczasowe z rzednymi sprawdzonymi przez stuzby
geodezyjne. W niektérych miejscach, gdzie moze zachodzi¢ niebezpieczenstwo wypadkow, budowe
nalezy zgodnie z BHP i przepisami kodeksu drogowego ogrodzi¢ od strony ruchu, a na noc dodatkowo
oznaczy¢ swiattami. W miejscach kolizji przekopy wykona¢ pod nadzorem wiascicieli sieci.

5.2. Roboty ziemne

W rejonie istniejacego uzbrojenia podziemnego roboty ziemne nalezy wykonywaé sposobem recznym,
z zabezpieczeniem i odwodnieniem wykopow (koryta dla naweirzchni drogowej).

5.3. Roboty montazowe

Istniejace uzbrojenie krzyzujace si¢ z projektowanymi robotami lub przebiegajace w jej sasiedztwie W
odlegto$ciach mniejszych od normatywnych nalezy zabezpieczy¢ w sposdb okre§lony w dokumentacji
projektowej, w podanych tam rurach ochronnych, o $rednicach dostosowanych do $rednic istniejacego
uzbrojenia pod nadzorem uzytkownika. Konce rur ochronnych wyprowadzi¢ poza zewnetrzny obrys
istniejaceg0 uzbrojenia, na odlegltos¢ podang w dokumentacji. Kazde skrzyzowanie i zblizenie przed
zasypaneim podlega odbiorowi przez wiascicieli odnosnych sieci.

Przywrdcenie do stanu pierwotnego

Po wykonaniu zabezpieczen sieci zasypanie wykopow nalezy rozpoczaé po odbiorze technicznycm przez
wiascicieli urzadzen.
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6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robot
Ogolne zasady kontroli jako$ci robot podano w STT ,,Wymagania ogolne".
6.2. Kontrola, pomiary i badania.

Badania przed przystapieniem do robot.
Przed przystapieniem do rob6t Wykonawca powinien zgtosi¢ nadzor do uzytkowanikéw uzbrojenia
podziemnego.

Kontrola, pomiary i badania w czasie robot
Wykonawca jest zobowigzany do statej i systematycznej kontroli prowadzonych rob6t w zakresie
I z czestotliwoscig okreslonag w niniejszej ST i zaakceptowang przez Inspektora Nadzoru.
W szczegolnosci kontrola powinna obejmowac zgodnos$¢ z dokumentacja projektowa (materiat,
spadki, izolacja, zasypka).
7. OBMIAR ROBOT
Ogolne zasady odbioru robot podano w STT ,,Wymagania Ogo6lne”. Jednostki obmiaréw nalezy
przyjmowac zgodnie z kosztorysem.
8. ODBIOR ROBOT
8.1. Ogolne zasadyodbioru robot
Ogolne zasady odbioru robot podano w STT ,,Wymagania Ogolne”. Roboty uznaje si¢ za wykonane
zgodnie z dokumentacja projektowa, ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru, jezeli wszystkie
pomiary i badaniaz zachowaniem tolerancji daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbior robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu
Odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja: - rury ostonowe przed zasypaniem
Wykopow 1 przywrdcenia stanu pierwotnego. Odbidr robdt zanikajacych powinien by¢ poza
zewnetrzny obrys istniejacego Uzbrojenia, na odlegto$¢ podang w dokumentacji. Kazde miejsce
zabezpieczenia sieci uzbrojenia podziemnego przed zasypaniem podlega odbiorowi przez wiascicieli
odnosnych instalacji.
8.3. Odbior techniczny koncowy
Jest to odbidr techniczny catosci robét po zakonczeniu budowy (facznie z odcinkami przejs¢ przez
przeszkody), przed przekazaniem do eksploatacji.
9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogolne ustalenia dotyczace ptatnosci
Ogolne ustalenia dotyczace ptatnosci podano w STT ,,Warunki Ogolne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena jednostkowa — cena za 1,0 m wykonanego zabezpieczenia kolidujacego uzbrojenia.
10. PRZEPISY ZWIAZANE
Normy:
PN-68/B-06050 Roboty ziemne budowlane. Wymagania z zakresie wykonania i badania przy
odbiorze,
BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne. Wymagania i badania przy odbiorze.
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D-06-02-00 - REGULACJA PIONOWA SKRZYNEK ZELIWNYCH ZAWOROW
WODOCIAGOWYCH | GAZOWYCH

1. WSTEP.

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdlowej specyfikacji technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania i odbioru robot zwigzanych z regulacja pionowa skrzynek zeliwnych zawordéw
wodociagowych i gazowych.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna (SST) jest dokumentem przetargowym i kontraktowym przy
zlecaniu i realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robot zwigzanych z regulacja
pionowa skrzynek zeliwnych zaworow wodociagowych i gazowych.

Rodzaj robot - regulacja zaworow wodociagowych i gazowych.

1.4. Okreslenia podstawowe

1.4.1. Skrzynek zeliwnych zaworéw wodociagowych i gazowych - element zeliwny przeznaczony do
przykrycia podziemnych urzadzen zamontowanych na sieci wodociaggowej lub gazowej.
1.4.2.Pozostate okre$lenia podstawowe sa zgodne z obowigzujacymi , odpowiednimi polskimi
normami i z definicjami podanymi w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

2. MATERIALY

2.1. Ogodlne wymagania dotyczace materialow

Ogoélne wymagania dotyczace materiatow , ich pozyskiwania i sktadowania , podano w SST D-
00.00.00 ,,Wymagania ogolne ”

2.2. Materialy do wykonania regulacji pionowej studzienki kanalizacyjnej

Materiatami stosowanymi przy wykonywaniu regulacji pionowej studzienek urzadzen podziemnych
to:

— elementy deskowania,

— beton i jego sktadniki,

— elementy prefabrykowane,

— zwir, piasek, zaprawa cementowa.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotyczace sprzetu

Ogolne wymagania dotyczace sprzgtu podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

3.2. Sprzet stosowany do wykonania regulacji pionowej urzadzen

Wykonawca przystepujacy do wykonania naprawy powinien wykaza¢ si¢ mozliwoscia

korzystania z nastgpujacego sprzetu :

- pity tarczowej ,

- milota pneumatycznego ,

- zageszczarki wibracyjnej ,

- sprzetu pomocniczego (Szczotka , topata , szablon itp.)

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotyczace transportu

Ogoélne wymagania dotyczace transportu podano w SST D- 00.00.00 ,,Wymagania 0golne”

4.2. Transport materiatow

Nowe materiaty do wykonania naprawy mozna dostarcza¢ dowolnymi $rodkami transportu .
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5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogolne zasady wykonania robot

Ogodlne zasady wykonania robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”

5.2. Wykonanie regulacji pionowej studzienek urzadzen podziemnych i zaworow

Istniejagce zawory nalezy wyregulowaé wysoko$ciowo tak, aby ich rzgdne byty réwne z rzedna nowo
wbudowywanej warstwy S$cieralnej lub nawierzchni chodnikow. Roboty te nalezy wykonywaé pod
nadzorem wiascicieli tych urzadzen podziemnych.

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Ogdlne zasady kontroli jako$ci robot

Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne ”

6.2. Badania przed przystapieniem do robot

Przed przystapieniem do robot Wykonawca powinien :

- uzyska¢ wymagane dokumenty, dopuszczajgce wyroby budowlane do obrotu i powszechnego
stosowania (certyfikaty na znak bezpieczenstwa, aprobaty techniczne , certyfikaty zgodnosci,
ewentualnie badania materiatdéw wykonane przez dostawcow itp.) ,

- sprawdzi¢ cechy zewnetrzne gotowych materiatow z tworzyw i prefabrykatow .

Wszystkie dokumenty i wyniki badan Wykonawca przedstawia Inspektorowi Nadzoru do akceptacji .
6.3. Badania wykonywanych robot

Po zakonczeniu robot nalezy sprawdzi¢ wizualnie :

- wyglad zewnetrzny wykonanej roboty w zakresie wygladu , ksztattu , wymiarow ,

- poprawnos¢ profilu podtuznego i poprzecznego , nawigzujacego do otaczajacej nawierzchni
i umozliwiajacy sptyw wod powierzchniowych .

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D- 00.00.00 ,,Wymagania ogolne”

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostka obmiarows jest 1 obiekt ( szt ) wyregulowanych ew. naprawionych :

- zaworow wodociggowych i kanalizacyjnych.

8.0DBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru robét podano w ST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

8.1. Ogolne zasady odbioru robot

Ogolne zasady odbioru robot podano w SST D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

Roboty uznaje si¢ za wykonane zgodnie z dokumentacja projektowa , SST i wymaganiami Inspektora
Nadzoru , jezeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty wyniki
pozytywne.

8.2. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu

Odbiorowi robét zanikajacych i ulegajacych zakryciu podlegaja :

- roboty rozbiérkowe ,

- naprawa urzadzen .

Odbidr tych robot powinien by¢ zgodny z wymaganiami pktu 8.2 SST D-00.00.00 ,,Wymagania
ogolne” oraz niniejszej SST .

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyczace ptatnosci

Ogodlne ustalenia dotyczace ptatnosci podano w SST — D .00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania regulacji pionowej zaworow wodociagowych i gazowych obejmuje :

- prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

- wyznaczenie studzienek/wlazow, zaworéw przeznaczonych do regulacji,

- podniesienie wtazow, kratek, pokryw, zaworow i trwale ich umocowanie,

- wyrownanie podloza i uporzadkowanie terenu,

- sporzadzenie protokotu odbioru z udziatem administratora tych urzadzen,
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- zaladunek i wywiezienie materialow z rozbiorki,
- przeprowadzenie pomiaréw i badan wymaganych w niniejszej specyfikacji technicznej,
- odwiezienie sprzetu.
10. PRZEPISY ZWIAZNE
Nie wystepuja.
11. NORMY
1. BN-83/8836-02 Przewody podziemne. Roboty ziemne .Wymagania i badania
przy odbiorze
2. PN-B-10735 Kanalizacja. Przewody kanalizacyjne. Wymagania i badania
przy odbiorze
3. PN-76/B-12037 Cegta pelna wypalana z gliny- kanalizacja
4. PN-H-74051/01 Wriazy kanatowe. Klasa A ( typu lekkiego )
5. PN-H-74051/00 Wtlazy kanalowe. Ogolne wymagania i badania .
6. PN-B-14501 Zaprawy budowlane zwykte
7. PN-H-83104 Odlewy z zeliwa szarego. Tolerancje wymiarowe .
8. PN-B-10729 Studzienki kanalizacyjne .

Katalog Powtarzalnych Elementéw Drogowych , ,, Transprojekt ” Warszawa.
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D-06-03-00 - REGULACJA WYSOKOSCIOWA STUDNI TELETECHNICZNYCH
i TELEINFORMATYCZNYCH
1. Wstep

1.1. Przedmiot SST.
Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej (ST) sa wymagania dotyczace wykonania i odbioru
robot zwigzanych z regulacja wysokosciowa studni teletechnicznych i teleinformatycznych wraz
wymiang uszkodzonych elementéw/ ram i pokryw.
1.2. Zakres stosowania SST.
Specyfikacja techniczna (ST) stosowana jest jako dokument przetargowy i kontraktowy przy zlecaniu
i realizacji robot wymienionych w D-00-00-00 - WYMAGANIA OGOLNE
1.3. Zakres robét objetych ST.
Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotycza zasad wykonania i odbioru rob6t zwigzanych z regulacja
wysokosciowa studni telekomunikacyjnych, i obejmuja:

e regulacj¢ pionowsg studni telekomunikacyjnych i teleinformatycznych, obejmujaca w razie

koniecznosci rowniez obnizenie studni (demontaz i ponowny montaz),

e wymiana uszkodzonych elementéw studni/ram i pokryw
1.4. Podstawowe okreslenia.
SK (studnie kablowe) - pomieszczenia podziemne, wbudowane miedzy ciagi kanalizacji kablowej
w celu umozliwienia wciggania, montazu i konserwacji kabli. Okreslenia dotyczace studni zgodne
z normg BN-85/8984-01.
Kanalizacja kablowa - zespdét rurowych ciggéw podziemnych z wbudowanymi studniami
przeznaczony do prowadzenia kabli telekomunikacyjnych i teleinformatycznych. Okreslenia i
wymagania dotyczace budowy kanalizacji teletechnicznej i teleinformatycznej przedstawia norma BN-
73/8984-05 i norma PN-EN 50173-1:2009
1.5. Ogo6lne wymagania dotyczace robét.
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w D-00.00.00 ‘Wymagania ogdlne”
2. Materialy
2.1. Ogélne wymagania dotyczace materialow.
Ogolne wymagania dotyczace materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w D-00.00.00
»Wymagania og6lne”
2.2. Materialy.
Piasek : do zaprawy cementowej przy regulacji studzienek nalezy stosowaé piaski mineralne |,
naturalne i tamane, o uziarnieniu do 2 mm, przeznaczone do zapraw budowlanych i spehniajace
wymagania PN-EN 13139.
Woda: Woda do betonu powinna by¢ ,,odmiany 17, zgodnie z wymaganiami PN-EN 1008. Barwa
wody powinna odpowiada¢ barwie wody wodociagowej , woda nie powinna wydziela¢ zapachu
glinianego. Bez badan laboratoryjnych mozna stosowa¢ wodg¢ wodociggows pitna.
Deski: Deski uzyte do deskowania powinny by¢ z drzew iglastych . Deski powinny by¢ klasy III,
grubosci 18-25 mm, powinny by¢ proste i nie powykrzywiane.
3. Sprzet
3.1. Ogoélne wymagania dotyczace sprzetu.
Ogolne wymagania dotyczace sprzetu podano w D-00.00.00 ‘“Wymagania ogolne” pkt 3.
3.2. Sprzet.
Wykonawca przystepujacy do wymiany ram i pokryw studni oraz regulacji wysokosciowej studni
powinien wykazac¢ si¢ mozliwoscia korzystania z nastepujacego sprzetu:

e samochod skrzyniowy do 3.5 tony,
zuraw samochodowy 6 ton,
ciggnik,
zurawik hydrauliczny,
ubijak spalinowy,
sprezarka powietrza.
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Wykonawca jest zobowigzany do uzywania takiego sprzetu , ktory nie spowoduje niekorzystnego
wplywu na jako$¢ wykonywanych robdt, zarowno w miejscu tych robot jak tez przy wykonywaniu
czynno$ci pomocniczych oraz w czasie transportu, zatadunku i wytadunku materiatow, sprzetu itp.
4. Transport
4.1. Ogélne wymagania dotyczace transportu.
Ogodlne wymagania dotyczace transportu podano w D-00.00.00 ‘Wymagania ogolne”
4.2. Transport materialow i elementow.
Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich $rodkéw transportu, ktore nie wplyng
niekorzystnie na jako$¢ wykonywanych robot. Liczba $rodkéw transportu powinna gwarantowac
prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi w dokumentacji projektowej i wskazaniami
Inspektora Nadzoru, w terminie przewidzianym kontraktem.
5. Wykonanie robét
5.1. Ogo6lne wymagania dotyczace robot.
Ogdlne wymagania dotyczace robot podano w SST D-00.00.00 ‘Wymagania ogolne”.
5.2. Wykonanie robot.
Technologia zabezpieczenia uzalezniona jest od warunkoéw technicznych wydawanych przez
uzytkownika sieci, ktory w sposob ogolny okresla sposob zabezpieczenia. Wykonanie robdt polega na
regulacji wysokosciowej studni teletechnicznych i teleinformatycznych oraz wymianie uszkodzonych
elementoéw/ram i pokryw studni. Roboty nalezy wykona¢ zgodnie z normami i przepisami budowy,
bezpieczenstwa i higieny pracy. Roboty nalezy wykonywaé zgodnie z wydanymi warunkami gestora
przebudowywanej sieci, pod jego nadzorem.
5.3. Regulacja wysokosciowa studni telekomunikacyjnych.
Regulacja wysoko$ciowa studni telekomunikacyjnych polega na:

e demontazu ramy i pokrywy studni,

e obciecie $cianek studzienki przy obnizeniu wysoko$ci, lub demontaz i ponowny montaz

studni,
o wykonanie deskowania i dobetonowanie $cianek studzienki do wymaganej wysokoSci
z wykonaniem czg¢$ci stropowej z betonu C16/20, przy podwyzszeniu wysokosci studzienki,

e ponowny montaz ramy i pokrywy studzienki pochodzacych z odzysku lub nowych.
6. Kontrola jakos$ci robét
6.1. Ogolne zasady kontroli jakosci robét.
Ogodlne zasady kontroli jakosci robot podano w STT D-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”.
Celem kontroli jest stwierdzenie osiagniecia zatozonej jakosci wykonywanych robot przy regulacji
wysokosciowej studni teletechnicznych i teleinformatycznych.
Wykonawca ma obowigzek wykonania pelnego zakresu badan na budowie w celu wskazania
Inspektorowi Nadzoru zgodnosci dostarczonych materiatéw z dokumentacja projektowa oraz z
wymaganiami ST. Zastosowane materiaty i urzadzenia musza posiada¢ odpowiednie $wiadectwa
jakosci i certyfikaty. Kontrola jakosci robdt powinna odbywacé sie w obecnosci przedstawicieli gestora
sieci i uzyskac jego akceptacj¢. Elementy robot, ktore w wyniku przeprowadzonych badan otrzymaty
ocen¢ ujemna, powinny by¢ wymienione lub poprawione i ponownie zgtoszone do odbioru.
7. Obmiar robét
7.1. Obmiar robét.
Jednostka obmiarowa regulacji studni telekomunikacyjnych jest [szt.] sztuka.
8. Odbidr robot
Ogdlne wymagania dotyczace odbioru rob6ot podano w D-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.
Po wykonaniu robot objetych niniejsza SST Wykonawca zobowigzany jest dostarczy¢
Zamawiajacemu nastepujace dokumenty:

e protokoty odbioru robot zanikajacych,

o protokot odbioru robot Telekomunikacji Polskiej S.A. oraz/lub Netia S.A.
Przyjecie robot moze nastgpi¢ tylko po uzyskaniu protokotu bez uwag podpisanego przez
przedstawicieli wiascicieli urzadzen.



Strona | 42

Nazwa inwestycji:

. Studium:
,Przebudowa ul. Koszalinskiej”

STWiORB

9. Podstawa platnosci

Podstawe ptatno$ci stanowi cena jednostkowa wykonanej regulacji studni telekomunikacyjnych.

Cena obejmuje koszt i dostarczenie materialu, wykonanie demontazu i montazu, regulacje
wysokosciowa studni, roboty ziemne oraz oczyszczenie terenu z odpadow powstatych z robot
montazowych.

10. Przepisy zwigzane

BN-89/8984-17/03 Telekomunikacyjne sieci miejscowe. Linie kablowe. Ogolne wymagania i badania.
ZN-96/TP S.A.-004 Zblizenia i skrzyzowania z innymi urzadzeniami uzbrojenia terenowego. Ogolne
wymagania i badania.

ZN-96/TP S.A.-011 Telekomunikacyjna kanalizacja kablowa. Ogdlne wymagania techniczne.
ZN-96/TP S.A.-023 Studnie kablowe. Wymagania i badania.

ZN-96/TP S.A.-041 Zabezpieczenie pokryw studni kablowych, dodatkowe (wewngtrzne).

PN-EN 206-1 Beton Cze$¢ 1: Wymagania, wlasciwos$ci, produkcja i zgodnos¢.

PN-EN 197-1 Cement - Czg$¢ 1: Sklad, wymagania i kryteria zgodnosci dotyczace cementow
powszechnego uzytku.

PN-EN 197-2 Cement - Czgs¢ 2: Ocena zgodnosci.

PN-EN 13139 Kruszywa mineralne. Piaski do zapraw budowlanych.

PN-EN 12620 Kruszywa mineralne do betonu.

PN-EN 998-2:2010 Wymagania dotyczace zapraw do muréw. Czegs¢ 2: Zaprawa murarska.

PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu. Specyfikacja pobierania probek, badanie i ocena
przydatnosci wody zarobowej do betonu, w tym odzyskanej z proceséw produkcji betonu.
PN-D-96000 Tarcica iglasta powszechnego przeznaczenia.

PN-EN 124:2000 Zwienczenie wpustow i studzienek kanalizacyjnych do nawierzchni dla ruchu
pieszego i1 kotowego. Zasady konstrukcji, badania typu, znakowanie, sterowanie jakoscia
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D-07-00-00 - PRZEBUDOWA KABLA ENERGETYCZNEGO

1.WSTEP
1.1.Przedmiot ST.
Przedmiotem niniejszej Szczegdtowe Specyfikacji Technicznej (SST) sa wymagania dotyczace
wykonania oraz odbioru robot zwigzanych z realizacja przebudowy kabla energetycznego.
1.2.Zakres stosowania ST.
ST jest stosowana jako dokument przetargowy i1 kontraktowy przy zleceniu i realizacji robdt
wymienionych w p. 1.1.
1.3.Zakres robot objetych SST.
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza zasad prowadzenia robdt zwigzanych z
przebudows przytacza kablowego.
W zakres rob6t wchodza:
- montaz ztgcza kablowego YAKY 4x120 mm?
- demontaz istniejacego przytacza
1.4.0gdlne wymagania dotyczace robot Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania
robot i ich zgodno$¢ z dokumentacja projektowa, ST i poleceniami Inspektora Nadzoru.
2.MATERIALY
2.1.Wymagania og6lne
Ogodlne wymagania dotyczace materialow, ich pozyskiwania i sktadowania podano w OST D-M-
00.00.00 ,,Wymagania ogélne” pkt. 2.Wszystkie zakupione przez Wykonawce materiaty, dla ktérych
normy PN i BN przewiduja posiadanie zaswiadczenia o jako$ci lub atestu, powinny by¢ zaopatrzone
przez producenta w taki dokument. Inne materiaty powinny by¢ wyposazone w takie dokumenty na
zyczenie Inspektora Nadzoru.
2.2 .Materiaty stosowane przy uktadaniu kabli
2.2.1. Piasek do uktadania kabli w ziemi powinien spetnia¢ wymagania BN-87/6774-04.
2.2.2. Folia do ochrony kabli w rowie - nalezy uzywa¢ folii kalandrowanej z uplastycznionego PCW,
koloru niebieskiego, o gr.0,4 - 0,6 mm, gat.l. Folia powinna spetnia¢ wymagania BN-68/6353-03.
2.3.Elementy gotowe
2.3.1. Przepusty kablowe - na przepusty kablowe nalezy stosowa¢ rury ostonowe zgodne z ustaleniami
z wlha$cicielem sieci. Rury powinny odpowiada¢ wymaganiom normyPN-80/C89205. Rury ostonowe
nalezy sktadowac na utwardzonym podtozu w nie nastonecznionych lub zadaszonych miejscach.
2.3.2. Kable elektroenergetyczne powinny spelnia¢ wymagania PN-93/E-90401. Do wykonania
przytacza nalezy stosowaé kabel YAKXS 4x120 mm? Kable zwinigte na bebnach kablowych
powinny by¢ sktadowane na wyréwnanym podtozu w miejscu pokrytym dachem, zabezpieczonym
przed opadami atmosferycznymi i bezposrednim dziataniem promieniami stonecznych.
3.SPRZET
3.1. Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w OST D-M-00.00.00,,Wymagania ogolne”
3.2. Sprzet niezbedny do realizacji inwestycji Wykonawca przystepujacy do wykonania powyzszej
inwestycji winien wykaza¢ si¢ mozliwo$cig uzywania sprzetu i maszyn gwarantujgcych wiasciwa
jako$¢ robodt, zarowno w miejscu tych robot, jak tez przy wykonywaniu transportu i czynno$ci
pomocniczych. Powinien uzywac¢ nizej podanego sprzetu:

e samochod dostawczy do 0,9 t

e agregat pradotwoérczy -wibromtot -spawarka elektryczna
4 TRANSPORT
4.1 Ogoblne wymagania dotyczace transportu podano w OST D-M-00.00.00,,Wymagania ogolne”.
4.2 Transport materiatow Wykonawca przystepujacy do wykonania przylacza jest zobowigzany do
stosowania jedynie takich $rodkow transportu, ktore nie wplyna niekorzystnie na jakos¢
prowadzonych robot. Na s$rodkach transportu przewozone materialy powinny by¢ zabezpieczone i
uktadane zgodnie z warunkami transportu wydanymi przez wytworce oraz wynikajace ze specjalnych



Strona | 44

Nazwa inwestycji:

. Studium:
,Przebudowa ul. Koszalinskiej”

STWiORB

wilasno$ci urzadzen elektrycznych, zastosowanych przez producenta. Winien si¢ on wykazaé si¢
mozliwoscia korzystania z nastepujacych srodkow transportu:

e samochod skrzyniowy do 5t

e samochod samowyladowczy 5t

e przyczepa do przewozenia kabli do 4t.
W czasie transportu i magazynowania, nalezy zachowa¢ wymagania wynikajace ze specjalnych
wlasciwosci urzadzen elektrycznych, zastrzezonych przez producenta.
5.WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogolne zasady wykonania rob6t podano w OST D-M-00.00.00,,Wymagania og6lne”.
5.1.Wykopy pod kable energetyczne
Przed przystgpieniem do wykonywania wykopow, Wykonawca ma obowigzek sprawdzenia zgodnosci
rzednych terenu z danymi w dokumentacji projektowej oraz oceny warunkéw gruntowych. Wykopy
nalezy wytyczy¢ na podstawie projektu budowlanego przez uprawnionego geodete. Zaleca si¢
wykonanie wykopow waskoprzestrzennych recznie, bez zabezpieczenia Scian bocznych,
z zastosowaniem bezpiecznego nachylenia skarp oraz w sposdb nienaruszajacy naturalnej struktury
dna wykopu, zgodnie z PN-68/B-06050. Wykop rowu pod kabel powinien by¢ zgodny z
dokumentacjg projektows, ST. Wydobyty grunt powinien by¢ sktadowany z jednej strony wykopu.
Skarpy rowu powinny by¢ wykonane w sposob zapewniajacy ich stateczno$¢. W celu zabezpieczenia
wykopu przed zalaniem wodg z opadow atmosferycznych, nalezy powierzchni¢ terenu wyprofilowaé
ze spadkiem umozliwiajacym tatwy odptyw wody poza teren przylegajacy do wykopu. Zasypanie
wykopu nalezy dokona¢ gruntem z wykopu, bez zanieczyszczen (np. darniny, korzeni, odpadkow).
Zasypanie nalezy wykona¢ warstwami grubosci od 15 do 20cm z zaggszczeniem ubijakami r¢cznymi.
Wskaznik zageszczenia gruntu powinien wynosi¢ 0,95 wedtug BN-77/8931-12. Zaggszczenie nalezy
wykonywaé w taki sposob aby nie spowodowaé uszkodzen kabla. Nadmiar gruntu z wykopu,
pozostajacy po zasypaniu kabla, nalezy odwiez¢ na wysypisko.
5.2.Ukladanie kabli
Kable nalezy uktada¢ $cisle wedlug trasy wytyczonej, na podstawie projektu budowlanego przez
uprawnionego geodete w rowach kablowych o szerokosci 0,4m na podsypce piaskowej o grubosci
0,1m. Kable nalezy uktada¢ faliscie dla skompensowania zmian dtugo$ci oraz w sposob wykluczajacy
ich uszkodzenie przez zginanie, skrgcanie, rozcigganie itp. Kabel mozna zgina¢ jedynie w
przypadkach koniecznych, przy czym promien gigcia powinien by¢ mozliwie duzy, jednak nie
mniejszy niz 10-krotna zewnetrzna jego $rednica temperatura otoczenia przy uktadaniu kabli nie
powinna by¢ mniejsza niz 0°C. Utozone kable, nalezy zasypa¢ warstwa piasku o grubosci 0,25m a
nastepnie przykry¢ folig ochronng koloru niebieskiego i zasypa¢ réw gruntem rodzimym kolejnymi
warstwami ziemi po 20cm zaggszczajac ubijakami recznymi. Linie kablowe na catej dtugosci nalezy
oznakowa¢ za pomoca trwalych opasek naktadanych na kabel. Oznaczniki te nalezy umieszcza¢ w
odlegtoéci co 10m oraz przy kazdym przepuscie kablowym i w miejscach wprowadzania kabli do
obiektow. Na opaskach tych umiesci¢ nastgpujace dane: relacje kabla, typ kabla, nazwe
zaktadu/wykonawcy, rok budowy zgodnie =z normgPN-76/E-05125. Przy ewentualnych
skrzyzowaniach projektowanych kabli nalezy przestrzega¢ minimalnych odlegtosci skrzyzowan i
zblizen kabli do innych urzadzen podziemnych.
Po ulozeniu kabli, nalezy wykona¢ pomiary pomontazowe i sporzadzi¢ dokumentacje powykonawcza.
Catos¢ robot wraz z dokumentacja powykonawczg, nalezy przed wlaczeniem do sieci zglosi¢ do
odbioru koncowego.
5.3.0chrona przeciwporazeniowa
Ztacze kablowe nalezy uziemic¢ za pomoca bednarki stalowej ocynkowanej FeZN 30x4 mm uktadane;j
w jednym rowie z kablem na glebokosci min. 0,6m. oraz uziomu pretowego z uzyciem pretow
stalowych fi 18mm di. 2x7,5m. Ochrong przeciwporazeniowa nalezy wykonaé¢ zgodnie z
obowigzujacymi normami.
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6.KONTROLA JAKOSCI ROBOT

6.1.0golne zasady kontroli jakosci robot podano w OST D-M-00.00.00 ,,Wymagania og6lne”. Celem
kontroli jest stwierdzenie osiggnigcia zatozonej jakosci wykonywanych robot przy realizacji budowy.
Wykonawca ma obowigzek wykonania pelnego zakresu badan na budowie w celu wykazania
inspektorowi zgodnosci dostarczonych materialow i realizowanych robot z dokumentacjg projektowa,
PN, obowigzujacymi przepisami i ST. Materialy posiadajace atest producenta stwierdzajacy peina
zgodno$¢ z warunkami podanymi w specyfikacjach, mogg by¢ przez inspektora dopuszczone do
uzycia bez badan. Przed przystapieniem do badania, Wykonawca powinien powiadomié¢ inspektora o
rodzaju i terminie badania. Po wykonaniu badania Wykonawca przedstawia na pismie wyniki badan
do akceptacji. Wykonawca powiadamia pisemnie inspektora o zakonczeniu kazdej roboty zanikajace;j.
Materiaty przeznaczone do wbudowania muszg posiada¢ akceptacje inspektora.

6.2.Wykopy pod fundamenty i kable

Po zasypaniu fundamentéw lub kabli nalezy sprawdzi¢ wskaznik zaggszczenia gruntu oraz sposob
usunig¢cia nadmiaru gruntu z wykopu.

7.0BMIAR ROBOT

7.10g6lne zasady obmiaru robdt podano w ST D-M-00.00.00 ,,Wymagania ogdlne”.

7.2 Jednostka obmiarowa

Jednostkg obmiarowa dla kabla metr.

8.0DBIOR ROBOT

8.1 Rodzaje odbiorow robot. W zaleznosci od ustalen, roboty podlegaja nastepujagcym etapom
odbioru: a) odbiorowi robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu, b) odbiorowi cze$ciowemu, c)
odbiorowi ostatecznemu, d) odbiorowi pogwarancyjnemu

8.2 Odbidr robot zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu. Odbidr robot zanikajacych i ulegajacych
zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakosci wykonywanych robot, ktore w dalszym procesie
realizacji ulegng zakryciu. Odbior robdt zanikajacych i ulegajacych zakryciu bedzie dokonany w
czasie umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogdlnego postepu
robot. Odbioru rob6t dokonuje inspektor z ramienia Inwestora. Gotowos¢ danej cze$ci robot do
odbioru zglasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i jednoczesnym powiadomieniem
inspektora. Odbidr bedzie przeprowadzony niezwlocznie, nie pozniej jednak niz w ciaggu 3 dni od daty
zgloszenia wpisem do dziennika budowy. Jako$¢ i ilos¢ robot ulegajacych zakryciu ocenia Inwestor na
podstawie dokumentéw zawierajacych komplet wynikéw badan w oparciu o przeprowadzone
pomiary, w konfrontacji z dokumentacja projektowa, i uprzednimi ustaleniami.

8.3 Odbior czgsciowy. Odbidr czgsciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czesci robot.
Odbioru czegsciowego robot dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru
robot dokonuje Inwestor.

8.4 Odbior ostateczny robot polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu
do ich ilosci, jako$ci i warto$ci. Catkowite zakonczenie robot oraz gotowo$¢ do odbioru ostatecznego
bedzie stwierdzona przez Wykonawce wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym
powiadomieniem na pi$mie o tym fakcie inspektora ramienia Inwestora.

Odbidr ostateczny robdt nastgpi w terminie ustalonym w dokumentach umowy.

8.6. Odbioru ostatecznego robdt dokona komisja wyznaczona przez Zamawiajacego w obecnosci
inspektora oraz wiasciciela sieci. Komisja odbierajaca roboty dokona ich oceny jako$ciowej na
podstawie przedtozonych dokumentow, wynikow badan i pomiardow, ocenie wizualnej oraz zgodnosci
wykonania robot z dokumentacjg projektows.

8.7 Odbiér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robdt zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

9.PODSTAWA PLATNOSCI

Platnos$ci za wykonanie budowy/przektadki kabla przyjmowac zgodnie z warunkami umowy.
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10. PRZEPISY ZWIAZANE
10.1. NORMY
PN-76/E-90301 Kable elektroenergetyczne o izolacji z tworzyw termoplastycznych i powloce
polwinitowej na napigcie znamionowe 0,6/1kV.
PN-76/E-90306 Kable elektroenergetyczne o izolacji polietylenowej na napigcie znamionowe powyzej
3,6/6kV.
PN-90/E-06401/03 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Mufy przelotowe na napigcie
nie przekraczajace 0.6/1kV.
PN-90/E-06401/04 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Mufy kablowe na napigcie
przekraczajace 0.6/1kV.
PN-80/C-89205 Rury z nieplastikowego polichlorku winylu.
BN-68/6353-03 Folia kalandrowana techniczna z uplastycznionego polichlorku winylu.
BN-74/3233-17 Stupki oznaczeniowe i oznaczeniowo-pomiarowe.
PN-B-11113:1996 Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni drogowych. Piasek.
PN-76/H-92325 Bednarka stalowa bez pokrycia lub ocynkowana.
PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badania.
PN-B-06050:1999 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymagania ogolne.
PN-EN 60529:2003 Stopnie ochrony zapewnianej przez obudowy (kod IP).
PN-E-05115 Instalacje elektroenergetyczne przewodu przemiennego o napigciu wyzszym od 1kV.
N-SEP-E-001 Sieci elektroenergetyczne niskiego napigcia. Ochrona przeciwporazeniowa.
N SEP-E-004 Elektroenergetyczne i sygnalizacyjne linie kablowe. Projektowanie i budowa.
10.2. ROZPORZADZENIA
Rozporzadzenie Ministra Gospodarki z dnia 17 wrzesnia 1999 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy przy urzadzeniach i instalacjach energetycznych.
Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny
pracy podczas wykonywania robot budowlanych
10.3. INNE DOKUMENTY
e Przepisy budowy urzadzen elektrycznych. Przepisy Bezpieczenstwa Urzadzen Elektrycznych,
e Rozporzadzenie Ministra Budownictwa i Przemystu Materiatbw Budowlanych w sprawie
bezpieczenstwa 1 higieny pracy przy wykonywaniu robdt budowlano-montazowych
i rozbiorkowych.
e Warunki techniczne wykonania i odbioru robdot budowlano-montazowych - Czg$¢ V.
Instalacje elektryczne.
e Rozporzadzenie Ministra Przemystu w sprawie warunkow technicznych, jakim powinny
odpowiada¢ urzadzenia elektroenergetyczne w zakresie ochrony przeciwporazeniowe;.



